Bedienungsanleitung Cc€

Universelle Mehrkanal-Prozessanzeige TFT

Wichtige Hinweise:

© > % 5 &

Bitte machen Sie sich vor der Installation und Inbetriebnahme des Gerates
vollstandig mit dieser Bedienungsanleitung vertraut.

Diese Bedienungsanleitung ist flr einen spateren Gebrauch an einem zuganglichen Ort
aufzubewahren.

Zusatzlich zu dieser Bedienungsanleitung sind auflerdem die Anleitungen aller
angeschlossenen Gerate zu beachten.

Das Gerat darf nur von Personen installiert und verwendet werden, die sich mit dieser
Bedienungsanleitung sowie mit den gultigen Sicherheits- und Unfallverhitungs-
vorschriften vertraut gemacht haben.

Die Inhalte dieser Bedienungsanleitung sind urheberrechtlich geschitzt und durfen nicht
ohne ausdruckliche Genehmigung vervielfaltigt oder veroffentlicht werden.
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Erklarung der in dieser Bedienungsanleitung verwendeten Symbole

A

Dieses Symbol weist auf sehr wichtige Vorgaben zu Installation und Betrieb des Geréts
hin. Die Nichtbeachtung dieser Hinweise kann zu Unféllen, Verletzungen oder Schéden
am Gerét fihren.

WENN DAS GERAT NICHT UNTER BEACHTUNG DER VORGABEN IN DIESER
BEDIENUNGSANLEITUNG VERWENDET WIRD, OBLIEGT DIE VERANTWORTUNG FUR
MOGLICHE SCHADEN DEM ANWENDER.

.-’/'_i_“‘, Dieses Symbol weist auf sehr wichtige Eigenschaften des Geréts hin. Lesen Sie sorg-
\L/ filtig alle Informationen mit diesem Symbol.

1. Grundlegende Anforderungen und Anwendersicherheit

A

Der Hersteller ist nicht verantwortlich fir Schaden, die durch unsachgemale
Installation, mangelhafte Wartung und unsachgemafRen Gebrauch des Gerats
entstehen.

Die Installation muss durch qualifiziertes Personal erfolgen. Bei der Installation sind
alle Sicherheitsanforderungen einzuhalten. Der Systemintegrator ist dafur
verantwortlich, dass die Installation unter Beachtung dieser Bedienungsanleitung
sowie der ortlichen Sicherheits- und EMV-Vorschriften erfolgt.

Die Klemme GND des Gerates sollte mit dem Schutzleiter verbunden werden.

Das Gerat muss ordnungsgemal fur die jeweilige Applikation eingestellt werden. Eine
falsche Konfiguration kann einen fehlerhaften Betrieb und dadurch Schaden am Gerat
oder einen Unfall zur Folge haben.

Der Betrieb eines defekten Gerats gefahrdet die Sicherheit von Menschen oder
Sachen. Verwenden Sie zusatzliche, unabhangige Sicherheitseinrichtungen zur
Vermeidung einer solchen Gefahr.

Das Gerat liegt an Spannung, die einen tddlichen Unfall zur Folge haben kann. Das
Gerat muss vor Beginn von Reparaturarbeiten (bei Fehlfunktionen) ausgeschaltet und
von der Spannungsversorgung getrennt werden.

Benachbarte oder verbundene Gerate mussen die vorgegebenen Sicherheits-normen
und -vorschriften erfillen und mit passendem Uberspannungsschutz und
Interferenzschutzfiltern ausgerustet sein.

Offnen, demontieren und reparieren Sie das Gerat nicht selbst. Fiihren Sie keine
Anderungen am Gerat durch. Das Gerat verfligt Gber keine Bauteile, die vom
Anwender selbst gewartet werden konnen. Ein fehlerhaftes Gerat muss von der
Spannungsversorgung getrennt und von einer autorisierten Kundendienststelle
repariert werden.

Schutzen Sie das Gerat zur Vermeidung von Feuer oder elektrischem Schlag vor
Wettereinflissen und Feuchtigkeit.

Verwenden Sie das Gerat nicht an Orten, an denen es Schlagen, Vibrationen, Staub,
Feuchtigkeit, korrosiven Gasen und Olen ausgesetzt ist.

Verwenden Sie das Gerat nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen.
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A - Setzen Sie das Gerat nicht an Orten mit hohen Temperaturschwankungen ein und
schutzen Sie es vor Kondensation und Vereisung.

- Setzen Sie das Gerat nicht an Orten ein, an denen es direktem Sonnenlicht
ausgesetzt ist.

- Stellen Sie sicher, dass die Umgebungstemperatur (z. B. im Schaltschrank) die
empfohlenen Werte nicht Ubersteigt. In diesen Fallen ist eine Fremdkuhlung des
Gerats vorzusehen (z. B. durch einen Lufter).

A Das Gerat ist fur den industriellen Betrieb ausgelegt und darf nicht in Haushalten
oder dahnlichen Umgebungen eingesetzt werden.

1.1. Handhabung des Touchscreen-Monitors

Es ist verboten, bei der Bedienung des Touchscreen-Monitors Gegenstande mit scharfen Kanten
(z.B. Messer, Scheren, Nadeln, Drahte, Nagel, Schrauben usw.) zu verwenden. Es wird sehr
empfohlen, einen Spezialstift aus Kunststoff oder einem anderen weichen Material mit
abgerundeten Kanten zu verwenden (z. B. den mit dem Gerat gelieferten Stift). Das Display des
Gerats muss aulerdem vor aggressiven Substanzen sowie sehr hohen und sehr niedrigen
Temperaturen geschitzt werden, da diese Schaden verursachen kénnen.

2. Allgemeine Merkmale

Das Gerat ist ein hochwertiges Anzeigegerat, mit dem gleichzeitiges Messen, Visualisieren und
Steuern mehrerer Kanale mdglich ist. Es ist sehr gut geeignet flr Applikationen, bei denen
mehrere physikalische Messgrof3en den Zustand eines Objekts wiedergeben und die Steuerung
des Zustands durch mehrere Parameter gleichzeitig erfolgt. Dieses Gerat kann autonom oder in
Zusammenarbeit mit externen Messgeraten und Stellgliedern arbeiten. Die wichtigsten
Eigenschaften des Gerats werden nachfolgend aufgelistet und kurz beschrieben.

e Leistungsstarker Prozessor und LINUX-basiertes System
Die hohe Rechenleistung des Prozessors ermdglicht den Betrieb des Gerats mit einem
LINUX-basierten Betriebssystem. Diese Losung macht die Firmware flexibel und ermdéglicht
den gleichzeitigen Betrieb mehrerer Prozesse (z. B. Messen, Kommunikation,
Visualisierung). Der Einsatz von LINUX macht die Software au3erdem unabhangig von der
installierten Hardware.

e Farbiges TFT-Display mit Touchscreen-Bedienung
Das Gerat zeigt Daten und Dialoge auf einem farbigen TFT-Display mit 320x240 Pixeln an.
Die komplette Steuerung des Gerats erfolgt unter Verwendung des eingebauten
Touchscreen-Monitors, der die Bedienung des Gerats leicht und intuitiv macht.

¢ Flexible Hardware und eine groRe Bandbreite moglicher Konfigurationen
Das Gerat ist als modulares Gerat konzipiert, das aus einer Basis und optionalen Eingangs-
und Ausgangsmodulen besteht. Die Basis enthalt: Hauptprozessor, Display mit Touchscreen,
Schaltnetzteil (in zwei Ausfihrungen: 19-35 Vbc und 85-260 Vac) sowie den
Kommunikationsschnittstellen (USB und RS485). Alle anderen Module sind als Option
verfugbar und kdnnen gemall Kundenanforderung in das Gerat installiert werden. Das Gerat
verfugt Uber drei Slots(A/B/C) zur Installation von Eingangs- und Ausgangsmodulen sowie
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einen vierten Steckplatz(D) fur ein erweitertes Kommunikationsmodul (zusatzlicher USB
Host-Port, 2x RS-485/RS-232 und Ethernet).

Verfugbare Eingangsmodule:
— 4/8/16/24 x Spannungs-/Stromeingang
— 6 x Stromeingang(isoliert)
— 4/6 x RTD-Eingang
— 4/8/12 x TC-Eingang
— 8/16/24 x binarer Eingang
— 3/5 x Universaleingang(isoliert)
— 2/4 x Impulseingang(Zahler)
— 2/4 x Stromeingang(Flowmeter) + 4 x Stromeingang
— 2/4 x Impulseingang(Ratemeter) + 4 x Stromeingang
— 2/4 x Zeitzahler-Eingang

Verfugbare Ausgangsmodule:
— 8/16/24 x SSR-Ausgang
— 4/6 x SPDT-Relais 5A/250V
— 8/12 x SPST-Relais 1A/250V
— 2/4/6/8 x Stromausgang(passiv)

e Wahlmoglichkeiten bei Datenquellen, Darstellungsformen und Steuerungsmodi

Die mehrstufige Struktur der Gerate-Firmware ermdglicht dem Anwender, die angezeigten
Datenquellen, Prasentationsarten und Steuerungsmodi frei zu wahlen. Das Gerat zeigt die
Werte virtueller logischer Kanale an, die mit Messdaten von eingebauten physikalischen
Kanalen oder fernibertragenen Messkanalen (aus anderen, Uber die RS-485 Schnittstelle
angeschlossenen Geraten) gespeist werden. Weiterhin kann das Gerat Zustédnde und
Mengen (zurtickgefuhrte Ergebnisse der gesteuerten Prozesse) sowie Profile/Zeitglieder
oder mathematische Verknupfungen eines oder mehrerer anderer logischer Kanale
ausgeben.

Alle Kanale kénnen vom Anwender frei benannt und beschrieben und auf verschiedene
Weise dargestellt werden: als Zahlenwert, als vertikale und horizontale Kennlinien, als
vertikale und horizontale Balken und als Zeigerinstrument. Jeder logische Kanal (visualisiert
oder nicht) kann als Eingangswert flr einen oder mehrere Steuerungsprozesse verwendet
werden.
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Interne analoge Eingange

Interne binare Eingange

Externe Eingange(RS-485)

Profile/Timer

Regler

Mathematische/logische Verknipfungen

Status interner Ausgange

Konstanten

4

Interface

4

Numerisch/binar/Text
Diagramm §
Anzeige Balken ‘lq:)
Zeiger <
Gruppen
Interface

4

Interne Analogausgange

Interne binare Ausgange

Externe Ausgange(RS-485)

q\ Dateniibertragung USB/Ethernet

Abb. 2.1 Struktur der Funktionseinheiten

Das Gerat wendet viele verschiedene Steuerungsmethoden flr die Ausgange an: Gber und unter
dem definierten Niveau, innerhalb und aul3erhalb des definierten Bereichs (jeweils mit einer

programmierbaren Hysterese und Ein- und Ausschaltverzégerung der Ausgange), als PWM-
Signal, und PI-/PD-/PID-Regler. Die Regelprozesse steuern die eingebauten physikalischen

Ausgange oder virtuelle Ausgange, die als Eingangswerte fir andere logische Kanale genutzt

werden konnen.
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3. Technische Daten

Betriebsspannung
(je nach Ausflihrung)

Externe Sicherung
(erforderlich)

Leistungsaufnahme
Display

Transmitterspeisung

Standard Kommuni-
kationsschnittstellen*

Digitaler Eingang*

Optionale Kommuni-
kationsmodule*

Optionale
Eingangsmodule*

Optionale
Ausgangsmodule*

Schutzart

USB-Port auf Riickseite

USB-Port auf Vorderseite

Gehause / Material
Gehauseabmessungen
Tafelausschnitt
Einbautiefe

85 ... 230...260 Vacioc; 50-60 Hz
oder 19...24...50vpc; 16V...24...35Vac

Typ T, max. 2 A

Standard 15 VA, max. 20 VA

3,57/5,7", TFT Farbgrafikdisplay, 320 x 240 Pixel, mit LED-
Hintergrundbeleuchtung

24 VVpc £ 5 % max. 200 mA

RS-485, 8N1/2, Modbus RTU, 1200 bit/s + 115200 bit/s,
USB Host-Port , USB Gerateschnittstelle(Service)

1 Eingang 0/15... 24 Vbc, galvanisch getrennt
Leistungsaufnahme: 7,5 mA / 24 V
Isolationsfestigkeit: 1min @ 500 Vbc

Zweiter USB Host-Port,
2x serielle Schnittstelle RS-485/RS-232,
Ethernet 10Mbit/s RJ-45

4/8/16/24 x Spannungs-/Stromeingang

6 x Stromeingang(isoliert)

4/6 x RTD-Eingang

4/8/12 x TC-Eingang

8/16/24 x binarer Eingang

3/5 x Universaleingang

2/4 x Impulseingang(Zahler)

2/4 x Stromeingang(Flowmeter) + 4 x Stromeingang
2/4 x Impulseingang(Ratemeter) + 4 x Stromeingang
2/4 x Zeitzahler-Eingang

8/16/24 x SSR-Ausgang

4/6 x SPDT-Relais 5A/250V
8/12 x SPST-Relais 1A/250V
2/4/6/8 x Stromausgang(passiv)

IP 65 (Frontfolie)
IP 65 (Frontseite, bei Verwendung des optionalen Frontrahmens)

IP 54 (Frontseite, mit transparenter Tur)
IP 40 (Frontseite, Standard)
IP 20 (Gehause- und Verbindungsklemmen)

IP 54 (Frontseite, mit transparenter Tur)
IP 40 (Frontseite, Standard)
IP 20 (Gehause- und Verbindungsklemmen)

Fronttafel / NORYL - GFN2S E1

96 x 96 x 100 mm/145 x 145 x 100 mm
90,5 x 90,5 mm/137 x 137 mm

102 mm
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Dicke der Fronttafel max. 5 mm

Betriebstemperatur 0 bis +50 °C, (-20 bis 50°C optional)
Lagertemperatur -10 bis +70 °C, (-20 bis 70°C optional)
Luftfeuchtigkeit 5 bis 90% ohne Kondensation
Montagelage bis zu 2000 Meter uber dem Meeresspiegel

Schraubenanzugsmoment 0,5 Nm (max.)
@ der Anschlusslitzen 2,5 mm? (max)

Sicherheitsanforderungen gemal EN 61010-1
Installationskategorie: Il
Verschmutzungsgrad: 2
Spannung gegen Erdpotential: 300V ac
Isolationswiderstand: >20MQ
Isolationsfestigkeit zwischen Spannungsversorgung und Eingangs-
/Ausgangsklemme: 1 min. @ 2300V (siehe Abb. 4.1)

EMV EN 61326-1

* siehe vollstandige Spezifikation im Anhang

4. Installation

Das Gerat wurde so konzipiert und gebaut, dass es in einer typischen industriellen Umgebung
hohe Anwendersicherheit und einen hohen Widerstand gegen Interferenzen aufweist. Damit
diese Eigenschaften des Gerats in vollem Umfang genutzt werden, muss das Gerat korrekt und
gemal} den ortlichen Vorschriften installiert werden.

A - Lesen Sie vor der Installation den Abschnitt grundlegende Sicherheits-
anforderungen.

- Vergewissern Sie sich, dass die Spannung des Versorgungsnetzes mit der auf dem
Typenschild des Gerats angegebenen Spannung Ubereinstimmt.

- Die Last muss den in den Technischen Daten genannten Anforderungen
entsprechen.

- Das Gerat muss fur alle Installationsarbeiten von der Spannungsversorgung getrennt
sein.

- Stellen Sie sicher, dass die Stromanschlussklemmen gegen den Zugriff unbefugter
Personen geschutzt werden.

A Dies ist ein Gerat der Klasse A. In Gehausen oder @hnlichen Bereichen kann es
Hochfrequenzstorungen verursachen. In diesen Fallen hat der Anwender
angemessene Vorkehrungen zu treffen.

A Prufen Sie sorgfaltig, dass die Isolation des Gerats (Abb. 4.1) die Anforderungen erfullt
und verwenden Sie gegebenenfalls geeignete MalRnahmen zum
Uberspannungsschutz. Sorgen Sie auferdem fiir ausreichende Luftzufuhr und
Isolationsabstande.
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. External sensor, Measurement inputs RS 485
f supply output i interface
and
digital input
Internal circuits
Power supply Qutputs circuits
77 T - 7 7
D DD D QD
z 2 Insulation strength 1min @ 2300V AC

Insulation strength 1min @ 500V AC
No insulation

Abb. 4.1. Schematische Abbildung der Isolationsfestigkeit zwischen den einzelnen
Schaltkreisen des Geréts

4.1. Verpackungsinhalt

- 2 Montagehalterungen

- Bedien-Stift fur Touchscreen-Monitor
- Bedienungsanleitung

- Abdeckkappe fur USB-Port(optional)
- Software(optional)

- Lizenzschlussel(optional)

- Hutschienenhalterung(optional)

- Abschliel3bare Fronttur(optional)

Nehmen Sie das Gerat aus der Schutzverpackung heraus und prifen Sie es auf
Transportschaden. Melden Sie Transportschaden unverziglich dem Transportunternehmen.
Notieren Sie aulierdem die Seriennummer des Gerats, die sich auf dem Gehause befindet, und
melden Sie dem Hersteller den Schaden.

4.2. Montage

A - Das Gerat wurde zur Fronttafelmontage in Gehausen konzipiert, die einen geeigneten
Schutz vor EMV-Belastungen aufweisen. Metallgehduse missen entsprechend den
geltenden Vorschriften geerdet werden.

- Schalten Sie die Spannungsversorgung vor Beginn der Montagearbeiten ab.

- Priufen Sie vor dem Einschalten des Gerats, dass die Anschlisse ordnungsgemaf
ausgefuhrt sind.
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Fur die Montage des Gerats ist eine geeignete Montagedffnung vorzusehen (Abb. 4.2). Die
Wandstarke der Fronttafel darf maximal 5Smm betragen. Sehen Sie bei der Anfertigung der
Montagedffnung auch die Nischen flr die Halterungen auf beiden Seiten des Gehauses vor (Abb.
4.2). Setzen Sie das Gerat in die Montage6ffnung, indem Sie es von vorne in die Tafel schieben,
und befestigen Sie es dann mit den Halterungen (Abb. 4.3). Die Mindestabstande zwischen den
Achsen der Montaged6ffnungen(Abb. 4.5) missen wegen der thermischen und mechanischen
Betriebsbedingungen beachtet werden.

w
- >
77
Gehduse 96 x 96 mm: / /
H, W =90,5 mm h | v A ||
h=16 mm 8 mm " I
Gehause 144 x 144 mm:
H, W =137 mm H
h=38,5mm
Y
8 mmy
A h '
/ % 7
Tmm 1T mm max. 5 mm
— - —

Abb. 4.2 Abmessungen der Montage6ffnung

Gehduse 96 x 96 mm: | |
H, W=115mm

Gehause 144 x 144 mm: | |
H, W =165 mm '

Abb. 4.3 Mindestabsténde bei Montage mehrerer Geréte
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98 mm

J A

| d ?
- —pm-am | |
v J_|\
8 mm N Anschlussklemmen

Abb. 4.4 Montage der Halterungen

Um Beschadigungen an den Anschlussklemmen zu vermeiden, beachten Sie bitte Abb. 4.5.

Richtig

\ ¢ \ 4

DDDDDDDDDDDDDDD

s Y s Y s N s Y e Y s (Y s [ s R s S s S s N s ) e [ s s

Falsch

— -

_,—o—’_'_'_'{_'_'_

s Wi
—

Abb. 4.5 Entfernen der Steckverbinder
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4.3. Elektrische Installation

A

Die Installation muss durch qualifiziertes Personal erfolgen. Bei der Installation sind
alle Sicherheitsanforderungen einzuhalten. Der Systemintegrator ist dafur
verantwortlich, dass die Installation unter Beachtung dieser Bedienungsanleitung
sowie der ortlichen Sicherheits- und EMV-Vorschriften erfolgt.

Das Gerat ist nicht mit einer internen Sicherung oder einem Leistungsschutzschalter
ausgestattet. Deswegen ist ein externes, trennendes Uberstromschutzorgan mit
zeitverzogertem Ausloseverhalten mit dem geringsten moglichen Nennstrom
(empfohlen: zweipolig, max. 2A) und ein Leistungsschutzschalter in der Nahe des
Gerats zu verwenden. Falls eine einpolige Sicherung verwendet wird, muss diese in
den Phasenleiter (L) geschaltet werden.

Der Durchmesser des Netzkabels muss so gewahlt werden, dass im Fall eines
Kurzschlusses im Gerat das Kabel mittels des Schutzorgans der Installation vor
Beschadigungen geschutzt ist.

Die Verdrahtung muss den geltenden Normen sowie den ortlichen Vorschriften und
Gesetzen entsprechen.

Zum Schutz vor unbeabsichtigtem Kurzschluss mussen die Anschlussleitungen mit
geeigneten isolierten Aderendhulsen bestuckt sein.

Ziehen Sie die Schrauben der Halterungen fest. Als Anzugsmoment sind 0,5 Nm
empfohlen. Lose Schrauben kdnnen Feuer oder Betriebsstorungen verursachen.
Werden die Schrauben zu fest angezogen, kénnen die Anschlisse im Gerat und die
Gewinde beschadigt werden.

Falls das Gerat mit abnehmbaren Steckklemmen bestlickt ist, missen diese auf die
passenden Steckerleisten im Gerat gesteckt werden, auch wenn sie selbst nicht fur
Anschlusse verwendet werden.

Nicht verwendete Klemmen (gekennzeichnet mit n. c.) dirfen nicht zum
Anschluss von Leitern (z.B. Briicken) verwendet werden, weil dies das Gerat
beschadigen oder einen elektrischen Schlag verursachen kann.

Wenn das Gerat mit einem Gehause, Abdeckungen und Dichtungspaket gegen Eintritt
von Wasser ausgestattet ist, ist besonders auf korrekte Befestigung oder Abdichtung
zu achten. Verwenden Sie im Zweifelsfall zusatzliche Schutzvorkehrungen
(Abdeckungen, Uberdachungen, Dichtungen usw.) Eine nachlassige Montage erhoht
das Risiko eines elektrischen Schlags.

Berlhren Sie nach der Installation bei eingeschaltetem Gerat keine AnschlUsse,
ansonsten besteht Gefahr eines elektrischen Schlags.

Wegen einer moglichen starken Interferenz bei industriellen Installationen ist fiir geeignete
MaBRnahmen zur Sicherstellung des ordnungsgemaBen Betriebs des Gerats zu sorgen.
Beachten Sie zur Vermeidung von fehlerhaften Anzeigen die nachfolgenden

Empfehlungen.
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N| 1 / /!\ Je nach Ausfiihrung:
—  ° > °N 85 ... 230 ... 260 Vacioc
Ll 2 _Es_o\o_o L 19..24..35Vpc/16... 24 ... 35 Vac
FUSE

Abb. 4.6 Anschluss der Spannungsversorgung
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A - Vermeiden Sie es, Signalkabel und Ubertragungskabel mit Spannungs-
versorgungskabeln und Kabeln zur Steuerung der induktiven Lasten (z.B. Schutze)
parallel zu verlegen. Diese Kabel sollten sich im rechten Winkel kreuzen.

- Schutzspulen und induktive Lasten sollten mit einem Schutz gegen Interferenzen z.
B. RC-Beschaltung, ausgestattet sein.

- Es wird empfohlen, geschirmte Signalkabel zu verwenden. Signalkabelschirme
sollten nur an einem Ende des geschirmten Kabels geerdet sein.

- Im Fall einer magnetfeldinduzierten Interferenz wird die Verwendung von paarweise
verdrillten Signalkabeln empfohlen. Die Kabel missen auch flir serielle RS-485-
Verbindungen verwendet werden.

- Im Fall einer durch die Spannungsversorgung verursachten Interferenz wird die
Verwendung von geeigneten Interferenzfiltern empfohlen. Bitte beachten Sie, dass
die Verbindung zwischen dem Filter und dem Gerat moglichst kurz sein sollte und
dass das Metallgehause des Filters mit dem gro3tmoglichen Querschnitt geerdet
werden sollte. An den Filter angeschlossene Kabel durfen nicht parallel zu
Signalkabeln verlaufen.

Die Anschlusse der Versorgungsspannung und der Messsignale erfolgen mit Hilfe der
Schraubverbindungen auf der Gehauseruckseite.

O

5-6 mm |

max. 1.5 mm

Abb. 4.7 Abmessungen der Aderendhilsen und Drahtenden

A Alle Verbindungen miussen hergestellt werden, wahrend das Gerat von der
Spannungsversorgung getrennt ist!
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SlotD Slot C Slot B Slot A

| A

Power supply

2 (depending on version)

SERVICE

GND

+24V DC £5%
Imax. = 200mA
digital input
0/15..24V DC

e S—

____________________________________

Abb. 4.8 Bezeichnung der Klemmen

Die Basisausstattung des Gerates beinhaltet folgende Anschlisse:

T

N Y,

Spannungsversorgung

USB-Gerateanschluss(Service)

Transmitterspeisung 24Vpc Imax = 200 mA

Digitaleingang O ... 15 ... 24 Vpbc (Aus: 0...1V, Ein: 8...24V)
Schnittstelle RS-485

Wenn die Module UN3 oder UN5 installiert sind, ist die Transmitterspeisung nur verflgbar,
wenn das Versorgungs-Modul PS42 installiert ist. Bitte prufen Sie stets die Kennzeichnung
auf dem Anschlussbild des Gerates.

Je nach Anforderung an die Anwendung kann die Basisausstattung erweitert werden mit:

drei Ein-/Ausgangsmodulen (Slot A, Slot B, Slot C)
einem Kommunikationsmodul mit zusatzlichen seriellen, USB- und Ethernet-Ports(Slot D)

Je nach Ausstattung des Gerates weichen die Klemmen von der Darstellung in Abb. 4.8 ab. Die
Klemmen und Anschlusse der verfugbaren Module sind in Abb. 4.9 — 4.21 dargestellt.

16
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4.3.1 Verfiigbare Ein-/Ausgangsmodule

UI8 116 U16
8 current + 8 voltage inputs 16 current inputs 16 voltage inputs
n01 ]« N1 E n01 ]« 00N ‘é n01|«(+)— N1
™ alN2 [TI4 IN2 /2 lIN2 >
n02+(0 :?l 4 current + 4 voltage inputs n02+(0> :?l no2 ‘_S_’H 2,
n03 IN3 & TN n03j«J)eIN3 & n03 4—@—""3 o
n04 |« 7 )¢INa : "g; *@6* N2 "é n04 |« () ¢IN4 : n04]«(«)-4N¢ 5
n =)
n05 03 N3 g n05 nQ5|GND
n06 INS < Ne X n06 < n06|«(«)—'N5
07 ne E n04J (04 < 07 £ 07l dNe 2
L &  [no5|enn_ L & B €
n08 IN7 o; m@_ NS n08 ?: n08|«(«)¢IN7 3
n09 INg - 2 7l ne S n09 <t n09|«(+)4Ne =
S - GND |
n10 o8l T n10 - n10
n11 “"C;_)_INQ nog {—(4—)—1'“8 > n11 y IN9 E n11
n12]«)rqN10 3 oND N n12f«(4N1e S [n12 3
= - n10 N <
n13|««)¢N11 & n13[«(4N & In13 =
n1d|e(e4N12 X n14f«eN12 X [q1g x
n15|GND | n15 n15
| | |
n16|«(«)N13 n16]«(()-IN13 n16
nA7] e N4 3 ni7[«D4N4 & n7 3
n18Je(« N5 & n18J«({¢IN15 & n18 =)
n19 e ) 4iN16 X n19|«(C)4N1e X [n19 x
MNYA < < <
n20JGND | n20 n20

Abb. 4.9 Eingangsmodule fiir Strom- und Spannung
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UI12
12 current
+ 12 voltage inputs

n01 INT

n02 IN2 é

no3 IN3 a'

no4 IN4 :

n05

| |

n06 INS

n07 ING §

no8 INT al

noo9 IN8 :

n10

| |

ni1 IN9 <

ni12 IN10 E

n13 INtT

nid IN12 ::

ni5

| |

n15<_6__/ IN13

n17 IN14 §

n18Je(«)4iN15 &

ni9 IN16 :

n20

| |

n21 ‘_Q_/ IN17

n22 NtE 3

n23 Nts 3

n24 IN20 :

n25

| |

n26 e« —IN21

n27je N2 3
-

n28 IN23 &

n29fe/e)4N24 X

n30

U24

24 voltage inputs
n01l««—IN1
n02l ¢« 4IN2
no3le«)¢IN3
no4 (e oIN4
n05

fhosl IN5
no7 (* ING
n08j«{« sIN7
ﬁﬁt IN8
n10

ni1 INS
ni12 4_‘:_ IN10
N3]« 4N
nid o+ IN12
ni15

n16 IN13
N7 ¢« )-4IN14
n18J«{«)+IN15
N19)«{«)4/N1€E
n20

n21 e IN17
n22 « 4IN18
n23 \:,_ IN19
N24 |4« 4IN20
n25

fh26l IN21
n27j ¢« eiN22
n28 | ¢« r¢INZ
n29 4_‘:_ IN24
n30

4 x 010V 4 x 010V 4 x 010V 4 x 0-10V 4 x 0-10V

4 x 010V

124
24 current inputs
n01 ‘_(Q)_IN1 <
nozl«(nz &
n03j«(( 4N 5
n04|«(()4IN4 :
nO5|GND |
| |
n06|«(0 N5 <«
n07|«+(( r4INE §
no8|«( 4N &
n09|«(DyiN8 X
n10GND |
| |
n11|«((DM <«
n12|+(()4/IN10 §
n13|«D4NT &
n14f«D4N12 X
n15
| |
n16]|«(0)-IN3
n17|«()4iN14 é
ni8 @ IN15 S
n19|«(7)4N16 :
n20
| |
N21|([7)-IN17
n22)eenie §
N23|(77)4IN19 g
n24 x
«(1)4IN20 X
n25
| |
N26|«(7)-IN21
n27|«penz2 &
n28|eDeNz &
Ed
N29|«(7)-¢IN24 X
n30

Abb. 4.10 Eingangsmodule fiir Strom- und Spannung(Fortsetzung)

18

© Copyright 2014



IS6

6 isolated current input

n01

n02

n03

n04

n05

n06

n07

n038

n09

n10

n11

ni2

a4

INS5

D

Abb. 4.11 Eingangsmodul fiir Strom(galvanisch getrennt)

FI2
2 flowmeter inputs
+ 2 current inputse

n01l«({)-IN1 2 x 0-20mA

n02|« N2 (flowmeters)

n03|«( 04N

3
o]« 74 2 x 0-20mA

n05

FI4

4 flowmeter inputs
+ 4 current inputs

n01

n02

n03

n04

n05
| |

n06

n07

n08

n09

n10

IN1

4 x 0-20mA

4 x 0-20mA

(flowmeters)

FT2
2 pulse inputs

+ 2 current inputs

n01j<+— Inp11

n02]« mp12

n04)]<«— Inp21

n05]«4— Inp22

nQ7 |0 N3

n08|«(( r¢iNd

n09

n03]«— com1

n06j]«— comz

2 x 0-20mA

Abb. 4.12 Flowmeter-Eingangsmodule

FT4
4 pulse inputs
+ 4 current inputs

no1l«— mpn
n02j<+— Inpi2
n03|«— com1
n04)<— Inp21
n05)<— Inp22
no6l«— comz
n07) <4 Inp31
n08J«— Inp32
n09j«— coms
n10j<+— Inpd1
n11j<+— Inpa2
n12l« cowms
n13|«0™N
n14j«0yNe  E
n15|« 0 qN7 <!
ni6é IN8 3
n17 ¥
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TC4

4 thermocouple inputs

no01
n02

n03
n04

n05
n06G

n07

n08

IN1

TC8

8 thermocouple inputs

n01

n02
n03

. o INT

n04

n05
n06

n07

n08|

n09

n10
n11

ni2

n13
ni14

ni5

n16|

TC12

12 thermocouple inputs

no1

IN1

n02

IN2

IN3

IN4

IN5

JOJTIU

IN6

IN_T

IN7

IN8

IN9

IN10

IN11

IN12

SAVRVAVASY:

Abb. 4.13 Eingangsmodule fiir Thermoelemente
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RT4 RT6

4 RTD inputs 6 RTD inputs
n01 n01
n02 - n02 -
no3 = n03 =
n04 n04
F 1 | ]
n05 n05
n06 o n06 o~
n07 = n07 Z
n08 n08
F 1 F
n09 n09
n10 ) n10 o~
n11 2 n11 =
n12 n12
1 b
n13 n13
ni4 < n14 <t
n15 Z n15 £
n16 n16
| 1
n17
n18 uz)
n19 -
n20
| 1
n21
n22 g
n23 -
n24

Abb. 4.14 Eingangsmodule fiir Widerstandsthermometer
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UN3 UN5

3 universal inputs 5 universal inputs

n01 E‘f n01j—"

n02|" - n02|--

n03|—* 4 o n03|—=¢ 1 =

=z

nod|— b = noa) "D =

nOSI n05
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n07|—- n07|—"
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IN_T

n11j—-" n11j—-=
V, mA II.I‘IIA_
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n20
n21|—"
V, mA
ﬂﬂ:m\.‘_
n23|— lt
n24
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IN3
3
IN3

IN4
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Abb. 4.15 Universal-Eingangsmodule
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D24
24 Digital inputs

n03}<— N3 J/
n04}<— ing

n05|«— com1-4

| ]

n06j=— IN5 -

n07 |=— IN6 \L
J IN26

n08 |«— IN7

n09j=— INs _
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n11j=— IN9
ni12j=— IN10
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n14f<— IN12
n15|=— comoe-12
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Abb. 4.16 Binéar-Eingangsmodule
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CP2 CP4 HM2 HM4

2 universal counters 4 universal counters 2 hourmeters 4 hourmeters
n01f«— inp11 n01 < Inp11 n01}=— starT/sTor1 [n01}«— sTarRTISTOP 1
n02j«— inp12 n02}=— inp12 n02}«— PrRG 1 n02}«— PrRG 1
NO3j«— Prg1  >cCounter1 In03}<— Prg1 >Counter1  [n03}=— com1 n03j=— com1
n_04 < Res1 ﬁ <— Res1
n_l)S-— com1_ n_054— com1_/
n06j=— Inp21 ™ n06J«— Inp21 n04}«— sTarTISTOP2 | n04}<— STARTISTOP 2
N07}<— Inp22 Nn07 |« np22 'n05 |« PRG 2 05|« PR 2
n08|«—Prg2 > counter2 |n08}«—Prg2 - counter2 n08}«— comz n06}<— com2
n09J«— Res2 Nn09 j«— Res2
n10f«— com2 ) n10j«— com2 )
n11 le—inp31 n07 = START/STOP 3
n12f=—Inp32 n08f=—PRG 3
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n14}«—Res3
n15}«—coms
| ]
n16f=—Inpa1 n10}=«— START/STOP 4
n17 |=—Inp42 n11j=<—PRG 4
n18)«—Prga > Counter 4 ni2l<—com4
Nn19j«—Res4
n20f«—coms _/

Abb. 4.17 Eingangsmodule fiir Impulse(Zéhler) und Zeitzéhler
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Abb. 4.18 SSR-Ausgangsmodule
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Abb. 4.19 Relais-Ausgangsmodule
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Abb. 4.20 Ausgangsmodule fiir passive Stromausgénge
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ACM

isolated
E RS-485 (2)5

RS-232 + RS485 (3)
—
14}
2]
=
=

isolated

RS-485
~
3]

12 |GND

6 SN0

AL

ETU

uUsB
host

B

RJ-45
ETH

Abb. 4.21 Kommunikationsmodule

RS232/RS485
-— | or USB/RS485
interface

uUse

usB
host

Abb. 4.22 Anschluss der RS-485 Ubertragungssignale

Das Gerat unterstutzt folgende Konverter:
- USB / RS-485 Konverter
- RS-232/ RS-485 Konverter
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4.4. Wartung

Das Gerat besitzt keine vom Anwender austauschbaren oder modifizierbaren internen
Komponenten. Beachten Sie die Umgebungstemperatur im Betriebsraum des Gerats. Hohe
Temperaturen verursachen eine schnellere Alterung der internen Komponenten und verkirzen
die fehlerfreie Betriebsdauer des Gerats.

Saubern Sie ein verschmutztes Gerat nicht mit Losungsmitteln. Reinigen Sie das Gerat mit
warmem Wasser und etwas Spulmittel oder, bei starkeren Verschmutzungen, mit Ethyl- oder
Isopropyl-Alkohol.

c Die Verwendung von anderen Reinigungsmitteln kann das Gehause dauerhaft
beschadigen.

'% Entsorgen Sie ein Produkt mit diesem Symbol nicht im Haushaltsmdill. Bitte informieren
Sie sich Uber die ortlichen Entsorgungsvorschriften fur elektronische Produkte.

5. Einfuhrung

5.1. Das Gerat verstehen

Das Gerat wurde als universelles Mehrkanal-Steuergerat entwickelt. FUr dieses Konzept wurde
daher auch die Firmware des Gerates als Multi-Layer Struktur geschrieben. Das Gerat lauft unter
der Steuerung eines LINUX-Betriebssystems, welches alle Untersysteme betriebsbereit halt und
den unabhangigen und gleichzeitigen Betrieb mehrerer Prozesse (Kommunikation,
Datenerfassung, Verarbeitung, Visualisierung usw.) ermdglicht. Dieser Ansatz bietet dank der
flexiblen und dynamischen Konfigurierbarkeit den gro3en Vorteil im Einsatz auf hochster
Steuerungsebene. Ebenso wurden Datenstrukturen und -strome anders implementiert als in den
meisten ahnlichen Geraten. Der Hauptunterschied liegt im Konzept der Logischen Kanale als
Bricke zwischen physikalischen Ein- und Ausgangen sowie Visualisierung und
Prozesssteuerung. Die Entwickler des Gerates entschieden sich fur diese Lésung, um die
Funktionalitat des Gerates zu erhdhen und die Software nahezu unabhangig von der Hardware
zu machen.

5.1.1. Logische Kanaile

Ein logischer Kanal ist ein Datenstrom im Speicher des Gerates, der einen Namen hat und
angezeigt werden kann, der als Eingangswert fur einen Steuerungsprozess (oder -prozesse), zur
Steuerung physikalischer Ausgange oder als Eingangswert flr andere logische Kanale verwendet
wird. Das Gerat bietet 60 bzw. 90 logische Kanale und jeder dieser Kanale kann so konfiguriert
werden, dass er verwendbar ist als: Messwert eingebauter physikalischer Eingangskanale,
Zustand oder Ausgabewert physikalischer Ausgangskanale, Zustand oder Wert als Ergebnis
eines Steuerungsprozesses, Zustand von virtuellen Eingangskanalen und Timern oder eine
mathematische Verknlpfung anderer logischer Kanale. Zur Ubersichtlicheren Visualisierung
kénnen Logische Kanale in Gruppen zusammengefasst werden.
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Abb. 5.1 Méglichkeiten der Verknipfung von logischen Kanéle

5.1.2. Gruppen

Eine Gruppe ist eine Zusammenfassung von 1-6 Logischen Kanalen. Das Gerat kann auf einem
Bildschirm nur Kanale visualisieren, die zur selben Gruppe gehdren. Die Gruppen haben ihre
individuellen Namen. Jeder logische Kanal kann gleichzeitig zu einer oder mehreren Gruppen
gehoren oder keiner Gruppe angehdren (dann wird er nicht visualisiert, kann aber fur andere
Prozesse verwendet werden). Ublicherweise stehen Kanéle, die zur selben Gruppe gehéren, in
einer Beziehung (zum Beispiel indem sie Parameter eines Objekts oder ahnliche Parameter
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mehrerer separater Objekte reprasentieren). Es ist jedoch auch mdglich, eine Gruppe aus
Kanalen zu bilden, die vollig unabhangig voneinander sind.

Log.Kandle (1) (2) (3] (4] (8] (6] (7) (8] (o) f10] -+ [e0

. e “

T T e e
A 2] (3 (4] (5 (6 [7] (8] [9] 10
|

Gruppen

\J

G 04 Group 4 g 2010127
Preassure
kPa

Anzeige/Aufzeichnung | 1 - 2 -| 3 ".c 2.749- 5 \" 6 , 7 . 8 .- 9 .10

* Temperature Humidity
*C

15.00 29.1J
Il M(Ethl MENU Il,— @{ -4
‘s
J &
Abb. 5.2 Das Konzept der Kanéle und Gruppen

Die Verwendung von Gruppen, logischen Kanalen und deren mathematischen Verknupfungen
verleint der Software des Gerats auRergewdhnliche Flexibilitat und ermdoglicht leistungsstarke
Steuerungsmoglichkeiten sowie Visualisierungen zu geringen Kosten.

5.2. Hardwarekonfiqurationen

Die Hardware des Gerats kann an die Bedlrfnisse des Anwenders angepasst werden. Das
Grundgerat enthalt: Hauptprozessor, Display mit Touchscreen, Schaltnetzteil (in einer der zwei
Ausflhrungen: 24 V oder 230 V) sowie die Kommunikationsschnittstellen USB und RS485 (siehe
Abb. 4.8 — Slot P). Alle anderen Module sind als Option verfugbar und kdnnen gemaf
Kundenanforderung in das Gerat installiert werden. Neben den Basisanschllssen ist Platz fur ein
erweitertes Kommunikationsmodul. In der einfachsten Ausfuhrung kann dieses Modul mit nur
einem USB-Host-Anschluss auf der Rickseite ausgestattet werden (Standardausrustung fur die
IP-65-Version des Gerats). Die Vollversion dieses Moduls enthalt aulierdem 2 zusatzliche serielle
Ports (RS485 und RS485/RS232) und einen 10 Mbit/s Ethernet RJ-45-Anschluss(siehe Abb. 4.21
— Slot D).

Drei Slots zur Aufnahme von Ein- und Ausgangsmodulen befinden sich auf der rechten
Gehauseseite (siehe Abb. 4.8, Slot A/B/C). Das tatsachliche Aussehen dieser Klemmen
unterscheidet sich je nach Modultyp. Eine Kurzbeschreibung der verfligbaren Module wird in Abb.
4.9-4.21 dargestellt. Die Ein- und Ausgangsmodule werden standig weiterentwickelt, daher
erweitert sich die aktuelle Liste der verfugbaren Module.
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6. Bedienung
6.1. Inbetriebnahme

Nach Einschalten der Spannungsversorgung wird auf dem Display des Gerats ein Start-Logo
angezeigt. Wahrend das Betriebssystem geladen wird, wird ein Fortschrittsbalken in der Mitte des
Bildschirms angezeigt. Wahrend dieses Prozesses kann der Bildschirm fur 3-5 Sekunden
abgedunkelt sein. Bitte warten Sie das Ende dieses Vorgangs ab, bevor Sie mit dem Gerat
arbeiten. In der letzten Phase des Startvorgangs wird in der linken unteren Ecke die Firmware-
Version angezeigt. Danach wird die Hauptapplikation gestartet. Die Startansicht richtet sich nach
den Einstellungen im Menu Grundeinstellungen.

6.2. Gebrauch des Touchscreen-Monitors

Es ist verboten, bei der Bedienung des Touchscreen-Monitors Gegenstande mit scharfen Kanten
(z.B. Messer, Scheren, Nadeln, Drahte, Nagel, Schrauben usw.) zu verwenden. Es wird sehr
empfohlen, einen Spezialstift aus Kunststoff oder einem anderen weichen Material mit
abgerundeten Kanten zu verwenden (z. B. den mit dem Gerat gelieferten Stift). Das Display des
Gerates muss aulerdem vor aggressiven Substanzen sowie sehr hohen und sehr niedrigen
Temperaturen geschitzt werden, da diese Schaden verursachen kénnen.

,r”"*'\, Verwenden Sie flur die Reinigung einen speziellen Flussigreiniger flr LCD-Bildschirme und
"L/ ein weiches Tuch.

6.3. Display

Das Gerat zeigt alle Daten und Dialoge auf einem farbigen 3,5”/5,7“ TFT-Display mit 320x240
Pixeln an. Bei neuen Geraten ist der Bildschirm mit einer transparenten Folie geschutzt. Entfernen
Sie diese Schutzfolie vor Gebrauch, um eine perfekte Sichtbarkeit der Bilder und die
Drucksensibilitat des Touchscreens zu gewahrleisten.

Im normalen Betrieb zeigt das Gerat Daten in einer vom Anwender gewahlten Form an, aber es
ist jederzeit moglich, die Darstellung zu wechseln oder das Konfigurationsmeni aufzurufen. Alle
Details des Anzeigegerates sind auf eine einfache und intuitive Bedienung ausgelegt. Um die
Darstellung zu andern oder das Menu aufzurufen, beriihren Sie das Display des Gerates mit
einem Stift. Weitere Informationen Uber das Menu und die Darstellungsmaoglichkeiten werden in
spateren Kapiteln beschrieben.

,r’"-'\, Eine detaillierte Beschreibung aller auf dem Display sichtbaren Elemente findet sich in den
1 folgenden Kapiteln.

Informationszeile KAEIALLAY X

Datenbereich

Temperatur Lufifeuchtigkeit

L]
"
=
(-]
"

Navigationsleiste

4 ANSICHT 1 MENU §§ GRUPPE

Abb. 6.1 Typische Ansicht des Gerétes nach Bertiihren des Displays

32 © Copyright 2014



6.3.1. Informationszeile

Die Informationszeile informiert den Anwender Uber die aktuelle Gruppe, Datum und Uhrzeit
sowie den Status der Messwerterfassung. Anstelle eines Standardnamens kann zur
Verdeutlichung eine naher beschreibende Bezeichnung der Gruppe eingegeben werden. Das
oben rechts angezeigte aktuelle Datum und die Uhrzeit konnen mit dem jeweiligen Menu
verandert werden (siehe Kapitel: Konfiguration).

G 05 Group 5 ® 200028112

- / A LY

Gruppennummer  Name der Gruppe  Statusanzeige-Logging  Uhrzeit  Datum

Abb. 6.2 Ansicht der Informationszeile

Die Statusanzeige der Messwerterfassung(Logging) verfugt Uber folgende Farben:

— grau: Die Messwerterfassung ist deaktiviert. Sollte die Funktion nicht freigeschalten
sein, kann dies Uber die Eingabe eines Lizenzschlussels im Menu Gerate-
informationen erfolgen.

— grun: Die Messwerterfassung ist aktiviert.

— gelb: Die Messwerterfassung ist aktiviert. Der verbleibende Speicherplatz ist kleiner
als 10Mb.

— rot: Die Messwerterfassung ist deaktiviert, da kein Speicherplatz verfugbar ist.
— blau/grin: Die aufgezeichneten Daten werden im Speicher abgelegt. Schalten Sie
das Gerat nicht aus, sonst gehen die Daten verloren.

c Um das Gerat bei aktivierter Messwerterfassung auszuschalten, sollte die Funktion
Herunterfahren im Hauptmenu genutzt werden.

6.3.2. Navigationsleiste
Beim Berthren des Bildschirms an einer beliebigen Stelle wird die Navigationsleiste angezeigt.

G 05 Group5
Druck
kPa
i
] 27% 0
Temperat = Luﬂfeuchtlgkmt

15.00 _45.2

Abb. 6.2 Hauptansicht des Geréts — aktive Navigationsleiste
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Die Navigationsleiste enthalt drei Arten von Tasten:

34 ANS.ICHT 4| Wechsel zwischen den Visualisierungsarten der aktuellen Gruppe

MENU Hauptmenu aufrufen (Details siehe Kapitel: Konfiguration)

| |
4 GRL{PPE 4| Umschalten der Anzeige auf eine andere Gruppe von Kanalen

o Umdirekt ins Konfigurationsmenu eines angezeigten Kanals zu gelangen, dricken Sie den

'x\!},;' Bildschirm im Bereich dieses Kanals und halten Sie ihn flr 3-4 Sekunden gedrickt(1). In
gleicher Weise drucken Sie, um direkt zur Konfiguration der angezeigten Gruppe zu
gelangen, auf die obere Informationszeile und halten Sie diese flir einige Sekunden
gedruckt(2). Falls das HauptmenU uUber ein Passwort geschitzt wurde, muss der
Anwender in beiden Fallen das Passwort eingeben, um zur Konfiguration zu gelangen.

i
{emperature Humidity

()p06 29;% 'RIH
H = - - .
NS

Abb. 6.4 Schnellzugriffe auf Kanéle und Gruppen

6.3.3. Datenbereich

Der groflite Teil des Bildschirms dient zur Visualisierung der Kanale. Die Daten kdnnen
unterschiedlich dargestellt werden (als Zahlenwerte, Kennlinien, Balken und Zeiger). Alle Kanale
der aktuellen Gruppe werden gleichzeitig in derselben Ansicht angezeigt. In der aktuellen
Software-Version ist es nicht moglich, in einer Darstellung unterschiedliche Ansichten zu
verwenden. In den Abb. 6.6 - 6.11 werden Beispiele fir verschiedene Ansichten dargestellt. Der
Wechsel zwischen den Visualisierungsmodi erfolgt Uber den Aufruf der unteren Navigationsleiste
und Dricken der Tasten [ANSICHT1] oder [ANSICHT ], (siehe Kapitel: Navigationsleiste).

In jeder Ansicht sind folgende Informationen verfugbar: Wert(1), Einheit(2) und Bezeichnung des
Kanals(3). Einige Ansichten zeigen zudem eine Prozentangabe des Wertes im Verhaltnis zum
Maximalwert der Skala an(4).
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G 04_Group 4 g 2011:01-27

3

empera,ure
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Abb. 6.5 Inhalte des Datenbereichs

Jede Gruppe von logischen Kanalen kann in einer der 6 Ansichten dargestellt werden:
—als Zahlenwerte, Abb. 6.6
- als horizontale Balken, Abb. 6.7
—als vertikale Balken, Abb. 6.7
- als horizontale Kennlinien, Abb. 6.8
—als vertikale Kennlinien, Abb. 6.8
- als Zeigerdiagramm, Abb. 6.9
-als Zeiger, Abb. 6.9

G 05 Group 5 20074731 [l G 04 Group 4 20980804

Humidity ST wsec| |Pressure

CH 01 %RH 1 5 0 CH 07
38.05 = 2. 800

0 : 60 ?EIEETQ 0 A4T%

Torque 1 2 Temperature Humidity

CH 02 Nm o % 50 CH 09 CCHO1 “%RH
375" 11| | 15.00 51 .6

/. 11
0 38% 100/ | 5% 2 -10 31% 700 BA%

TOUCH THE SCREEN TO SHOW NAVIGATION KEYS TOUCH THE SCREEN TO SHOW NAVIGATION KEYS

Abb. 6.6 Beispiele fiir die Ansicht Zahlenwerte
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Abb. 6.7 Beispiele fiir horizontale und vertikale Balken
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Abb. 6.9 Beispiele fiir Zeigerdiagramme
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2009-05-31 = 2010-10-12
G 04 Group 4 17:37:45 G 07 Group?7 < “710:07:03
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Abb. 6.10 Beispiele fiir Zeiger

Es ist auch moglich, mehrere Gruppen auf einem einzigen Bildschirm darzustellen (Abb. 6.11). In
dieser Ansicht werden die einzelnen Kanale derselben Gruppe untereinander und die einzelnen
Gruppen nebeneinander dargestellt. Es kdnnen bis zu 5 Gruppen gleichzeitig auf einem einzigen
Bildschirm dargestellt werden.

2009-05-31 2009-05-31
G02..G06 17:53:38 G06..G10 17:44-34
Torque Temperature Pressure Humiditgﬁ Flow Flow Relay state Pressure Weight Humidit
02 Nm 09 °Cjo7 kPa 01 RH 06 mi/h 06 mi/h 13 o7 kPa 12 kg |01 ‘%GHH
61.7 | 2864 51435 -LO- -LO- -LO- — 4.310 | -LO- 15.1
Heating Position Temperature Torque Pressure Pressure Weight Flow Deviation Torgue
04 10 mm 09 =C02 Nm 07 kPa o7 kPa 12 kg DG m¥/h 11 02 MNm
8 -LO- 28.64 61.7 5135 4310 -LO- -LO- 29 514
Deviation Humidit)_;eI EEEEd PID output PID output Deviation Current Position Speed
11 01 RH O m/sec. 08 og 11 05 mA 10 mm Dg m/sec.
-LO- -LO- -LO- - -—-- 29 -LO- -LO- 4.6
Heating Temperature Temperature Position Heatin Temperature Heatin
04 g =C] o0a pe °C|10 mm |04 g 0o pe =Cjo4 .
8 28.64 4051 | -LO- 15 40.51 15
Current Position Position Temperature Speed PID output  Current
05 mA 10 mm 10 mm |09 °C Dge m/sec. 08 05 mA|
21| -LO- -LO- 40.51 4.6 - -LO-
Deviation Deviation PID output  Torgue Pressure Flow
11 11 0B 02 Nm 07 kPa 06 mith
-LO- 29— 51.4  4.310 _-LO-

TOUCH THE SCREEN TO SHOW NAVIGATION KEYS TOUCH THE SCREEN TO SHOW NAVIGATION KEYS

Abb. 6.11 Beispiele fiir die gleichzeitige Darstellung mehrerer Gruppen

6.3.4. Wichtige Mitteilungen

@ Die Konfiguration wurde geschrieben. @ Update firmware?
OK | No | Yes |

Abb. 6.11 Mitteilung Abb. 6.12 Frage
| Settings will be overwritten. A Flash disk write error!
& = o Doyou want te continue? Try again.
ves | No | oK
Abb. 6.13 Warnung Abb. 6.14 Alarm
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7. Konfiguration
7.1. Editoren

Der Konfigurationsprozess basiert auf verschiedenen Editoren. Einige davon werden gemeinsam
von unterschiedlichen Menus verwendet. In den einzelnen Editoren stehen verschiedene
Registrierkarten zur Auswahl:

— Texteditor:
e Buchstaben, Abb. 7.1
Ziffern und Rechenzeichen, Abb. 7.2
Sonderzeichen, Abb. 7.3
Diakritische Zeichen, Abb. 7.4
Schrift- und Hintergrundfarben, Abb. 7.5

Werteditor:
e Dezimalformat, Abb.7.6
e Hexadezimalformat, Abb. 7.7
e Binarformat, Abb. 7.8

— Auswahleditor:
e Eine Option, Abb. 7.9
e Mehrere Optionen, Abb. 7.10

Dateieditor:
e Eine Option, Abb. 7.11
e Mehrere Optionen, Abb. 7.12

e

Al ef cfofefrfol] rfjef o] (f | /]|
n) o] o tfmf o~ afsfef tf ] -] <]
of rfof rfs| ]yl 1| 2| af | | -] >]
v wl x| v| z| Awa | o | | x| | =]
|« | 9 | | €| » |
Ilabc"123"!#$“'!qé’to %) v abc, 123 143 1az/ee [X) &
Abb. 7.1 Texteditor — Buchstaben Abb. 7.2 Texteditor — Ziffern
~f v e@e| #| s| % E|L|N|0|S|
" & _ | { } : z Z
2 | o
6|Q|n|u|2|2|3 A%a
| « | » | €] % |
abc, 123 abc, 123, 1#$ tazjeol © | o I|
Abb. 7.3 Texteditor — Sonderzeichen Abb. 7.4 Texteditor — Diakritische Zeichen
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. Konstante
abcdg Gebe einen Wert ein: -99999 .. 99999 °C
A | A-lA e | abedk |

AlA|A|AAa|A X d 8 4 €

|Example Example Example

HE R
S
Q| -

1 2 3 +/-

0 5
fomwwefoT-o] NG

Abb. 7.5 - Texteditor - Schrift- und Abb. 7.6 Werteditor - Dezimalformat
Hintergrundfarben
Register number Data mask
Gebe einen Wert ein: 0 .. 65535 Gebe einen Wert ein: 0 .. 0xFFFF
Ox1 abcdg T111 1111 1111 110
7 8 9 F C 111,111 000...000
4 5 6 E
1 2 3 D 1 L =
0 A B C 0
L= o [ - Fi _ M
Abb. 7.7 Werteditor — Hexadezimalformat Abb. 7.8 Werteditor - Binarformat
Quelle X Monate
Wéhle eine Option Select one or many options
" Log.Kan. 1:"Temperatur A1" | [ Januar |
@ | pg.Kan. 2:"Temperatur A2" ] v Februar ]
T Log.Kan. 3:"Temperatur A3" ' W Mdrz
T Log.Kan. &'"Temperatur A4" ¥ April |
" Log.Kan. 5:"Alarmzustand"” [ Mai
I:"'" all n H
Log.Kan. 7:"Channel 7 v [ Juni v
Ok ARG = I © [~
Abb. 7.9 Auswahleditor - eine Option Abb. 7.10 Auswahleditor - mehrere Optionen
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Select one or many options
SCK-10 v Start: 2010-06-09 10:53:12.463 stop: 2010-06-09 10:53:38.13
Logging temperature 1
_] SIA-8 Start: 2010-06-09 10:53:38.148 stop: 2010-06-09 10:53:59.31
Logging temperature 2
=, SP-2 Start: 2010-06-09 10:53:59.331 stop: 2010-06-09 10:54:21.58
=l Logging temperature 3
=. TRS-01a Start: 2010-06-09 10:54:21.594 stop: 2010-06-09 10:54:45.81
El Logging temperature 4
— TRS-02a Start: 2010-06-09 10:54:45.814 stop: 2010-06-09 10:55:17.63
El Logging temperature 5
1 Start: 2010-06-09 10:55:17 642
E] LAl g Logging temperature 6
NE1 B KK | | CH IR
Abb. 7.11 Datei-Editor- eine Option Abb. 7.12 Datei-Editor- mehrere Optionen

Funktionen der am haufigsten verwendeten Tasten

)

Aktuelles MenU oder Untermenu verlassen

¥

Bestatigt die Auswahl/Anderung des Editors (und beendet den Dialog)

Verwirft die Auswahl/Anderung des Editors (und beendet den Dialog)

Auswahl des zu editierenden Elements. Die Pfeiltasten ermdglichen die
Auswahl mehrerer aufeinander folgender Elemente (Gruppen, logische
Kanale, Steuergerate oder Ausgange). Die mittlere Taste Iasst die direkte
Auswahl eines bestimmten Elements aus einer Liste zu.

Navigationstasten fur Auswahleditor

« = Pfeile nach links oder rechts, der Cursor bewegt sich Uber den editierten Text
A% a Wechsel zwischen Grol3- und Kleinbuchstaben
Im Werteditor: I6scht die letzte angezeigte Ziffer
abcdg Im Texteditor: I6scht das zuletzt eingegebene Symbol oder das Symbol, das
unmittelbar vor dem Cursor steht
C | Loscht die komplette Zahl beim Editieren von Werten

Andert das Vorzeichen des editierten Werts

Léscht die ausgewahlte Datei

Auswahl aller verfugbaren Optionen

40
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%] Deaktivierung aller verfigbaren Optionen

== | Aufruf des Texteditor-Fensters

<@ Flgt ein Objekt ein

— Entfernt ein ausgewahltes Objekt

7.2. Hauptmenii

Mit der [MENU]-Taste der Navigationsleiste gelangt man zum Hauptmeni (Abb. 7.13). Das
Hauptmenu ist unterteilt in Geratekonfiguration, Dateimanagement und Gerateinformation.

T

&, Geritekonfiguration

¥4 Dateienmanagement

() Geriteinformationen

(¢) Herunterfahren

Abb. 7.13 Hauptmenii

Die Taste Herunterfahren ermdglicht ein sicheres Ausschalten des Gerates. Nach Drucken der
Taste und Bestatigung der Warnung wird der Bildschirm wie in Abb. 7.14. angezeigt. Dieses
Verfahren wird generell beim Ausschalten des Gerates empfohlen, ist aber besonderes bei
aktivierter Messwerterfassung von Bedeutung um Datenverlust vorzubeugen.

IT15 NOW SAFE TO POWER OFF DEVICE.

Abb. 7.14 Bildschirm nach Betétigen der Taste Herunterfahren
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7.3. Menu Dateienmanagement

In diesem Menii werden Dateien, z. B. zur Ubertragung von Daten von und zu USB-Sticks
verwaltet.

- .
& Dateienmanagement

Abb. 7.15 Auswahltaste Dateienmanagement

Anforderungen an USB-Sticks:

— Die maximale Stromaufnahme darf 100mA nicht Uberschreiten. Fur Datentrager mit
grolReren Kapazitaten nutzen Sie ggf. einen zusatzlichen USB-Verteiler mit separater
Stromversorgung.

— Der Datentrager muss fur Windows als FAT (nicht FAT32) formatiert werden.

— Zu importierende Dateien durfen nicht in Unterordnern gespeichert werden.

Das Menu Dateienmanagement wird in Abb. 7.16 dargestellt. Es stehen drei Optionen zur
Verfugung: Konfigurationsdateien, Messwertdateien und Benutzerverzeichnis.

Die Auswahl Messwertdateien dient zur Verwaltung von gespeicherten Messwerten. Sie ist nur
verflugbar, wenn ein LizenzschlUssel fur die Datenloggerfunktion eingegeben wurde. Wenn keine
Lizenz erworben wurde, ist im MenU nur die Auswahl Konfigurationsdateien verflugbar. Die
Option Benutzerverzeichnis ist nur verfligbar, wenn ein mehrstufiger Zugriffsschutz im Menu
Zugriffsschutz aktiviert wurde.

Dateienmanagement

Messwertdateien

Konfigurationsdateien

Benutzenverzeichnis

Abb. 7.16 Menii Dateienmanagement

Messwertdateien

Ausgewihlte Dateien exportieren

Ausgewdhlte Dateien loschen

Dateiauswahl

Gruppe 01: Auswahl

Gruppe 02: Auswahl

Abb. 7.17 Menii Dateienmanagement - Messwertdateien
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Das Menu Messwertdateien wird in Abb. 7.17 dargestellt und beinhaltet folgende Punkte:

— Ausgewahlte Dateien exportieren: speichert die Dateien auf einem angeschlossenen

Datentrager

— Ausgewahlte Dateien loschen: entfernt die Dateien aus dem Geratespeicher
— Auswabhl: Offnet die Liste der Messwertdateien in der gewahlten Gruppe

1) Gruppe
2) ausgewahlte Messwertdate

()

|—z|' 1-01-2710:15
2otz 100025 7T
[ Start2011-01-27 102025 5
",— 20116127 10:2200

A

Group 01
@ Select many options

= I O [

Abb. 7.18 Liste der Messwertdateien

ien

3) keine Beschreibung fur die Aufzeichnung vorhanden

4) Beschreibung der Aufzeichnung

5) Ende der Aufzeichnung(Datum, Uhrzeit)

6) Start der Aufzeichnung(Datum, Uhrzeit)

7) Start einer noch laufenden Aufzeichnung(Datum, Uhrzeit)

Beispiel fur das Exportieren von Messwertdateien(bei bereits verbundenem Datentrager):

1) Offnen der Liste der gespeicherten Messwertdateien unter Gruppe

2) Auswahl der Messwertdatei
— Datei 1:
— Datei 2:

en

3) Exportieren der ausgewahlten Messwertdateien

Messwertdateien

Ausgewahlte Dateien loschen

Dateiauswahl

G 01: Auswahl (i
ruppe uswa IL_T

Gruppe 02

Abb. 7.19 Exportieren von Messwertdateien
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Gruppe 01
d

er mehrere Optionen

Messwertdateien

Ausgewahlte Dateien loschen

Ausgewahlte Dateien exportier{'-ﬂ
1
|

Dateiauswahl

Gruppe 01: Ausgt—mah@
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Nach dem Export der Dateien befindet sich auf dem Datentrager ein neuer/aktualisierter Ordner.
Die Benennung des Ordners entspricht der Seriennummer des Gerates. In den Unterordnern
befinden sich die Messwertdateien und einige Informationen zur Konfiguration des Gerates.

Um Dateien aus dem Speicher des Gerates zu entfernen, wahlen Sie die Dateien in den
jeweiligen Gruppen aus und driicken Sie anschliel3end die Taste Ausgewahlte Dateien lI6schen.

| Konfigurationsdateien |

Lade Konfiguration :
Speichere Konfiguration
Lade Modbus-Vorlage -
Speichere Modbus-Vorlage
b4

Abb. 7.20 Menii Dateienmanagement - Konfigurationsdateien

Das Menu Konfigurationsdateien wird in Abb. 7.20 dargestellt. Die Tasten Lade/Speichere
Konfiguration Uberspielen Dateien mit Informationen Uber:

— Grundeinstellungen

— Einstellungen der log. Kanale

— Hardwarekonfiguration(installierte Ein-/Ausgangsmodule)
— Modbus-Einstellungen

— Profile/Timer

— Netzwerkeinstellungen

— Gruppeneinstellungen

Die Tasten Lade/Speichere Modbus-Vorlage Uberspielen Dateien mit Informationen Uber die
Einstellungen der Schnittstellen RS-485(Modbus RTU) im Modus Master:

— Geratename
— Einstellungen aller Ein-/Ausgangskanale
— Einstellungen der Registerblocke

Die Sicherung der Modbus-Master-Einstellungen erleichtert den schnellen Verbindungsaufbau zu
Slave-Geraten.

Die Tasten Lade/Speichere Modbus-Slave-Vorlage Uberspielen Dateien mit Informationen tber
die Einstellungen der Schnittstellen RS-485(Modbus RTU) im Modus Slave:

— Registertype(Holding/Input)
— Modus(write/read)
— Datenformat(16/32bits)

Der Transfer von Konfigurationen oder Modbus-Vorlagen zwischen dem Gerat und dem
Datentrager erfolgt, nachdem der USB-Stick an das Gerat angeschlossen wurde. Gehen Sie zum
Menu Dateienmanagement — Konfigurationsdateien. Sollen Dateien geladen werden,
erscheint im Fenster das Symbol des Flash-Speichers mit den verfugbaren Konfigurationen oder
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Modbus-Templates mit der Endung.cfg oder .mcfg. Bitte beachten Sie, dass die Namen der
Dateien vom Anwender festgelegt werden.

Zum Sichern von Einstellungen betatigen Sie die Taste Speichere Konfiguration oder
Speichere Modbus-Vorlage. Es wird ein Fenster mit den bereits verfugbaren Dateien geodffnet
die Uberschrieben werden kénnen. Uber den Texteditor kann alternativ die Bezeichnung einer
neuen Konfigurationsdatei definiert werden. Nach kurzer Zeit werden die Daten im Flash-
Speicher abgelegt. Beispiele flr Konfigurationsdateien werden in Abb. 7.21 dargestellt.

gl config 1

é] config 2
j config 3
E] config 4

ZI config 5

EI config 6

Abb. 7.21 Liste der Konfigurationsdateien

Das Menu Benutzerverzeichnis wird in Abb. 7.23 dargestellt. Das Menu ist nur verfugbar, wenn
ein mehrstufiger Zugriffsschutz aktiviert wurde. Der Zugriff ist nur moglich, wenn sich der
Anwender als Administrator eingeloggt hat. Wenn der Zugriffsschutz aktiviert wurde erscheint
beim Betreten des Menupunktes eine Passwortabfrage.

Enter Administrator password:
—p | Cancel | 0K |

Abb. 7.22 Passwortabfrage

Diese Taste aktiviert das Tastaturfeld fur die Passworteingabe. Bei der Passworteingabe
- | werden die Buchstaben durch Sterne ersetzt.

Die Tasten Lade/Speichere Konfiguration Uberspielt Dateien mit Informationen Uber die
definierten Benutzer und deren Zugriffsberechtigungen.

Permission files

Load configuration

Save configuration

Abb. 7.23 Menli Dateienmanagement — Benutzerverzeichnis
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7.4. Menu Gerateinformationen

() Gerateinformationen

Abb. 7.24 Auswahltaste Geréateinformationen

Das Menu Gerateinformationen zeigt die Basisinformationen Uber die Software und Hardware
des Gerates. Hier ist auch ein Firmware-Update, die Eingabe eines Lizenzschlissels, das
Herunterladen einer Anleitung oder die Umschaltung auf ein Remote-Display moglich.

Das Menu Gerateinformationen wird in Abb. 7.25 dargestellt und beinhaltet folgende Punkte:
— Geratetyp

— Version der Firmware

— Verfugbarer Speicher

— Hardware-Konfiguration(installierte Ein-/Ausgangsmodule)

— Netzwerkeinstellungen

— Aktivierte Lizenzen
Typ: MultiCon -~

RSN

Seriennummer: 0962A1214
Version: 1.07.2/3.5.2
CRC-32: 461589E9

Freier Speicher: 1649 MB

Hardwarekonfiguration

Slot A: leer

Slot B: leer
Slot C: R41 (4 Relais)

Slot D: ACM
Ethernet

MAC address: FC:50:90:00:03:C2
IP address: 192.168.142.105
Subnet mask: 255.255.255.0
Default gateway: 192.168.142.254

Lizenzen

! Eingabe Lizenzschlussel

©) Firmware Update

8BS Local display

%4 Export manual

3 Service

Abb. 7.24 Menl Geréteinformationen
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Die Taste Eingabe Lizenzschliissel ermoglicht es dem Anwender, einen Lizenzschllissel
einzugeben, der zusatzliche Software-Optionen freischaltet, um so die Funktionalitat des Gerates
erweitern. Nach Bestatigung des Lizenzschlissels startet das Gerat neu. Wenn der
LizenzschllUssel die Messwerterfassung aktiviert, wird unter dem Punkt Lizenzen Logging
aktiviert angezeigt(siehe Abb. 7.26).

Die Taste Firmware-Update ermdglicht ein einfaches Aktualisieren der Firmware-Version. Laden
Sie das Update auf den USB-Stick, verbinden sie ihn mit der USB-Schnittstelle des Gerates und
betatigen Sie die Taste Firmware Update. Schalten Sie wahrend des Updates die
Spannungsversorgung nicht aus und entfernen Sie den Datentrager nicht aus der USB-
Schnittstelle. Wenn das Update abgebrochen wird, kann dies Schaden am Gerat verursachen.

Geradteinformationen

Logging: activiert

! Eingabe Lizenzschliissel |

Abb. 7.26 Menli Geréateinformationen - Lizenzen

Uber die Funktion Remote Display kann die vollstindige Konfiguration (ber einen PC
vorgenommen werden, wenn das Gerat Uber eine Ethernet-Schnittstelle verfugt. Hierfur kann die
freie Software Xming genutzt werden.

1. Laden Sie die Software z.B. Uber den folgenden Link herunter:
http://sourceforge.net/projects/xming/files/Xming/6.9.0.31/Xming-6-9-0-31-
setup.exe/download

2. |Installieren Sie das Programm auf lnrem PC. Bestatigen Sie dabei die Standardeinstellungen
und erstellen Sie eine Desktop-Verknupfung. Deaktivieren Sie die Option Xming starten.

3. Offnen Sie Uber die Desktop-Verknlipfung und die rechte Maustaste die Eigenschaften von
Xming. Ersetzen Sie im Feld Ziel den Eintrag "-multiwindow-" durch "-ac -screen 0
320x240+300+300". Bestatigen Sie anschlieRend die Anderungen und starten Sie Xming
uber die Desktop-Verknupfung. Der Parameter screen number muss mit der Einstellung im
Menu Geratekonfiguration - Ethernet Gbereinstimmen:

xming.exe :0 -ac -clipboard -screen 0 320x240+100+200

screen number 0...9

Abb. 7.27 Parameter von Xming

SchlieRen Sie die Eigenschaften und starten Sie Xming tber die Verknlpfung.

Im MenU Geratekonfiguration - Ethernet missen unter der Rubrik Remote Display die IP-

Adresse |hres PCs und die screen number eingegeben und bestatigt werden.

6. Nach Betatigen der Funktion Remote Display im Menu Gerateinformationen und nach
Bestatigung der Abfrage -Switch to remote display?- erscheint nach einigen Sekunden die
Bedienoberflache des Gerates im Xming-Fenster.

7. Wenn Sie die Konfiguration tUber den PC beendet werden soll, missen Sie im Menu

Gerateinformationen die Taste Local Display betatigen. Nach Bestatigung der Abfrage -

Switch to local display?- erscheint nach einigen Sekunden die Bedienoberflache wieder auf

Ihrem Gerat.

Die Taste Service ermdglicht das Zurucksetzen der Konfiguration auf die Werkseinstellungen.
Uber einen Texteditor kann hier das Passwort RENEW CONFIGURATION eingegeben werden.

o s
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7.5. Menu Geratekonfiguration

A, Geratekonfiguration

Abb. 7.28 Menii Gerétekonfiguration

Zum Schutz vor unbeabsichtigten oder nicht autorisierten Anderungen an den Einstellungen des
Gerates ist vor dem Zugriff auf das Konfigurationsmenu ein Passwort einzugeben, wenn der
Anwender diese Funktion vorher aktiviert hat.

+1

48

Zum Verlassen dieses Men(s (mit oder ohne Anderung der Konfiguration) driicken
Sie die Taste Exit oben rechts auf dem Bildschirm. Obwohl
Konfigurationsanderungen bereits im Moment der Eingabe Ubernommen werden,
muss deren Speicherung nochmals bestatigt werden. Aus der angezeigten Auswabhl
kann Speichere die Anderungen ausgewahlt werden oder mit Verwerfe die
Anderungen zum vorherigen Status zuriickgekehrt werden.

Wenn die Taste Exit erneut betatigt wird, erscheint eine Sicherheitsabfrage. Der
Anwender kann wahlen, ob die Konfiguration gesichert werden soll, oder ob zur
Haupansicht gewechselt werden soll. In diesem Fall kdnnen diese temporaren
Anderungen zu einem spéteren Zeitpunkt gesichert werden. Beim Herunterfahren
des Gerates ohne vorherige Sicherung gehen diese jedoch verloren.

T KONFIGURATION

Grundeinstellungen —

Log. Kanale

Interne Eingange —

Interne Ausgange

Externe Ausgange

Profile/Timer

Regler

Gruppen

Modbus

Ethernet

Zugriffsschutz vl

Abb. 7.29 Menii Gerétekonfiguration
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Konfigurationsdnderungen

!f'! Speichere die Anderungen

9 Verwerfe die Anderungen

Abb. 7.30 Dialog beim Verlassen des Menlis Gerétekonfiguration

Configuration changes

Configuration not saved|
/  In case of power failure you will lose any
-[ ¢ ®= 3 unsaved settingsl
Do you want to save the configuration?

No | Yes |

Abb. 7.31 Warnung lber nicht gesicherte Konfiguration

G 01 Temperature X @

0 57% 35 20
Sactor2 .
0 69% 35 24
Sector3 o
0 49% 35 17
Sector 4 -
W] 63% 35 22
Sector 5 -
] 57% 35 20
Sector 6 -
0 43% 35 15

TOUCH THE SCREEN TO SHOW NAVIGATION KEYS

Abb. 7.32 Hinweis auf ungesichert Konfiguration
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7.6. Aufbau des Menusystems

Grundeinstellungen < >

Log. Kanile +—>

Interne Eingénge

Interne Ausginge =——» Name
Bindrer Ausgang
Modus
Quelle
Alarmzustand
Grenzwerte
Modus
Grenzwert
Unterer Grenzwert
Oberer Grenzwert
Hysterese
Timing
Verzdgerung EIN
Verzégerung AUS
Periode
Haltezeit EIN
Haltezeit AUS
Analoger Ausgang
Einheit
Quelle

Basic
Sprache
Datum und Uhrzeit
Register-Anzeige
Bildschirm
Beleuchtung
Bildschirmschoner
Modus
Helligkeit
Startansicht
Anzeigemodus
Dargestellte Gruppe
Anzeigenwechsel
Wechselmodus
Liste bearbeiten
Triggermodus
Anzeigedauer
Triggerquelle
Verzégerung
Remote-Shutdown
Modus
Triggerquelle
Verzégerung

—>

<+— Eingangswerte
Unterer Wert
Oberer Wert
Ausgangswerte
Unterer Wert
Oberer Wert

Alarmwert

Externe Ausgédnge
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Anzeigemodus
Dargestellte Gruppe
Anzeigedauer
Ansicht
Ansicht entfernen
Springe zu Pos.

Port
Gerat
Kanal
Binédrer Ausgang
Modus
Quelle
Alarmzustand
Grenzwerte
Modus
Grenzwert
Unterer Grenzwert
Oberer Grenzwert
Hysterese
Timing
Verzégerung EIN
Verzégerung AUS
Haltezeit EIN
Haltezeit AUS
Analoger Ausgang
Einheit
Quelle
Eingangswerte
Unterer Wert
Oberer Wert
Ausgangswerte
Unterer Wert
Oberer Wert
Alarmwert
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Einheit Eingang Name

Einheit

Modus

Modus

Aktuelle Temperatur
Kompensieren

Basiseinheit

Quelle
Konfiguration Quelle

Port

Manueller Reset

SLAVE device Resetmodus
Einheit
Anzahl Punkte ~ Einheit

Punkte hinzufligen

Konstante

Zahlrichtung

Schnellzugriff

Untere Grenze

Obere Grenze
Maodus Schnellzugriff

Punkt entfernen

Quelle Zahlrichtung

Funktion

Funktion

| Modus |
Untere Grenze
_ Offset

Einheit
| Basiseinheit |
Modus

Konfiguration Filter
Filterkonstante

Konfig. Skalierung

Konfiguration Quelle

Format Konfiguration Quelle
Zeitformat

Prézision

Quelle

Modus

Anzeige AUS

Anzeige EIN

Summierung

Periode
Haltezeit

Art Quelle X
Quelle X
Sollwert Art Quelle Y Pr. Inp. Trigger
Istwert Quelle Y Filter
Fehlerfall Timeoutzeit
Einheit Filterzeit

Summierung

~ Modus
Einheit
Untere Grenze

Max. sim. Wert

Bargraph Max.

Triggerquelle

Triggerquelle

Alarmwert

Periode
Haltezeit EIN

Ampelfunktion

Farbe

I Anstiﬂszeit I

51
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Monate
Tage
Wochentage
Stunden

Minuten Diagramm
Triggerquelle | Sekunden Linienbreite

Startwert Zeitachse
Tlt—bl Dauer | Hintergrund
Wiederholun: | Einheit | Rotation

Anzahl H_I | Form |

\Verschiebung
Quelle I Endwert I Beschriftung
Profile/Timer Riickkehr zu Pos.

Name |
| Modus |
Totzone
P.-Anteil
|.-Anteil

D.-Anteil
Diff. Signal

Offset T siote
Unteres Limit

~ Modus |

\ DHCP |

~ Modus IP-Adresse

Subnetzmaske
Einheit

Alternativmodus

IP-Adresse

Screen number Alt. Abtastrate
b Alt. Einheit

Schnellzugriffe

I Name I
Passwort

Zugriffsschutz Zugriffe

Passwort USB-Dongle
Dongle registrieren Profile/Timer

Benutzerliste Regler

_ Modbus
Ethernet

Messwertdateien
Remote Display
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Modus

Baudrate

Format

Versuche

Intervall

Slave-Geréte
Slave Einstellungen

Lade Vorlage

Sichere Vorlage

Ausgangsliste

Ausgangsbldcke

Werteregister

Lade Vorlage

Sichere Vorlage

Eingangsliste
Ausgangsliste

Konfigurationsmodus
Max. Blockgréike

Blockliste

. 1,
Eingangsblécke
— |

Ausgangshlocke

Registertyp

Schreibemodus

Datenformat
32-bit-Reading

Werteregister
Dezimalpunkt
Dezimalpunktregister

HI-Register
HI-Wert

LO-Status
LO-Register
LO-Wert

WAIT-Status
WAIT-Register
WAIT-Wert

ERR-Status
ERR-Register
ERR-Wert

v
Ausgang aktiv

Ausgangsregister
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7.7. Menu Grundeinstellungen

mmmm) | Geritekonfiguration | =) Grundeinstellungen

Log. Kandle
Interne Eingdnge
Interne Ausginge
Externe Ausgange

Profile/Timer

Regler
Gruppen
Modbus
Ethernet

Zugriffsschutz

Grundeinstellungen dienen zur Konfiguration der Benutzeroberflache, der Gerateanzeige nach
Einschalten der Spannungsversorgung und der automatischen Darstellung von Daten. Es sind
folgende Parameter verfugbar:

- Basic
e Sprache: Sprache des Menusystems. Verfugbare Sprachen sind Englisch, Deutsch,
Spanisch, Franzdsisch, Russisch, Tschechisch, Polnisch und Ungarisch.
e Datum und Uhrzeit
¢ Reg. number displaying: Darstellung der Registeradressen im Meni log. Kanale und
Interne Ausgange(hexadezimal, dezimal)

— Bildschirm
e Beleuchtung: Hintergrundbeleuchtung(20%, 40%, 60%, 80%, 100%)

— Bildschirmschoner
e Modus: Verzdgerung bis zur Aktivierung des Bildschirmschoners(deaktiviert, 1min,
5min, 10min, 30min)
o Helligkeit: geanderte Beleuchtung bei aktivem Bildschirmschoner(0%, 20%, 40%,
60%)

— Startansicht
e Anzeigemodus: Auswahl der Ansicht nach Geratestart(Wert, Bargraph, Diagramm,
Zeiger, Gruppen)
o Dargestellte Gruppe

— Automatischer Anzeigenwechsel
e Wechselmodus(deaktiviert, wechsle Ansicht, wechsle Gruppen, benutzerdefiniert)
e Triggermodus: definiert, wodurch ein Anzeigenwechsel ausgelost wird
= Zeitgesteuert
* log. Kanal: Der Wert eines gewahlten Kanals bestimmt, zu welcher Position
einer Reihe von definierten Ansichten gewechselt wird. Dieser Kanal arbeitet als
Multiplexer. Bsp.: Wert <1 = Ansicht 1, 1 2 Wert <2 = Ansicht 2,2 > Wert< 3 =
Ansicht 3, usw.
e Periode: Anzeigedauer einer Ansicht in Sekunden
e Verzoégerung: Zeitraum von der letzten Berlhrung des Bildschirms zur Aktivierung des
Anzeigenwechsels
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Liste bearbeiten: verfugbar fur den benutzerdefinierten Anzeigenwechsel. Es kénnen
max. 20 verschiedene Ansichten definiert werden.

Anzeigemodus(Wert, Bargraph, Diagramm, Zeiger, Gruppen)

Dargestellte Gruppe

Periode: Anzeigedauer einer Ansicht in Sekunden

Ansicht hinzufigen

Ansicht entfernen

Springe zu Pos.: verschiebt die definierte Ansicht zur vorgegebenen Position in
der Liste der benutzerdefinierten Ansichten

Remote Shutdown: ermoglicht das Herunterfahren des Gerates, gesteuert von einem log.
Kanal. Bei der Aktivierung der Funktion erscheint eine Mitteilung auf der Anzeige.
Modus(deaktiviert, log. Kanal)

Triggerquelle: Die Bedingung ist erfullt, wenn der Wert des ausgewahlten Kanals > 0
ist. Die Funktion wird nicht ausgefuhrt, wenn der Wert des ausgewahlten Kanals im
Moment der Konfigurationsanderung oder eines Neustarts > o ist.

Verzogerung: Zeit von der Triggerung bis zum Start des Herunterfahrens. Der
Vorgang wird abgebrochen, wenn der Wert der Triggerquelle innerhalb dieser Zeit
wieder < 0 ist. Der der Anwender kann den Vorgang auch manuell Uber die Warnung
am Display abbrechen.

7.8. Menii Logische Kanale

Grundeinstellungen
) ‘ Geratekonfiguration ‘ ) Log. Kanile

Interne Eingédnge

Interne Ausgange

Externe Ausginge

Profile/Timer
Regler
Gruppen
Modbus
Ethernet
Zugriffsschutz

Dieses Untermenu wird fur die Konfiguration Logischer Kanale verwendet. Die Daten (Werte) der
hier definierten Kanale kdnnen als Eingangsdaten fur Ausgange, Regler oder anderer logischer
Kanale benutzt und zur gleichzeitigen Visualisierung in eine Gruppe zusammengefasst werden.
Detaillierte Informationen zu logischen Kanalen, siehe Allgemeine Merkmale.

=y Um direkt in den Konfigurationsmodus bestimmter logischer Kandle zu springen,
\1/ driicken Sie die Anzeige dieses Kanals wahrend der Visualisierung der Daten und halten

Sie sie fur einige Sekunden gedrickt. Falls das Hauptmenu Uber ein Passwort geschutzt

wurde, muss der Anwender das Passwort eingeben, um zur Konfiguration zu gelangen.

7.8.1. Grundeinstellungen logischer Kanale

¥

3

+
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Die Pfeile in der rechten oberen Ecke ermdglicht die Umschaltung zwischen
aufeinanderfolgenden Kanalen. Die mittlere Taste 6ffnet die Liste der Kanale,
um direkt zu den Einstellungen eines Kanals zu springen.
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Die verfigbaren Parameter im Untermenu Log. Kanale sind vom gewahlten Modus abhangig. Es
kénnen folgende Betriebsarten gewahlt werden:

Deaktiviert

Hardware Eingang
Anzeige Ausgang
Modbus

Konstante
Mathematische Funktion
Regler

Profile/Timer
Profile(Zyklenzahler)
Daten von log. Kanal

Wird ein log. Kanal deaktiviert ist der einzig verfugbare Parameter dessen Benennung. In
aktivierten log. Kanalen sind folgende Parameter auswahlbar:

|/ ’

Name: Um den Namen zu andern, driicken Sie die Taste neben der Aufschrift Name.
Modus

Einheit: Die Voreinstellung dieses Parameters ist mit der gewahlten Betriebsart verknupft.
¢ Im Modus Hardware-Eingang bezieht sich die Einheit auf die gewahlte Quelle des
logischen Kanals.
¢ Im Modus Konstante und im Modus Regler ist die Einheit direkt in der Hauptansicht
der Konfiguration der logischen Kanale frei einstellbar.
e Fur alle weiteren Betriebsarten kann die Einheit des log. Kanals nur Uber die Funktion
Skalierung definiert werden.

Verriegelung: Durch Aktivierung dieser Funktion kann der aktuelle Wert eines Kanals in der
Anzeige festgehalten werden. Es sind folgende Parameter verflugbar:
e Modus: Deaktivierung der Funktion oder Triggern der Funktion Uber einen log. Kanal
o Triggerquelle: Definition des log. Kanals, der die Verriegelung aktiviert/deaktiviert. Bei
Werten <0 ist die Funktion aktiviert(Wert des Kanals wird gehalten). Bei Werten >0 ist
die Funktion nicht aktiv.

W+ Nach dem Starten des Gerates besitzen log. Kanale mit aktivierter Verriegelung den Wert

'k!,.)' 0. In der Anzeige dieser Kanale befinden sich blinkende “---".

56

Verarbeitung: Skalierung und Filterung der Daten
e Skalierung

= Deaktiviert

= Linear: Ermoglicht die Eingabe einer Einheit und die lineare Umrechnung auf
eine abweichende Skala Uber die Definition von zwei Datenpunkten. Definiert
man den Wert des Kanals vor der Skalierung als x(Eingang) und den Wert nach
der Skalierung als y(Ausgang) gilt: y=a-x+b
Fir Punkt 1 gilt: y1=a-xi+b
Fur Punkt 2 gilt: y2=a-x2+Db
Bsp.: Das Eingangssignal soll um jeweils auf den halben Wert skaliert werden
und um den Wert 5 verschoben werden. Die Einheit ist A. Fur diese Skalierung
gilt: y=05-x+5
Eingabe: Punkt 1: x =0,y =5; Punkt 2: x =10,y =10
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Log. Kanal: unn

Verarbeitung

Skalierung
Wahle eine Option

deaktiviert Log. Kanal: un

* linear £

Skalierung: deaktiviert [ )

Filter: deaktiviert Verarbeitung Kenfiguration Skalierung

Offset

Anzeige Skalierung: linear Einheit Eingang: *C

Benutzerdefiniert | =

Format: numerisch

Konfiguratip=-Skalierung Einheit: *F |

Filter: deaktiviert| = Punkt 1

Wert Eingang: 0 °C ‘

Wert Ausgang: 32 °F |

Punkt 2

Wert Eingang: 100 *C |

Ausgang: 212 °F v

b

Abb. 7.33 Lineare Skalierung

= Offset: Verschiebt den Anzeigewert um einen festen Wert b(positiv oder
negativ). Definiert man den Wert des Kanals vor der Skalierung als x(Eingang)
und den Wert nach der Skalierung als y(Ausgang) gilt: y=x+b
Der Offset-Wert muss im Feld zu addierender Wert eingegeben werden.

= Benutzerdefiniert: Liste von max. 20 Stutzstellen. Zwischen die definierten
Punkte wird eine lineare Funktion gelegt. Definiert man den Wert des Kanals vor
der Skalierung als x(Eingang), den Wert nach der Skalierung als y(Ausgang)
und n als Segment gilt: y=an-X+bn

Bsp.: Ablauf einer benutzerdefinierten Skalierung fur 6 Stutzstellen

T T T T T

| | | | |
5-interval characteristics | |
| | | | i

|

Qutput value

Input value

Abb. 7.34 benutzerdefinierte Skalierung

1), 2): Aktivierung der benutzerdefinierten Skalierung

3) Offnen der Konfiguration der Skalierung

4) Definition der Einheit, Hinzufugen von weiteren Punkten
5) Eingabe der x- und y-Werte des ersten Punktes

6), 7), 8) Eingabe der x- und y-Werte der weiteren Punkte
9) Liste der Stltzstellen
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Log. Kanal:

Verarbeitung
Skalierung: deaktiviert

Filter: deaktiviert

Anzeige

Konfiguration Skalierung

Einheit Eingang: ohne

Einheit:

Anzahl Punkte: 2

Wert Eingang: 10
Wert Ausgang: 25

Punkt hinzufligen { TJ
=

(7 |

Abb. 7.35 Ablauf einer benutzerdefinierten Skalierung

Punkt entfernen |

Filter

Deaktiviert

Y”:X”'(l—e

Y = Ausgangswert
X = Eingangswert

Skalierung
Wahle eine Option
" deaktiviert
T linear

I Offset

# Benutzerdefiniert =

WertAusgan
Punkt hinzufigen

Punkt entfernen

Wert Eingang: 20

Wert Ausgang: -3

Punkt hinzufugen

Log. Kanal:

Verarbeitung

Skalierung: Benutzerdefiniert

Punkte hinzufiigen
Wahle eine Option

—0,1sek.
w

—0,1sek.

w
}+Y”—1.e

W = Zeitkonstante(Parameter Filterkoeffizient)
0,1 sek. = Abtastrate des Eingangssignals

Glatten: aktiviert einen Exponentialfilter mit der Formel:

Bsp.: Reaktion auf eine Sprungantwort von 10 auf 15 mit Filterkoeffizienten von 5s und 15s.

58

15

output value

10/
10

20 30 40 50

time [s]

60

70

80 90 100

Abb. 7.36 Filterung - Glattung mit Exponentialfilter
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e Spitzenerkennung: ermdglicht die Erfassung und Darstellung von Signalspitzen.

= Modus: Richtung der Signalanderung(steigend/fallend)

=  Wert: Ubersteigt die Anderung des Signals diesen Wert, wird eine Signalspitze
detektiert

= Haltezeit: Dauer fur die der Wert der Signalspitze gehalten wird, solange keine
weitere Spitze detektiert wird

= Resetmodus: Ruckstellung des Spitzenwertes(deaktiviert/log. Kanal)

= Resetquelle

4 Measure

”Hold time”

“Hold time”

1.
real measurement result time
display value

Abb. 7.37 Spitzenerkennung

— Anzeige: Anzeigeformat und Anzeigebereich
e Format
= Numerisch: Anzeige als Zahlenwerte
= Binar: Anzeige der Werte 0 und 1 als Text oder Zeichen
= Zeit: der Wert des Kanals steht fur eine Dauer in Sekunden
o Zeitformat: definiert die Art der Umrechnung des Zeitwertes von Sekunden in andere
Einheiten
e Prazision: Anzahl der Kommastellen des dargestellten Wertes bei numerischem oder
Zeitformat
e Anzeige AUS: Anzeige bei Werten < 0 bei binarem Format
e Anzeige EIN: Anzeige bei Werten > 0 bei binarem Format
e Aufteilung Digits: Anzeige eines definierten Teils eines groRen Zahlenwertes, welcher
nicht in einem Kanal darstellbar ware
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Bsp. Fir die Aufteilung eines grolien Zahlenwertes:

1 2 5 6 2 8 o0 2 2 1 5 8 6 4 . 8 T 3

T dh T dh e
part1 of 3 part 2 of 3 part 3 of 3
o L A /
' v
part 1 of 2 part 2 of 2

7

'\//'
all digits (limited ability to display up to
5 digits plus decimal point on the

screen)
Bsp. Fur die Aufteilung des Zeitwertes 305163s:
G 10 Time format R
Number of seconds Part1of 3
» [1w]
305163 00|
0 31% 1000000 O 0% 100
Part 2 of 3 Part3 of 3
) [10min] 4 [1s]
03:12:4 6:03.000|
0 50% 1000 O 36% 1000

TOUCH THE SCREEN TO SHOW NAVIGATION KEYS

Abb. 7.38 Darstellung im Zeitformat mit aufgeteilten Digits

e Bargraph Min.: unteres Skalenende fur Diagramme, Balken, Zeiger
e Bargraph Max.: oberes Skalenende fur Diagramme, Balken, Zeiger

G 01 Group1 @ 20130729

Konstante (binar)

G 01 Group1

Konstante (binar)

-

Format: binar | o

Anzeige AUS: [HER

BERUHRE DEN EILDSCHIRM, UM DIE NAVIGATION ANZUZEIGEN|

Abb. 7.39 Anzeigeformate numerisch und binér

= 2013-07-29

|
1} 100% 1 Anzeige EIN: ON | ] 0%
Inp. A3 Inp. A3
°C Bargraph Min.: 0 |
30.80 Bargraph Max.: 1 | w 31 °
o 62% 50

v 0 62%
BERUHRE DEN EILDSCHIRM, UM DIE NAVIGATION ANZUZEIGEN|

2013-07-29 13-07-
G 01 Group 1 ® “ioas Log.Kan. 3:"Inp. A3 " G 01 Group1 ® 20 602
Konstante (binar) el 2| Vst Tt (HTTS
Format: numerisch ‘ - |- o]
ol Tnp "~
Prazisiog: 0.00 ‘ "1 _30.90
Aufteilung Digits: Alle Digits | |-
Bargraph Min.: 0 °C |
Bargraph Max.: 50 °C |
1:05:38  11:05:44 11:05:49 11:06:54 11:05:55 o
BERUHRE DEN BILDSCHIRM, UM [/E NAVIGATION ANZUZEIGEN

11:23:20
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e Ampelfunktion: ereignisgesteuerte Anderung der Hintergrundfarbe des Kanals. Es
kénnen fur jeden Kanal 3 Farbprofile definiert werden. Die Hierarchie der Farbprofile
bei parallelem Betrieb ist mit steigender Nummerierung absteigend.

Modus(deaktiviert, permanent, blinkend)

Periode: Dauer zwischen den Farbwechseln in Modus blinkend

Haltezeit: Dauer, fur die ein einmal aktiviertes Farbprofil mindestens aktiv ist
Triggerquelle: log. Kanal, der den Start des Farbprofils aktiviert/deaktiviert
Alarmwert: definiert das Verhalten, wenn die Triggerquelle einen
Alarmwert(ERR, HI, LO) annimmt(Triggerung verwerfen, Triggerung
erzwingen)

Farben: Definition von Schrift- und Hintergrundfarbe des jeweiligen Farbprofils

G 08 Group 8 2012-05-18

Abb. 7.40 Ampelfunktion

Wahle Farben

Abb. 7.41 Farbeneditor der Ampelfunktion
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7.8.2. Meni Logische Kanile — Modus Hardware Einganqg

mmmm) | Geritekonfiguration | mp )

Modus
deaktiviert
| Hardware Eingang |

Anzeige Ausgang

Modbus
Konstante
Math. Funktion
Regler
Profile/Timer
Profile(Zyklenzahler)
Daten von log. Kanal

Dieser Modus eines log. Kanals ermoglicht es, die Daten von im Gerat installierten
Eingangsmodulen zu erfassen und fur die Anzeige oder weitere Verarbeitung zu nutzen. Es sind

folgende Parameter verflgbar:

- Name: Benennung des Kanals

Einheit

Slot A, Eingang 1

Slot X, Eingang 4

Quelle
Wahle eine Option

: Thermoelement
: Thermoelement
: Thermoelement
: Interne Temp.

: Digital 24V

Demo

" Eing.X5 : Demo

4

Quelle: Auswahl des Eingangskanals aus der Liste der installierten Eingange

> Modul TC4

} Digitaleingang

~— Demo-Eingange

B K

Abb. 7.42 Liste der verfiigbaren Eingédnge (Bsp. Gerét mit 1x Modul TC4)

Konfiguration Quelle: Definition der Eigenschaften(Modus, Bereiche, Grenzen) des

jeweiligen Eingangskanals. Die Einstellungen kdnnen auch Uber das Menu interne Eingange

vorgenommen werden.

Log. Kanal: n Konfiguration Quelle

Name: Inp. Al

Einheit: chne

Modus: Hardware Eingang

Quelle: Eing.A1: Thermoelement

|
|
|

62

Konfiguration Quelle 1\J w
=1

F S

Name: Eing.Al: Thermoelement
Einheit: °C
Modus: Thermoelement K T_\IJ

Untere Grenze: -200 °C I=

re Grenze: 1370 °C

Modus

Wahle eine Option

F's

Iement R

® Thermoelement K
" Thermoelement S
" Thermoelement |
" Thermoelement T

" Thermoelement N

Abb. 7.43 Konfiguration der Quelle
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— Verriegelung: Festhalten des aktuelle Wert eines Kanals in der Anzeige
— Verarbeitung: Skalierung und Filterung der Daten
— Anzeige: Darstellung der Daten(Format, Bereiche, Farben)

7.8.3. Meni Logische Kanale — Modus Anzeige Ausganqg

Modus
deaktiviert
Hardware Eingang
mmmm) | Geritekonfiguration | mmmp> )
Modbus
Konstante
Math. Funktion
Regler
Profile/Timer
Profile(Zyklenzahler)
Daten von log. Kanal

e EIREER

Name: Inp. Al |:
Einheit: ohne -
Modus: Anzeige Ausgang |
Quelle: Ausg.C1:Relais |
Verriegelung -w

Abb. 7.44 log. Kanal im Modus Anzeige Ausgang

Dieser Modus eines log. Kanals ermdglicht es, die Daten von im Gerat installierten
Ausgangsmodulen zu erfassen und fur die Anzeige oder weitere Verarbeitung zu nutzen. Es sind
folgende Parameter verflgbar:

- Name: Benennung des Kanals
— Einheit

— Quelle: Auswahl des Ausgangskanals aus der Liste der installierten Ausgange. Die
Einstellungen der Ausgange konnen Uber das Menu interne Ausgange vorgenommen
werden.
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Quelle
Wahle eine Option

Slot C, Ausgang 1
" Ausg.C2 : Relais

" Ausg.C3 : Relais Modul R45

" Ausg.C4 : Relais

Akustisches Signal Akustisches Signal

Slot X, Ausgang 1

Virtuelle Relais

Slot V, Ausgang 1

Abb. 7.45 Liste der verfiigbaren Ausgénge (Bsp. Gerét mit 1x Modul R45)

— Verriegelung: Festhalten des aktuelle Wert eines Kanals in der Anzeige
— Verarbeitung: Skalierung und Filterung der Daten

— Anzeige: Darstellung der Daten(Format, Bereiche, Farben)

7.8.4. Menii Logische Kanale — Modus Modbus

Modus
deaktiviert
Hardware Eingang
Anzeige Ausgang

mmmm) | Geritekonfiguration | mm —)

Konstante
Math. Funktion
Regler
Profile/Timer
Profile(Zyklenzahler)
Daten von log. Kanal

Dieser Modus ermdglicht es, einen log. Kanal fir die Ubertragung von Daten tiber die integrierten
digitalen Schnittstellen zu parametrieren. Das Gerat kann in folgenden Modi arbeiten:

— Master: Lesen/Schreiben der Daten von externen Slave-Geraten Uber RS-485 Modbus RTU

— Slave: Auslesen der Daten eines Kanals tUber RS-485 Modbus RTU oder Ethernet Modbus
TCP/IP
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Log. Kanal:

Einheit: ohne .
Modus: Modbus
Port: MB1 (MASTER) < || Port MB1, Modus Master
SLAVE-Gerate: Addr.1:"SLAVE 1" < Modbus Adresse 1, Gerat: Slave 1
Device input: Eing.1:HR 0h, b.015 <= Eingang 1, Holding Register 1h, Gréfke 0-15

Abb. 7.46 log. Kanal im Modus Modbus

Es sind folgende Parameter verfugbar:

Name: Benennung des Kanals
Einheit

Port: Auswahl eines seriellen/Ethernet-Anschlusses. Die Basisversion des Gerates verfugt
Uber eine Schnittstelle RS-485. Durch die Bestlickung von Kommunikationsmodulen in Slot D
kann das Gerat um drei weitere Schnittstellen (1x RS-485, 1x RS-485/RS-232, 1x Ethernet)
erweitert werden.

Slave-Gerat: Auswahl eines Slave-Gerates Uber die Modbus-Adresse

Eingang: Auswahl eines Registers(Modus Master) bzw. Anzeige des Register(Modus Slave)

Port
Wahle eine Option

IMASTER
SLAVE

* MBIQMASTER)——

device

MB2QGLAVE) D
& MB3(MB_OFFD:
< MB4GLAVE) >

Dk AR

I ] |

GND nol RJ-45 EO MASTERy
MASTER/|; X e ETH device |n
SLAVE n > | nJ.RS-‘iBS 1

device A+ OO N s EEE .

vV Slave-Modus
¥ Deaktiviert

A

y

6

" Slave-Modus
Master-Modus

Abb. 7.47 verfiigbare Modbus-Schnittstellen
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SLAVE . _
Device Address 1 Reg. N
| Reg. 0
: Reg. 0
: Sl Address 1 LB
| STAVE Unit Device
: Device Address 2 - T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T | Reg. N
l Reg. 0 : '
[ : —_— [
I | Built-in Advanced | Reg. 0
| Reg. N | POI‘t M B2 4 Address 4 SLAVE
I - I R — Devi
' SE | Modbus | T
: Tooes addesss2 9 Port MB1 Master | SLAVE
| | Address 8 Device
| Reg. 0 | Port MB3 =
: [ : Reg 0
I - |
: Reo M : II’ ! Reg N
| . ) | -
SLAVE ' Device configuration |
: Device Address82 | \ | Address 82 SLAVE
I - : Hardwgre Inputs | Device
: =5 | Mogbus | Reg. 0
| . I |
|
: Reg. N _:- Port . MB1 : —
““““““““ '~ ®  SLAVE Device | Address 1 |
[ . .
| Device input Register 0 l

Abb. 7.48 Bsp. Eines Blockdiagramms der Modbus-Schnittstellen

Verriegelung: Festhalten des aktuelle Wert eines Kanals in der Anzeige

— Verarbeitung: Skalierung und Filterung der Daten

Anzeige: Darstellung der Daten(Format, Bereiche, Farben)

0 Log. Kanale, die fur das Lesen eines Slave-Registers parametriert wurden(Modus
k!-,i Master), stellen im Fehlerfall die Meldung -ERR- in der Anzeige dar(z.B. bei
Verbindungsfehler).

7.8.5. Menii Logische Kanale — Modus Konstante

Modus
deaktiviert
Hardware Eingang
Anzeige Ausgang
Modbus
mmmp [ Geritokonfiguration | mummmlp — TN
Math. Funktion
Regler
Profile/Timer
Profile(Zyklenzahler)
Daten von log. Kanal

Dieser Modus ermdglicht es, einen konstanten Wert in einem log. Kanal zu definieren und fur die
Anzeige oder weitere Verarbeitung zu nutzen. Es sind folgende Parameter verfigbar:
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Name: Benennung des Kanals
Einheit
Konstante: konstanter Wert. Die Eingabe erfolgt tGber einen Zahleneditor.

Schnellzugriff: ermdglicht den direkten Zugriff auf den Zahleneditor aus dem Anzeigemodus
- ohne Navigation durch das Menu(deaktiviert/aktiviert)

Modus Schnellzugriff: Betriebsart des Schnellzugriffs flr binare Anzeige
e Schalter: permanente Zustandsanderung bei Betatigung
e Taster: Zustandsanderung fur 0,1s bei Betatigung

Verriegelung: Festhalten des aktuelle Wert eines Kanals in der Anzeige

Anzeige: Darstellung der Daten(Format, Bereiche, Farben)

® 2013-07-29
G 01 Group1 & 09:57:51
Konstante (numerisch)

Bereich des log. Kanals

Bereich des Schnellzugriffs

0

[ T Halten fur 3s — Schnellzugriff auf log. Kanal
Halten fur 3s — Schnellzugriff auf log. Kanal
Betatigen — Schnellzugriff auf Taster/Schalter/Zahleneditor

Abb. 7.49 log. Kanéle im Modus Konstante mit aktiviertem Schnellzugriff
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G 01 Group 1 @ 030729

Konstante (numerisch)
2 [ ] 23
100

3s Halten

3s Halten

Log.Kan. 1:"Konstante (numerisch)"

Name: Konstante (binar) ‘ -~

Modus: Konstante Einheit: ohne

Einheit: Modus: Konstante I

Konstante: 2.23 Konstante: 0 "L_ h |

nellzugriff: deaktiviert

nellzugriff: deaktiviert

Konstante Konstante
Gebe einen Wert ein: -1E+06 .. 1E+06 Gebe einen Wert ein: -1E+06 .. 1E+06
abcdg ‘
NN
4\j s | s |
\ ty
1 Gl 2 ‘ 3 ‘ + ‘

3 o

2013-07-29
10:20:50

0 4%
Konstante (binar)

Abb. 7.50 log. Kanéle im Modus Konstante mit deaktiviertem Schnellzugriff
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G 01 Group1 (R

Konstante (numerisch)
/ 0 | 100
Konstante (bif
"
— |
1 7 \

10O

.1'_

EATION ANZUZEIGEN

Konstante
Gebe einen Wert ein: -1E+06 .. 1E+06

Konstante (numerisch)

— 4.00

100

0
Konstante (binar)

Z/EN BILDSCHIRM, UM DIE Nnaﬂ MNZUZEIGEN

Abb. 7.51 log. Kanéle im Modus Konstante mit aktiviertem Schnellzugriff

EC

7.8.6. Menii Logische Kanile — Modus Mathematische Funktion
Modus

deaktiviert
Hardware Eingang
Anzeige Ausgang
Modbus
Konstante

s [ Goritokonfiguration | mmmp> gl Vath. Funktion |
Regler

Profile/Timer
Profile(Zyklenzahler)
Daten von log. Kanal

Dieser Modus ermdglicht es, das Ergebnis einer mathematischen/logischen Funktion in einem
log. Kanal zu definieren und fur die Anzeige oder weitere Verarbeitung zu nutzen.
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| Log. Kanal: 114 il

Narme: Channel 1 ‘ o

Modus: math. Funktion

Einheit:

Funktion: [ 2]1+[ 2]

Verriegelung -w

| KA

Abb. 7.52 Menli log. Kanéle — Modus mathematische Funktion

Es sind folgende Parameter verfugbar:
- Name: Benennung des Kanals
- Einheit

- Funktion: Art des mathematischen/logischen Zusammenhanges

o ArtQuelle X

» Log. Channel: Der Wert der Quelle X wird durch den Wert eines log. Kanals
definiert.

= Konstante: Der Wert der Quelle X ist unveranderlich.

¢ Quelle X: Definition der Quelle X(log. Kanal/Konstante)

e Verhalten im Fehlerfall: Verarbeitung von fehlerhaften Zustidnden der

Quellkanale(Err, Hi, Lo)

= Kanal verwenden: Das Ergebnis der Funktion zeigt den Fehlerfall(Err, Hi, Lo)
= Kanal verwerfen: Fehlerhafte Quellkanale werden ignoriert

e ArtQuelleY
* Log. Channel: Der Wert der Quelle Y wird durch den Wert eines log. Kanals
definiert.

= Konstante: Der Wert der Quelle Y ist unveranderlich.
¢ Quelle Y: Definition der Quelle X(log. Kanal/Konstante)
¢ Einheit: fur trigonometrische Funktionen(Grad, Radiant)

— Verriegelung: Festhalten des aktuelle Wert eines Kanals in der Anzeige

Verarbeitung: Skalierung und Filterung der Daten

Anzeige: Darstellung der Daten(Format, Bereiche, Farben)

Bsp.: Konfiguration eines log. Kanals im Modus mathematische Funktion zur Summierung der
Kanale 2, 3, 4, 5 unter Verwendung von ggf. fehlerhaften Kanalen:

1) Betreten des Untermenis der mathematischen Funktionen im log. Kanal
2) Offnen des Auswahleditors der mathematischen/logischen Funktionen
3) Auswahl der Funktion Sum X[i]

4) Auswahl der zu addierenden Kanéle 2, 3, 4, 5

5) Definition des Verhaltens im Fehlerfall(Kanal verwenden)

6) Anzeige der eingestellten Parameter Sum[2, 3, 4, 5] im log. Kanal
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Log. Kanal:
Name: Channel 1
Modus: math. Funktion
Einheit:

Funktion: [ 2]+[ 21 [ )

ng |

Log. Kanal: 1
Name: Channel 1
Modus: math. Funktion

Einheit:

Funktion: Sum [2,3,4,5]

v [+

Funktion: X+Y

#

QuelleX: LogKan. 2:"1 = 2" ||*® Sum X[i] { \| Funktion: Sum X[i]
" Mean X[i X
Art Quelle ¥: Log. Kanal = Quelle X: Auswahl f ]J
| Multiply X[i] L
QuelleY: LogKan. 2:"Inp. A2" | - Minimal X[i] = Verhalten im Fehlerfall: Kanal Verwenden:%J
a - _
N 4 Q
Wahle eine oder mehrere Optionen
Sum [2,3,4,5] 7 Log.Kan. 1:"Channel 1' A
Funktion: Sum X[i] W Log.Kan. 2:"Inp. A2 "
V¥ Log.Kan. 3:"Inp. A3 "
Quelle¥: Log.Kan. 2,3,4,5
W Log.Kan. 4:"Inp. A4 "
Verhalten im Fehlerfall: Kanal verwenden ¥ Log.Kan. 5:"Inp. AS " ¢ T
% . 6:'Inp. B1 " I v
\ 5 4]

Abb. 7.53 Konfiguration eines log. Kanals im Modus mathematische Funktion

Folgende mathematische Funktionen sind verflgbar:

Math./Log. Funktion

Beschreibung

Beispiel

X+Y Summe von 2 Kanalen | [1] + [2] — Die Summe der Werte von
Kanal 1 und Kanal 2

X-Y Differenz von 2 Kanalen | [1] - [2] — Die Differenz der Werte von
Kanal 1 und Kanal 2

XY Quotient von 2 Kanalen | [1]/ [2] — Der Quotient der Werte von
Kanal 1 und Kanal 2

X*Y Produkt von 2 Kanalen | [1] * [2] — Das Produkt der Werte von

Kanal 1 und Kanal 2

(X>0) AND (Y>0)

Logisches AND

[1] und [2] — Ergebnis = 1, wenn der
Wert der Kanale 1 und 2 groRerist als 0

(X>0) OR (Y>0)

Logisches OR

[1] oder [2] — Ergebnis = 1, wenn der
Wert von Kanal 1 oder/und von Kanal 2
groler ist als 0

(X>0) XOR (Y>0)

Logisches XOR

[1] XOR [2] — Ergebnis = 1, wenn der
Wert eines Kanals grofer ist als 0 und
der Wert des anderen Kanals kleiner
oder gleich 0O ist
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SUM X[i] Die Summe von SUM [1, 2, 3, 4] — Die Summe der
mehreren ausgewahlten | Werte der Kanale 1, 2, 3 und 4
Kanalen

MEAN X[i] Der Mittelwert von MEAN [1, 2, 3, 4] — Der arithmetische
mehreren ausgewahlten | Mittelwert der Werte der Kanale 1, 2, 3
Kanalen und 4

MULT X[i] Das Produkt von MULT [1, 2, 3, 4] — Das Produkt der
mehreren ausgewahlten | Werte der Kanale 1, 2, 3 und 4
Kanalen

MIN X[i] Der kleinste Wert von MIN [1, 2, 3, 4] — Der kleinste Wert der
mehreren ausgewahlten | Kanale 1, 2, 3 und 4
Kanalen

MAX X[i] Der grofdte Wert von MAX [1, 2, 3, 4] — Der grofte Wert der
mehreren ausgewahlten | Kanale 1, 2, 3 und 4
Kanalen

ANY X[i]>Y Das Ergebnis =1 wenn | ANY [1, 2, 3, 4] > [5] — Ergebnis =1,
der Wert eines von wenn der Wert eines der Kanale 1, 2, 3
mehreren ausgewahlten | und 4 gréler ist als der Wert des Kanals
Kanalen groReristals |5
der Wert des Kanals Y.

ALL X[i]>Y Das Ergebnis =1 wenn | ALL [1, 2, 3, 4] > [5] — Ergebnis =1,
alle Werte der wenn alle Werte der Kanale 1,2,3 und 4
ausgewahlten Kanale grofler sind als der Wert des Kanals 5
grofer sind als der Wert
des Kanals Y.

ANY X[i]l<Y Das Ergebnis =1 wenn | ANY [1, 2, 3, 4] <[5] — Ergebnis = 1,
der Wert eines von wenn der Wert eines der Kanale 1, 2, 3
mehreren ausgewahlten | und 4 kleiner ist als der Wert des Kanals
Kanalen kleineristals |5
der Wert des Kanals Y.

ALL X[i]l<Y Das Ergebnis =1 wenn | ALL [1, 2, 3, 4] < [5] — Ergebnis =1,

alle Werte der
ausgewahlten Kanale
kleiner sind als der Wert
des Kanals Y.

wenn alle Werte der Kanale 1,2,3 und 4
kleiner sind als der Wert des Kanals 5

X[i] selected by Y

Der angezeigte Wert ist
ein Wert von mehreren
ausgewahlten Kanalen.
Die Auswahl erfolgt
durch den Kanal Y.

[1, 2, 3, 4] selected by [5] - Der
angezeigte Wert ist ein Wert der Kanale
1, 2, 3 oder 4. Die Auswahl erfolgt durch
den Wert von Kanal 5.
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Sin(X), Cos(X), Tan(X)

Die trigenometrische
Funktion eines Kanals.

Cos[2] — Der Cosinus des Wertes von
Kanal 2

Arcsin(X), Arccos(X),
Arctan(X), Arccot(X)

Die Arcus-Funktion
eines Kanals.

Arccot[2] — Der Arcuscotangens des
Wertes von Kanal 2

XY Das Ergebnis ist eine [2]B%] — Die Potenz des Wertes von
Potenz eines Kanal 2(Basis) und des Wertes von
Kanals(Basis) und eines | Kanal 3(Exponent)
zweiten
Kanals(Exponent).

Logy(X) Das Ergebnis ist der Logi2[3] — Der Logarithmus des Wertes

Logarithmus eines
Kanals zur Basis eines
zweiten Kanals.

von Kanal 3 zur Basis des Wertes von
Kanal 2.

Min(X) reset by Y

Minimalwertspeicher
eines Kanals. Die
Ruckstellung erfolgt
durch einen zweiten
Kanal.

Min[1] reset by [4] — Der kleinste Wert
von Kanal 1. Die Ruckstellung erfolgt
durch Kanal 4.

Max(X) reset by Y

Maximalwertspeicher
eines Kanals. Die
Ruckstellung erfolgt
durch einen zweiten
Kanal.

Max[1] reset by [4] — Der grolite Wert
von Kanal 1. Die Ruckstellung erfolgt
durch Kanal 4.

7 . . , - . a-
1/ Das Gerat interpretiert Werte <0 als logische "0°, und Werte >0 als logische 1.

'+~ FUr die Verwendung der mathematischen/logischen Funktionen gelten folgende

‘1 Einschrankungen:

X/Y:

— Wenn Y=0 —- ERROR

Arcsin(X)

— Wenn abs(X)>1— ERROR

Arccos(X)

— Wenn abs(X)>1— ERROR

Tan(X)

— Wenn abs(X[rad])-k*T<1e-8— ERROR

Arctan(X)

— Wenn abs(X[rad])<1e-8— ERROR
— Wenn abs(X[rad])>1e8— arctan(X)=1/2*sign(X)

Cot(X)

— Wenn abs(X[rad])-k*T<1e-8— ERROR
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Arcctg(X)

— Wenn abs(X[rad])-k*T<1e-8— ERROR

— Wenn abs(X[rad])>1e8— arcctg(X)=0
XY

— Wenn X=0 und Y<O0— ERROR
Logy(X)

— Wenn X<1,40129846e-45— ERROR

— Wenn Y<1,40129846e-45— ERROR
— Wenn abs(Y-1)<1,19209290e-7— ERROR

7.8.7. Meni Logische Kanale — Modus Regler

Modus
deaktiviert
Hardware Eingang
Anzeige Ausgang
Modbus
Konstante
Math. Funktion
mp [ Gerdtsionfiguration | s —
Profile/Timer
Profile(Zyklenzahler)
Daten von log. Kanal

Dieser Modus ermdglicht es, einen Regelkreis zu erstellen und fur die Anzeige oder weitere
Verarbeitung zu nutzen.

Log. Kanal:

Modus: Regler

Einheit: ‘

Regler-Nr.: 1. PD:"Controller 1"

Sollwert: Log.Kan. Z:"Inp. A2 " ‘

Istwert: Log.Kan. 2:"Inp. A2 "

Abb. 7.54 Menii log. Kanéle — Modus Regler

Es sind folgende Parameter verfugbar:

- Name: Benennung des Kanals

- Einheit

- Regler-Nr.: Auswahl des Reglerprofils(1-8). Die Parametrierung erfolgt im Menu Regler.
- Sollwert: Auswahl eines log. Kanals als Sollwert

— Istwert: Auswahl eines log. Kanals als Istwert
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Eingang Ausgang

Sollwert

Regler —— P Regelsystem

Feedback
Abb. 7.55 Struktur des integrierten Reglers

— Verriegelung: Festhalten des aktuelle Wert eines Kanals in der Anzeige
— Verarbeitung: Skalierung und Filterung der Daten

— Anzeige: Darstellung der Daten(Format, Bereiche, Farben)

7.8.8. Menii Logische Kanile — Modus Profile/Timer

Modus
deaktiviert
Hardware Eingang
Anzeige Ausgang
Modbus
Konstante
Math. Funktion
Regler
s [ Geriitekonfiguration | s> —)
Profile(Zyklenzahler)
Daten von log. Kanal

Dieser Modus ermoglicht es, einen benutzerdefinierten Signalverlauf zu erstellen und fur die
Anzeige oder weitere Verarbeitung zu nutzen.

Log. Kanal:

Name: Channel 1 ‘

Madus: Profile/Timer ‘

Einheit:

Quelle: P/T1:"Profile 1" ‘

Konfiguration Quelle

Abb. 7.56 Menii log. Kanéle — Modus Profile/Timer
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Es sind folgende Parameter verfugbar:

Name: Benennung des Kanals
Einheit

Quelle: Auswahl des Profils(1-8). Die Parametrierung erfolgt tber Konfiguration Quelle oder
im Menu Regler.

Konfiguration Quelle: Parametrierung des Profils
Verriegelung: Festhalten des aktuelle Wert eines Kanals in der Anzeige
Verarbeitung: Skalierung und Filterung der Daten

Anzeige: Darstellung der Daten(Format, Bereiche, Farben)

7.8.9. Menii Logische Kanale — Modus Profile/Timer(Zyklenzahler)

Modus
deaktiviert
Hardware Eingang
Anzeige Ausgang
Modbus
Konstante
Math. Funktion
Regler
Profile/Timer

mmmm)) | Geritekonfiguration | sy | Log. Kanile | mummp BECHTETA LT

Daten von log. Kanal

Dieser Modus ermoglicht es, die Anzahl der Wiederholungen eines benutzerdefinierten
Signalverlauf zu ermitteln und fur die Anzeige oder weitere Verarbeitung zu nutzen.

(s~ Der Zyklenzahler kann nur genutzt werden, wenn die Wiederholung im entsprechenden
L/ Profil aktiviert ist.

Es sind folgende Parameter verfugbar:
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Name: Benennung des Kanals
Einheit

Quelle: Auswahl des Profils(1-8). Die Parametrierung erfolgt Uber Konfiguration Quelle oder
im Menu Regler.

Konfiguration Quelle: Parametrierung des Profils
Verriegelung: Festhalten des aktuelle Wert eines Kanals in der Anzeige
Verarbeitung: Skalierung und Filterung der Daten

Anzeige: Darstellung der Daten(Format, Bereiche, Farben)
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7.8.10. Meni Logische Kanadle — Modus Daten von log. Kanal

Modus
deaktiviert
Hardware Eingang
Anzeige Ausgang
Modbus
Konstante
Math. Funktion
Regler
Profile/Timer
Profile(Zyklenzahler)

mmmmp | Geritekonfiguration | mmp> ____ 2 Daten von log. Kanal

Dieser Modus ermaglicht es, den Wert eines anderen log. Kanals zu kopieren und fur die Anzeige
oder weitere Verarbeitung zu nutzen. Fir Eingangsmodule mit mehreren Signalen(z.B. FI4/FT4
Momentanwert und Summierung) kann uber diesen Modus der zweite Signalwert ermittelt
werden.

Es sind folgende Parameter verfugbar:

- Name: Benennung des Kanals

- Einheit

- Quelle: Auswahl des Eingangskanals aus der Liste aller Kanale

- Verarbeitung: Auswahl des Signalwertes spezieller Eingangsmodule
(Standard/Summierung)

— Verriegelung: Festhalten des aktuelle Wert eines Kanals in der Anzeige
— Verarbeitung: Skalierung und Filterung der Daten

— Anzeige: Darstellung der Daten(Format, Bereiche, Farben)

7.8.11. Beispiele fiir die Konfiquration von logischen Kanalen

Beispiel 7.8.11.1: Anwendung der logischen Kanale im Modus Hardware Eingang fur Ul4-Module
(siehe Anhang 8.2 Ul4, UI8, Ul12, U16, U24, I16, 124 - Module fir Spannungs- und
Strommessung) und Modus math. Funktion.

Aufgabe:
Spannung und Strom eines Heizgerats werden gemessen, und es soll auch seine Leistung

uberwacht werden. Strom, Spannung und Leistung sollen in einer Anzeige als Zeigerinstrument
dargestellt werden. Fur die Messung von Stromen und Spannungen die die Bereiche des Ul4-
Moduls Ubersteigen, werden externe Messumformer verwendet.

Losung:
Das Gerat sollte wie in Abb. 7.57 bestuckt und mit Konvertern und Heizgerat verbunden werden.
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E
Current 0¥20mA 3
>
wsa | | CONVerter enp 1 A <
py 3 I
Heater 9 | n i 3
3
>
<

0+400V -
Voltage %1%

converter | gnp

SERVICE

— B |
GND Y
+24V DC +5% fimaxc - 200m4) Inp . Current
‘ < digitaiinput”— !
-
0M15.24VDC | :
; N | Inp : Voltage
| B’] RS-485 |
‘ * isolated
el i

Abb. 7.57 Anschluss von Konvertern und Heizgerét

Es werden 3 logische Kanale definiert. Gehen Sie zum MenUpunkt logische Kanéle und wahlen
Sie mit Hilfe der Pfeiltasten in der oberen Navigationsleiste den logischen Kanal 20 aus, vergeben
Sie den Namen “Strom”, und stellen Sie den Modus Hardware Eingang ein. Jetzt kann die Quelle
Eing.A1:Strom gewahlt werden. Betatigen Sie danach die Taste Konfiguration Quelle, um zur
Hardware-Konfiguration zu gelangen. Stellen Sie den Modus 0-20mA und die
Eingangsgrenzwerte OmA und 20mA ein.

Wabhlen Sie Skalierung: linear und konfigurieren Sie die Skalierung. Einheit: A(Ampere), Punkt 1
— Wert Eingang: OmA, Wert Ausgang: OA. Punkt 2 - Wert Eingang: 20mA, Wert Ausgang: 5A.
Werksseitig ist die Anzeige im numerischen Format eingestellt. Dies ist flur diesen Zweck
geeignet, aber die Prazision und Grenzwerte des Bargraphs sollten angepasst werden —
Prézision: 0.0, Bargraph Min.: 0.0A, Bargraph Max.: 5.0A.

Der logische Kanal 21 wird analog als Kanal “Spannung® fur die Quelle Eing.A5:Spannung
konfiguriert, es sind jedoch die geeigneten Skalierungskoeffizienten, Einheiten und Grenzwerte
zu beachten. Wahlen Sie Skalierung: linear und konfigurieren Sie die Skalierung. Einheit: V(Volt),
Punkt 1 — Wert Eingang: 0V, Wert Ausgang: OV. Punkt 2 - Wert Eingang: 10V, Wert Ausgang:
400V. Prézision: 0.0, Bargraph Min.: 0.0V, Bargraph Max.: 400.0V.

Log. Kanal: n Log. Kanal: n | Konfiguration Quelle |
Name: Strom Name: Strom -~ Name: Eing.Al: Strom

Modus: deaktiviert { \lJ Einheit: mA Einheit: mA
FEE——

|=| Modus: Hardware Eingang Modus: Strom 0-20mA
|
| = Quelle: Eing.Al1: Strom Untere Grenze: 0 mA

Konfiguraticn Quelle ‘|J v ere Grenze: 20 mA
1 2 e 3
=¥ )
—_—— ] J
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Log. Kanal:
Verarbeitung
Skalierung: deaktiviert

Filter: deaktiviert 1=

Anzeige =

Konfiguration Skalierung
Einheit Eingang: mA

Einheit: A |

Punkt 1

Wert Eingang: 0 mA |

Wert Ausgang: 0 A |

Punkt 2

Wert Eingang: 20 mA |

Ausgang: 5A I

[ e ]
Wahle eine Option

" deaktiviert

* linear ( T
i Offset

" Benutzerdefiniert

Format: numerisch

Prazision: 0.0
T

Aufteilung Digits: Alle Digits
Bargraph Min.: 0 A

| Log. Kanal: n |
-

Verarbeitung

Skalierung: linear
Konhgurauiﬂ ~Skalierung
i

Filter: deaktivierf — |

EAEIE3
Name: Spannung

Einheit: V

Log. Kanal:

Modus: Hardware Eingang
Quelle: Eing.A9: Spannung
Konfiguration Quelle
Verriegelung

Modus: deaktiviert
Verarbeitung
Skalierung: linear
Konfiguration Skalierung
Filter: deaktiviert

Format: numerisch
Prazision: 0.0
Aufteilung Digits: Alle Digits
Bargraph Min.: 0V .
Bargraph Max.: 400V
Ampelfunktion v

Anzeige

9

Abb. 7.58 Konfiguration der Strom- und Spannungseingénge

Der logische Kanal 22 soll die Leistung des Heizgerates darstellen, die sich als Produkt von
Spannung und Strom berechnet. Daher sollte dieser Kanal im Modus math. Funktion eingestellt
werden. Weitere Parameter dieses Modus sollten wie folgt gesetzt werden: Funktion: X*Y,; Art
Quelle X: log. Kanal, Quelle X: Log. Kan. 20:“Strom*, Art Quelle Y: log. Kanal Quelle Y: Log. Kan.
21:”Spannung”. Wahlen Sie Skalierung: linear und konfigurieren Sie die Skalierung. Einheit:
kW(Kilowatt), Punkt 1 — Wert Eingang: 0, Wert Ausgang: OkW. Punkt 2 - Wert Eingang: 1000kW,
Wert Ausgang: 1kW. Prézision: 0.00, Bargraph Min.: 0.00kW, Bargraph Max.: 2.00kW.
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Funktion
Wahle eine Option

Name: Leistung _— Funktion: X +Y ( ]J CxX+y
L r— TOK-Y
Einheit: kw Art QuelleX: Log. Kanal | TJ I
— TXIY
Modus: math. Funktion ‘ QuelleX: LogKan. 1:"Inp. A1* | = & XEY —~

" (%>0) AND (Y>0)

Funktion: [ 1]+[ 1] | ‘ | Art QuelleY: Log. Kanal

[ 20]%[ 21]

Funktion: X * Y Log. Kanal: n

Art QuelleX: Log. Kanal Name: Leistung Log. Kanal: n
QuelleX: LogKan.20:"Strom" Einheit: kw Verarbeitung wa.shll(:!_ji':zt";;ﬁm‘
ArtQuelleY: Log. Kanal Modus: math, Funktion Skalierung; deaktiviert | ) B deaktiviert
QuelleY: Log.Kan.21:"Spannun Funktion: [ 20] * [ 21] Filter: deaktiviert |=[ | tner .__.“'f
—— —_ C Offset =

‘ y ung Anzeige |l Benutzerdefiniert |
o Format: numerisch

Konfiguration Skalierung

Einheit Eingang: ohne

Einheit: kw |

Log. Kanal: n
Format: numerisch
Prazision: 0.00
Aufteilung Digits: Alle Digits
Bargraph Min.: 0 kw

Log. Kanal: n
Verarbeitung
Skalierung: linear
Konhgurat:{"-?kalierung -
Filter: deaktiviert| :
| -—.—I v

Punkt 1

Wert Eingang: 0 |

Wert Ausgang: 0 kw |

Punkt 2

Wert Eingang: 1000

Abb. 7.59 Konfiguration der mathematischen Funktion

Zur Visualisierung aller Daten mussen die Kanale einer Gruppe zugeordnet werden. Aktivieren
Sie Gruppe 1, andern Sie den Namen der Gruppe z.B. in “Heizgerét’ und wahlen Sie die Quellen
der darzustellenden Daten. Slot 1: Log. Kan. 22:“Leistung”, Slot 2: Log. Kan. 21:“Spannung”, Slot
3: Log. Kan. 20:"Strom”, Slot 4: deaktiviert, Slot 5: deaktiviert, Slot 6: deaktiviert.
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Gruppe: aktiviert |

Anzeigeoptionen —

Name: Heizgerat

Bargraph: horizontal

Linenbreite: 1 Punkt

Zeitachse: 19 s

Diagramm: horizontal |

Hintergrund: weil

Kanale

Slot 1@ Log.Kan.22:"Leistung"

Farbe Slot 1 |

Slot 2: Log.Kan.21:"Spannung”

Farbe Slot 2

Farbe Slot 3

Slot 3: Log.Kan.20:"Strom” |

Abb. 7.60 Konfiguration der Gruppe 1

Um zu definieren welche Daten beim Start des Gerates angezeigt werden sollen, muss die
Startansicht im MenU Grundeinstellungen parametriert werden. Anzeigemodus: Zeiger,
Dargestellte Gruppe: Gruppe 1:“Heizgerat”.

GRUNDEINSTELLUNGEN

Bildschirmschoner

Modus: deaktiviert ‘

Startansicht

Anzeigemodus: Zeiger ‘

Dargestellte Gruppe: Gruppe 1:"Heizgerat"

Abb. 7.61 Konfiguration der Grundeinstellungen

Abb. 7.62 zeigt das Ergebnis der Konfiguration.
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BERUHRE DEN BILDSCHIRM, UM DIE NAVIGATION ANZUZEIGEN

Abb. 7.62 Ansicht der Gruppe “Heizgeréat*

Beispiel 7.8.11.2: Anwendung der logischen Kanale im Modus Hardware Eingang fur TC4 -
Module (siehe Anhang 8.5 TC4, TC8, TC12 — Eingangsmodule flr Thermoelemente) und Modus
math. Funktion.

Aufgabe:
In einer Produktionsanlage werden unter Verwendung des Thermoelements vom Typ K vier

Temperaturen gemessen. Wenn die Temperatur bei allen Sensoren hoher als 140°C liegt,
erscheint in einem anderen Kanal die Anzeige -HI-, in allen anderen Fallen erscheint die Anzeige
-LO-. Das Ergebnis soll in einem Fenster sichtbar sein.

Losung:
Das Gerat sollte wie in Abb. 7.63 bestlckt und mit den Thermoelementen verbunden werden.
< Slot A
A1 TC4
4 thermocouple input
InplAl1 : Thermocouple
|
A2 1 & Inp : Thermocouple
|
2 Power supply Inp : Thermocouple
(depending on version) I
In : Thermocouple
A3 P P
SERVICE
GND
+24V DC £5% (Imax. = 200ma)
| '« digitalinput — |
A4 | 0!1 5.24VDC |
I |
[ ] RS-485 !
I J\soiatedl

Abb. 7.63 Anschluss der Thermoelemente

Definieren Sie nun 5 logische Kanale. Gehen Sie zum MenUpunkt Gerétekonfiguration— logische
Kanéle und wahlen Sie mit Hilfe der Pfeiltasten in der oberen Navigationsleiste logischer Kanal
1, vergeben Sie den Namen “Thermoelement A1” und Modus Hardware Eingang ein. Jetzt kann
die Quelle - “Eing.A1: Thermoelement" gewahlt werden. Betatigen Sie danach die Taste
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Konfiguration Quelle, um zur Hardware-Konfiguration zu gelangen. Bestadtigen Sie die
Werkseinstellung: Modus: Thermoelement K, Untere Grenze: -200°C, Obere Grenze: 1370°C.
Die Verarbeitungs-Parameter werden nicht verandert. Werksseitig sind numerisches Format und
Prazision: 0 eingestellt. Die Einstellung ist fur diesen Zweck geeignet. Bargraph min.: -200 °C,
Bargraph max.: 1370 °C.

Die logischen Kanale 2, 3, 4 werden analog konfiguriert, es sind jedoch jeweils der Name und die
Quelle des Hardware Eingangs entsprechend festzulegen.

Der logische Kanal 5 stellt einen Alarmzustand dar und verwendet den Modus math. Funktion.
Benennen Sie den Kanal als “Alarm” und wahlen Sie den Modus: math. Funktion. Andern Sie die
Funktion auf All X[i]>Y. Quelle X: Log.Kan.1:"Thermoelement A1”, Log.Kan.2:"Thermoelement
A2”, Log.Kan.3:”"Thermoelement A3”, Log.Kan.4:”Thermoelement A4, Art Quelle Y: Wert, bei
Quelle Y: 140°C. Eine weitere Verarbeitung ist nicht erforderlich. Skalierung: deaktiviert, Filter:
deaktiviert. Setzen Sie nun den Anzeigemodus auf binédr, Anzeige OFF: -LO-, Anzeige ON: -HI-,
Bargraph Min.: 0, Bargraph Max.: 2.

Zur Visualisierung aller Daten miussen die Kanale einer Gruppe zugeordnet werden. Aktivieren
Sie Gruppe 2, andern Sie den Namen der Gruppe in z.B. “Messung” und wahlen Sie die Quellen
der anzuzeigenden Daten aus. Slot 1: Log. Kan. 1:“Thermoelement A1”, Slot 2: Log. Kan.
2:”Thermoelement AZ2”, Slot 3: Log. Kan. 3:*Thermoelement A3”, Slot 4: Log. Kan.
4:“Thermoelement A4”, Slot 5: Log. Kan. 5:°Alarm”, Slot 6: deaktiviert.

Um zu definieren welche Daten beim Start des Gerates angezeigt werden sollen, muss die
Startansicht im MenU Grundeinstellungen parametriert werden. Anzeigemodus: Wert,
Dargestellte Gruppe: Gruppe 1:“Messung”.

Abb. 7.63 zeigt das Ergebnis der Konfiguration.

G 01 Messung
Temperatur A1 Temperatur A3

90 -200 1370
Ternperatur M o

200 18% 1370
Temperatur A2 1 65

2Cm pELT 1370
Alarmzustand

SERUHRE DEN BILDSCHIRM, LIM DIE MAVIGATION AMZLUZEIGELR

Abb. 7.64 Ansicht der Gruppe “Messung*

Beispiel 7.8.11.3: Anwendung der logischen Kanale im Modus Hardware Eingang fir RT4-
Module (siehe Anhang 8.6 RT4, RT6 — RTD Eingangsmodule).

Aufgabe:
Ein Gerat mit RT4-Eingangsmodul kann bis zu 4 Temperaturen an unterschiedlichen

Messpunkten erfassen. Angenommen, in einem Gebaude soll die Temperatur von Buro, Lager,
Keller und Flur gemessen werden. Flr die beiden ersten Kanale werden PT1000-Sensoren mit
einem 3-Leiter-Anschluss und fur die anderen Kanale werden PT100-Sensoren mit 2- und 4-
Leiter-Anschlissen verwendet. Die Temperaturen sollen als vertikaler Bargraph in einer Anzeige
dargestellt werden und es soll jeweils ein Messwert pro Minute aufgezeichnet werden.
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Lésung:
Das Gerat sollte wie in Abb. 7.65 bestiickt und mit den Widerstandsthermometern verbunden

werden.

Buro <ra
4 RTD input
n01
L ] 1 .
|| =5 15 InplB1: RTD
1 (] »in03 —U Z 1np .
Lager ! »{n04
| |
9 [Power supply "25 I
(depending on version} »1n06 .
| = S Inp|B2 : RTD
> nGSID'T
Ke”er SERVICE o "22
n .
22 flg Inp(B3: RTD
GND
=in12
+24V DC #5% (Imax. = 200mA)
Bl =
aa ] n v .
Flur : 2"” : »{n15 2 Inp E4 :RTD
| J RS-485 | »{n16
| N e isolated |

Abb. 7.64 Anschluss der Widerstandsthermometer

Definieren Sie nun 4 logische Kanale. Wahlen Sie mit Hilfe der Pfeiltasten in der oberen
Navigationsleiste Logischer Kanal 30, vergeben Sie den Namen “Biro” und setzen Sie den
Modus auf Hardware Eingang. Jetzt kann die Quelle gewahlt werden. Wenn der im Buro
installierte Sensor mit dem Eingang B1 verbunden ist, wahlen sie diesen Eingang als Quelle.
Betatigen Sie dann die Taste Konfiguration Quelle, um zur Hardware-Konfiguration zu gelangen.
Wahlen Sie in dieser Anzeige im Parameter Modus die Art des Sensors und den Anschluss
PT1000 3-Leiter und stellen Sie dann die untere Grenze auf -50°C und die obere Grenze auf
600°C.

Die Verarbeitungs-Parameter werden nicht verandert. Werksseitig ist die Anzeige im
numerischen Format, was fur diesen Zweck geeignet ist, jedoch kann die Prazision um eine Ziffer
hinter dem Komma erweitert werden. Bargraph min. und max. kdnnen ebenfalls verandert
werden. Wenn die Temperatur im Badezimmer von 15 bis 30 Grad schwankt, kann dieser Bereich
mit z.B. 5 Grad Toleranz eingestellt werden. Bargraph Min.: 10.0, Bargraph Max.: 35.0.

Die logischen Kanale 31, 32, 33 werden analog konfiguriert, es sind jedoch jeweils der Name und
die Quelle des Hardware Eingangs entsprechend festzulegen.

Zur Visualisierung aller Daten mussen die Kanale einer Gruppe zugeordnet werden. Aktivieren
Sie Gruppe 2, andern Sie den Namen der Gruppe in z.B. “Gebdude” und wahlen Sie die Quellen
der anzuzeigenden Daten aus. Slot 1: Log. Kan. 30:“Biiro”, Slot 2: Log. Kan. 31:“Lager”, Slot 3:
leer, Slot 4: Log. Kan. 33:“Keller”, Slot 5: Log. Kan. 34:“Flur”, Slot 6: leer.
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Im Bereich Messwerterfassung der Gruppe 2 muissen die Parameter der Aufzeichnung definiert
werden. Modus: permanent, Beschreibung: Temperaturen Geb&dude, primare Abtastrate: 7,
primare Einheit: Minute, Alternativmodus: deaktiviert.

Um zu definieren welche Daten beim Start des Gerates angezeigt werden sollen, muss die
Startansicht im MenU Grundeinstellungen parametriert werden. Anzeigemodus: Bargraph,
Dargestellte Gruppe: Gruppe 2:“Gebéude”.

Abb. 7.66 zeigt das Ergebnis der Konfiguration.

GO02 Gebiude TR

AT B2 2% 2%

BERUHRE DEN BILDSCHIRM, UM DIE NAVIGATION ANZUZEIGEN

Abb. 7.66 Ansicht der Gruppe “Gebaude”

Beispiel 7.8.11.4: Anwendung der logischen Kanale im Modus Anzeige Ausgang fur R45, R65,
R81, R121-Module (siehe Anhang 8.12 R45, R65, R81, R121 - Relaismodule).

Aufgabe:
Der Zustand des Ausgangsmoduls R45 angezeigt werden.

Lésung:
Das Gerat sollte z.B. wie in Abb. 7.67 bestlckt werden. Bevor die Ausgange verbunden werden,

sollte jedoch die Konfiguration abgeschlossen werden.

Upper _
pp Slot C
GND actuator A retay SA250V

)

220V

o1« |

Supply

GND ' 1
Lower &

2 Power supply

a Ctu atO r (depending on version)

1 : Relay|

- ¢ Out/C2 : Relay|

SERVICE

> 0ut.Cj3 : Relay

GND

+24V DC 5% (Imax. = 200mA)

« _ digtalinput
0/15..24V DC

3]
4
=
16
:ﬂ“j RS-485
| 8 A isolated

! Out.E|4 : Relay|

Abb. 7.67 Anschluss von SPDT-Relais
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Definieren Sie nun 1 logischen Kanal. Wahlen Sie mit Hilfe der Pfeiltasten in der oberen
Navigationsleiste Logischer Kanal 5 und vergeben den Namen “Relais”. Jetzt kann die Quelle
gewahlt werden, die angezeigt werden soll, z.B. “Ausg.C1: Relais”.

Die Verarbeitungs-Parameter werden nicht verandert. Da das Ausgangsmodul R45 nur zwei
Zustande annehmen kann, kann das Anzeigeformat auf bindr umgeschaltet werden. Bestatigen
Sie die Werkseinstellung: Anzeige Aus: OFF und Anzeige Ein: ON und andern Sie die Schrift-
und Hintergrundfarbe je nach Bedarf. Andern Sie die Grenzwerte des Bargraphs: Bargraph min.:
0, Bargraph max.: 1.

Zur Visualisierung aller Daten mussen die Kanale einer Gruppe zugeordnet werden. Aktivieren
Sie Gruppe 4, andern Sie den Namen der Gruppe in z.B. “Anzeige Ausgang” und wahlen Sie die
Quellen der anzuzeigenden Daten aus. Slot 1: Log. Kan. 5:°Relais”, Slot 2: deaktiviert, Slot 3:
deaktiviert, Slot 4: deaktiviert, Slot 5: deaktiviert, Slot 6: deaktiviert.

Um zu definieren welche Daten beim Start des Gerates angezeigt werden sollen, muss die
Startansicht im Menu Grundeinstellungen parametriert werden. Anzeigemodus: Wert,
Dargestellte Gruppe: Gruppe 4:“Anzeige Ausgang”.

Abb. 7.68 zeigt das Ergebnis der Konfiguration.

G 04 Anzeige Ausgang @ 20101012 G 04 Anzeige Ausgang
Relais Relais
0 100% 1

JERUHRE DEMN BILDSCHIRM, UN DIE NAVIGATION ANMZUZEIGEN

3ERUHRE DEM BILDSCHIRM, UK DIE MAVIGATION AMZUZEIGEN

Abb. 7.68 Ansicht der Gruppe “Anzeige Ausgang*

Beispiel 7.8.11.5: Anwendung der logischen Kanale im Modus Modbus.

Aufgabe:
Es soll der gemessene Temperaturwert von zwei Slave-Geraten auf den Adressen 1 und 8

gelesen werden. Die Temperatur steht im Register 1.

Losung:
Das Gerat sollte z.B. wie in Abb. 7.69 bestiickt werden. Bevor die Slave-Gerate verbunden

werden, sollte jedoch die Konfiguration abgeschlossen werden.
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Slave device 1
Device name:Temp. converter

Modbus settings:
Baud rate: 9600 bit./sek. GND
Slave address: 1 "

Registers: 1 (
Register: 1h H

Register: 2h 2 Power supply MaSter
Register: 3h (depending on version) DeVi Ce
Slave device 2

Device name:Temp. converter SERVISE

Modbus settings: GND

Baud rate: 9600 bit./sek. +24V DC 5% (imax. - 200m4)

—a

! < digital input
| 0/15..24V DC
L GND
I
1

i‘j RS-485 i } Port MB1

isolated

Slave address: 8

Registers:

Register: 1h .
Register: 2h ——
Register: 3h

Abb. 7.69 Anschluss von Slave-Geréten

Im ersten Schritt sind zur Konfiguration im Menu Modbus die geeigneten Parameter des Port MB1
einzustellen. Modus: Master, Baudrate: 9600bit/s, Format, Benennung der Slave Geréte auf
Adresse 1 und 8: Temperatur 1 und Temperatur 2, Eingangskanal 1: Register HR1h, b.0-15.

Definieren Sie nun 1 logischen Kanal. Wahlen Sie mit Hilfe der Pfeiltasten in der oberen
Navigationsleiste Logischer Kanal 1 und vergeben den Namen “Temperatur 1” sowie die Einheit
“°C“. Wahlen Sie dann den Port: MB1 und das SLAVE-Geréat: Addr.1:”Temperatur 1.
AnschlieRend wird der Parameter Device Input ausgewahlt: Eing.1: HR 1h, b.0-15.

Die Verarbeitungs-Parameter werden nicht verandert. Werksseitig ist fur die Anzeige
numerisches Format und Prazision: 0.0 eingestellt. Diese Einstellung ist geeignet fur diesen
Zweck. Bargraph min.: 10 °C, Bargraph max.: 50 °C.

Zur Visualisierung aller Daten mussen die Kanale einer Gruppe zugeordnet werden. Aktivieren
Sie Gruppe 1, andern Sie den Namen der Gruppe in z.B. “Temperatur’ und wahlen Sie die
Quellen der anzuzeigenden Daten aus. Slot 1: Log. Kan. 1:“Temperatur 17, Slot 2: Log. Kan.
2:“Temperatur 2”, Slot 3: deaktiviert, Slot 4: deaktiviert, Slot 5: deaktiviert, Slot 6. deaktiviert.

Um zu definieren welche Daten beim Start des Gerates angezeigt werden sollen, muss die
Startansicht im MenU Grundeinstellungen parametriert werden. Anzeigemodus: Wert,
Dargestellte Gruppe: Gruppe 1:“Temperatur®.

Das Ergebnis wird nach dem Speichern der Konfiguration angezeigt.

Beispiel 7.8.11.6: Anwendung der logischen Kanale im Modus Hardware Eingang fur TC8 -
Module (siehe Anhang 8.5 TC4, TC8, TC12 — Eingangsmodule fur Thermoelemente) und Modus
math. Funktion.

Aufgabe:
Unter Verwendung von 8 Thermoelementen wird die Oberflachentemperatur gemessen. Es soll

der Mittelwert der Messwerte dargestellt werden.
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Losung:
Das Gerat sollte wie in Abb. 7.70 bestiickt und mit den Thermoelementen verbunden werden.

<SlotA |
1 ~ —
J Dlm Ini) A1 : Thermocouple
2 1 /!\ DINZ Ini) A2 : Thermocouple
2 ssobyn e Dms Inp|A3 : Thermocouple
! DII'M In;) A4 : Thermocouple
3 SERVICE Dlns Inp/A5 : Thermocouple
sz\]rDc e Dms In:) A6 : Thermocouple
4 | ;N; _ﬂjﬂﬂgg‘ﬁ;_ _E Dm? InE) A7 : Thermocouple
: Bj RS-485 | Dma Inpr : Thermocouple
| T S isolated | |
———
5 7
6 8

Abb. 7.70 Anschluss der Thermoelemente

Die log. Kanale 1-8 sollten wie im Beispiel 7.8.11.2 konfiguriert werden. Modus: Hardware
Eingang, Benennung: “Temperatur 1“— “Temperatur 8*.

Der logische Kanal 9 stellt einen Mittelwert dar und verwendet den Modus math. Funktion.
Benennen Sie den Kanal als “Mittelwert’ und wahlen Sie den Modus: math. Funktion. Andern Sie
die Funktion auf Mean X[i]. Quelle X: Log.Kan.1:"Temperatur 1”7, Log.Kan.2:”Temperatur 2’,
Log.Kan.3:"Temperatur 3", Log.Kan.4:’Temperatur 4%, Log.Kan.5:"Temperatur 5,
Log.Kan.6:”Temperatur 6”, Log.Kan.7:"Temperatur 7”, Log.Kan.8:”"Temperatur 8“. Da Uber einen
Alarmzustand bei einem der Eingange informiert werden soll, wahlen Sie im Parameter Verhalten
im Fehlerfall die Option Kanal verwenden.

Die Verarbeitungs-Parameter werden nicht verandert. Werksseitig ist fir die Anzeige
numerisches Format und Prazision: 0 eingestellt. Diese Einstellung ist geeignet fur diesen Zweck.
Bargraph Min.: -200°C, Bargraph Max.: 1370°C.

Zur Visualisierung aller Daten missen die Kanale zwei Gruppen zugeordnet werden. Aktivieren
Sie Gruppe 1, andern Sie den Namen der Gruppe in z.B. “Messung 1" und wahlen Sie die Quellen
der anzuzeigenden Daten aus. Slot 1: Log. Kan. 1:*Temperatur 17, Slot 2: Log. Kan.
2:”Temperatur 2”, Slot 3: Log. Kan. 3:“Temperatur 3”, Slot 4: Log. Kan. 4:“Temperatur 4”, Slot 5:
Log. Kan. 5:“ Temperatur 5”, Slot 6: Log. Kan. 6:“Temperatur 6”. Aktivieren Sie Gruppe 2, andern
Sie den Namen der Gruppe in z.B. “Messung 2” und wahlen Sie die Quellen der anzuzeigenden
Daten aus. Slot 1: Log. Kan. 7:“Temperatur 7”, Slot 2: Log. Kan. 8:”Temperatur 8”, Slot 3: Log.
Kan. 9:*Mittelwert”, Slot 4:deaktiviert, Slot 5:deaktiviert, Slot 6:deaktiviert.
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Um zu definieren welche Daten beim Start des Gerates angezeigt werden sollen, muss die
Startansicht im MenU Grundeinstellungen parametriert werden. Anzeigemodus: Wert,
Dargestellte Gruppe: Gruppe 1:“Messung 1,

Das Ergebnis wird nach dem Speichern der Konfiguration angezeigt.

Beispiel 7.8.11.7: Anwendung der logischen Kanale im Modus math. Funktion.

Aufgabe:
In diesem Beispiel wird die mathematische Funktion X][i] selected by Y erklart. Es wird eine

Funktion erstellt, die abhangig vom Wert des Kanals 2 einen Wert aus vier weiteren logischen
Kanalen auswahilt.

Es werden die 4 log. Kanale 1, 5, 8, 12 im Modus Konstante definiert und nacheinander die Werte
50, 30, 80 und 5 vergeben. Die Einstellung der Einheit, der Anzeige und der Prézision bleiben
unverandert. Der Bereich des Bargraphs entspricht den definierten Konstanten.

Der logische Kanal 2 arbeitet im Modus Hardware Eingang und gibt den Wert eines
angeschlossenen Thermoelements wider. Die Einstellung der Einheit, der Anzeige und der
Prézision bleiben unverandert. Bargraph Min.: -200°C, Bargraph Max.: 1370°C.

Der log. Kanal 3 arbeitet im Modus math. Funktion X[i] selected by Y. Quelle X: Log.Kan.1:”1”,
Log.Kan.5:75”, Log.Kan.8:78”, Log.Kan.12:”12”, Quelle Y: Log.Kan.2:"2".

Das Ergebnis der Funktion wird in den nachfolgenden Tabelle/Abbildungen gezeigt.

Wert Kanal 2 Wert Kanal 3
Y<O0 Der Wert des Kanals 1
Y>0,Y=<1 Der Wert des Kanals 5
Y>1,Y<2 Der Wert des Kanals 8
Y>2 Der Wert des Kanals 12
X{i]

Logical channel 1 -\

Logical channel 5 <

Logical channel 3

~
A\

Logical channel 8 . /

Logical channel 12 .y

Logical channel 2

Abb. 7.71 Blockdiagramm der Funktion X[i] selected by Y
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Beispiel 7.8.11.8: Anwendung der logischen Kanale im Modus Regler.

Aufgabe:
Mit einem Regler soll eine Objekttemperatur bei konstant 85°C gehalten werden. Das Heizgerat

wird Uber die Schnittstelle RS-485 Modbus RTU angesteuert. Die Temperatur wird Uber ein
Widerstandsthermometer Pt100 erfasst.

Losung:
Das Gerat sollte wie in Abb. 7.72 bestlickt und mit dem Temperatursensor sowie dem Konverter

verbunden werden.

! 1
| Pt100 SiotB >
| J RT4
! Sensor T ARTD inputs
1
l ; B
| i 1 :RTD
| Control system | fj}
I
! : p] [t 1o
1 1 b
! I
| T A [ I
|| Heater | 'Slave device | ! service
! | Slave address: 1 | ! :RTD
GND
: : Register: 1h : : +24V DC +5% (max. = 200mA)
| o:5a | ! ware _
. T Current T . N , :RTD
| I = 7 " | Rs-485 I
: GND : converter TRS-485 ] isolated |

e e e e e e e e e e e = o = === =

Abb. 7.72 Anschluss von Widerstandsthermometer und Konverter

Im ersten Schritt werden wie im Beispiel 7.13.2.1 beschrieben die geeigneten Parameter im Menu
Regler eingestellt.

Definieren Sie nun die logischen Kanale. Gehen Sie zum Menupunkt Gerétekonfiguration—
logische Kanéle und wahlen Sie mit Hilfe der Pfeiltasten in der oberen Navigationsleiste logischer
Kanal 1. Geben Sie den Namen “Sollwert” den Modus Konstante ein sowie die Einheit “°C* ein.

Die Verarbeitungs-Parameter werden nicht verandert. Werksseitig ist fur die Anzeige
numerisches Format und Prazision: 0 eingestellt. Diese Einstellung ist geeignet fur diesen Zweck.
Bargraph min.: 0 °C, Bargraph max.: 90 °C.

Wabhlen Sie mit Hilfe der Pfeiltasten in der oberen Navigationsleiste Logischer Kanal 2, vergeben
Sie den Namen “Istwert” und setzen Sie den Modus auf Hardware Eingang. Jetzt kann die Quelle
gewahlt werden. Wenn der installierte Sensor mit dem Eingang B1 verbunden ist, wahlen sie
diesen Eingang als Quelle. Betatigen Sie dann die Taste Konfiguration Quelle, um zur Hardware-
Konfiguration zu gelangen. Wahlen Sie in dieser Anzeige im Parameter Modus die Art des
Sensors und den Anschluss PT100 und stellen Sie dann die untere Grenze auf -100°C und die
obere Grenze auf 600°C.

Die Verarbeitungs-Parameter werden nicht verandert. Werksseitig ist die Anzeige im
numerischen Format, was fur diesen Zweck geeignet ist, jedoch kann die Prazision um eine Ziffer
hinter dem Komma erweitert werden. Prézision 0.0, Bargraph Min.: 0.0, Bargraph Max.: 100.0.

Wabhlen Sie mit Hilfe der Pfeiltasten in der oberen Navigationsleiste Logischer Kanal 3, vergeben
Sie den Namen “Regler” und setzen Sie den Modus auf Regler. Jetzt kann die Quelle Controller
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1 gewahlt werden. Definieren Sie nun die Quellen fur Sollwert Log.Kan. 1:”Sollwert” und Istwert
Log.Kan.2:”Istwert’.

Die Verarbeitungs-Parameter werden nicht verandert. Werksseitig ist die Anzeige im
numerischen Format, was fur diesen Zweck geeignet ist. Prézision 0,00, Bargraph Min.: 0,00
Bargraph Max.: 10,00.

FUr die Konfiguration der Schnittstelle RS-485 flr den externen Ausgang beachten Sie bitte
Beispiel 7.11.4. Hier wird beschrieben, wie der Konverter angesteuert werden kann.

Beispiel 7.8.11.9: Anwendung der logischen Kanale im Modus Profile/Timer.

Aufgabe:
Im log. Kanal 1 soll ein Signalprofil erstellt werden, welches einmalig durch die Flanke eines

Triggersignals ausgelost wird. Die Trigger-Quelle ist der logische Kanal 2. Dieser arbeitet im
Modus Hardware Eingang und verarbeitet einen Stromeingang eines Eingangsmoduls Ul4. Das
Profil besteht aus 4 Abschnitten: 1. Rampe von 0 bis 10 in 5 Sekunden, 2. konstanter Wert 8 fur
2 Sekunden, 3. Rampe von 8 bis 4 in 3 Sekunden und 4. konstanter Wert 4 flr 1 Sekunde. Der
Startwert ist 0 und die Wiederholung ist deaktiviert.

12

10

Value
o %] R LN [e)] o

g: 2 4 B 8 10 12
Time [s]

Abb. 7.73 Signalprofil

Lésung:
Das Gerat sollte wie in Abb. 7.57 bestlickt und mit der Signalquelle verbunden werden.

Definieren Sie nun die logischen Kanale. Gehen Sie zum MenUpunkt Gerétekonfiguration—
logische Kanéle und wahlen Sie mit Hilfe der Pfeiltasten in der oberen Navigationsleiste logischer
Kanal 1. Geben Sie den Namen “Profil” und den Modus Profile/Timer ein. Wahlen Sie die Quelle
P/T1:“Profile 1“und betatigen Sie die Taste Konfiguration Quelle, um zur Hardware-Konfiguration
zu gelangen. Wahlen Sie Flanke (einmalig) im Parameter Triggermodus. Wahlen Sie im
Parameter Triggerquelle Log.Kan.2:”Inp. A2”. Stellen Sie den Startwert auf 0 und deaktivieren
Sie den Parameter Wiederholung. Betatigen Sie die Taste Profile, um zur Liste der Abschnitte zu
gelangen. Mit '+' wird ein neuer Abschnitt hinzugefiigt und mit '-' ein Abschnitt geldscht. Stellen
Sie in den Parametern Dauer, Form und Endwert die jeweiligen Werte wie oben definiert ein,
z.B. fur den ersten Abschnitt: Dauer: 5s, Form: Rampe, Endwert: 10. Die Abschnitte 2, 3 und 4
werden analog konfiguriert.

Die Verarbeitungs-Parameter werden nicht verandert. Werksseitig ist die Anzeige im
numerischen Format, was fur diesen Zweck geeignet ist, jedoch kann die Prazision um eine Ziffer
hinter dem Komma erweitert werden. Prézision: 0.0, Bargraph Min.: 0.0, Bargraph Max.: 10.0.

FUr die Konfiguration des log. Kanals im Modus Hardware Eingang beachten Sie Bsp. 7.8.11.1.
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7.9. Menu Interne Eingange

Grundeinstellungen
Log. Kandle
) ‘ Geratekonfiguration ‘ )
Interne Ausginge
Externe Ausgange
Profile/Timer
Regler
Gruppen
Modbus
Ethernet
Zugriffsschutz

Dieses Menu ist direkt mit den tatsachlich installierten Eingangsmodulen verknupft. Die
Basisversion des Gerates enthalt bereits folgende Eingange:

— 1x Digitaleingang: Bezeichnung Inp.X2:Digital 24V
— 3x Demo-Eingang: Bezeichnung Inp.X3:Demo, Inp.X4:Demo, Inp.X5:Demo

Je nach Anforderungen durch die Anwendung kdnnen die drei verfligbaren Slots des Gerates mit
verschiedenen Eingangsmodulen ausgestattet werden. Eine detaillierte Beschreibung ist ab Abb.
4.8 aufgefihrt.

7.9.1. Aufbau

Alle konfigurierten Eingange konnen unter Nutzung der log. Kanale im Modus Hardware Eingang
fur die Anzeige oder die weitere Verarbeitung zu nutzen.

"IN P N Die Pfeiltasten ermodglichen die Auswahl eines Eingangs. Die mittlere Taste
lasst die direkte Auswahl eines Eingangs aus einer Liste zu.

Die Benennung der internen Eingange folgt stets dem gleichen Schema. Alle weiteren Parameter
im Menu interne Eingange sind abhangig vom jeweiligen Typ des Eingangsmoduls. Eine
Auflistung aller installierten Module befindet sich im Menu Gerateinformationen.

Nummer des Eingangs im Slot
Art des Eingangs

@ hermoelemen

Abb. 7.74 Benennung interner Eingénge

Eingang:

Name: Ein

Die Liste der internen Eingange kann aus folgenden Elementen bestehen:
— Installierte Eingangsmodule in Slot A, B oder C

— Digitaleingang X2 in Slot P

— Demo-Eingange X3, X4 und X5
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Quelle
Wahle eine Option

Slot A, Eingang 1

: Thermoelement

" Eing.A3 : Thermoelement —| > Modul TC4

" Eing.A4 : Thermoelement
7 Eing.A5 : Interne Temp.
" Eing.X2 : Digital 24V j— Digitaleingang
" Eing.X3 : Demo

Slot X, Eingang 4 Demo Ll (— Demo-Eingénge
¢ Eing.X5: Demo |

2 Kam

Abb. 7.75 Liste der verfiigbaren Eingédnge (Bsp. Gerét mit 1x Modul TC4)

7.9.2. Grundeinstellungen interner Eingange

Eine kurze Beschreibung der verfigbaren Eingange ist ab Abb. 4.8 aufgelistet und ist abhangig
vom gewahlten Eingangsmodul. Im Menu interne Eingange sind folgende Funktionen verfugbar:

Anderung des Eingangsbereiches(z.B. 0...20mA/4...20mA)
Anderung der Anschlussmethode(z.B. Pt100 2-Leiter/3-Leiter)
Anderung der Signalart(z.B. Thermoelement Typ K/mV)
Anderung der Betriebsart(z.B. Zahler A+B/A-B)

Unabhangig vom Typ des Eingangsmoduls sind im Menu interne Eingange folgende Parameter
verflugbar:

Name: Bezeichnung des Eingangs. Kann nicht vom Anwender geandert werden.
Einheit: Die Einheit ist fest mit der jeweiligen Eingangsart verknupft.
Modus: Betriebsart/Messbereich des Eingangs

Untere Grenze: Signale unterhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Lo.

Obere Grenze: Signale oberhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Hi.

7.9.3. Menii Interne Einginge — Digitaleingang X2

Das Gerat verfugt standardmaRig tber einen Digitaleingang, welcher z.B. fur die Triggerung von
Prozessen verwendet werden kann.
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Spannung [V]
Eingang
min max
AUS 0 1 0
undefiniert >1 <8 X
EIN 8 24 1

Es sind folgende Parameter verfugbar:

Name

Filterzeit: einstellbar von 0...1000s(0=deaktiviert). Anderungen des Eingangs, die schneller
als dieser Parameter erfolgen, werden nicht verarbeitet. Anwendung findet der Filter bei
prellenden Kontakten oder bei der gezielten Filterung nach max. Eingangsfrequenzen.

7.9.4. Menu Interne Eingange — Demo-Eingdnge X3, X4, X5

Das Gerat verfugt standardmafig uUber 3 simulierte Demo-Eingange, die vom Anwender
parametriert werden kdonnen. Es sind folgende Parameter verfugbar:
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Modus: Form des simulierten Signals(Rechteck, Dreieck, Sinus)
Einheit: vom Anwender Uber verschiedene Editoren frei zu definieren

Untere Grenze: Signale unterhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Lo.

Obere Grenze: Signale oberhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Hi.

Min. simulierter Wert: kleinstes erzeugtes Signal

Max. simulierter Wert: grofdtes erzeugtes Signal

Periode: Dauer eines Zyklus in Sekunden

High state time: Dauer des max. simulierter Wertes fur den Modus Rechteck in Sekunden

Anstiegszeit: Dauer des Signalverlaufs vom min. simulierten Wert bis zum max.
simulierten Wert in Sekunden
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1 Konflguratr*-f)ueile Untere Grenze: 3.5 mA = '_ | Modus: Sinus
= : | Einheit: A

Log. Kanal: n

Name: Channel 1 Konfiguration Quelle

E . Modus
S EIEE) S0 Wahle eine Option

Modus: Hardware Eingang Modus: Rechteck T] Rechteck

Einheit: mA

Konfiguration Quelle

) o |—| [ Dreieck
Quelle: Eing.X3:Demo Einheit: mA =

Name: Eing.X3 :Demo

—{l® sinus T\I

Obere Grenze: 35 A

Min. simulated val.: 0 A

Max. simulated val.: 20 A

Periode: 405 I

Untere Grenze: -5 A |

Abb. 7.76 Bsp. fir die Konfiguration eines Demo-Eingangs

7.9.5. Menii Interne Eingidnge — Eingangsmodule

7.9.5.1. Eingangsmodule fir Strom- und Spannung

Die Eingangsmodule Ul4, UI8, Ul12, 116, 124, U16 und U24 beinhalten jeweils 8/16/24 Eingange
fur Strom-/Spannungssignale mit gemeinsamem Bezugspotential. Die GND-Klemmen auf einem
Modul sind stets miteinander gebrickt, aber von der Versorgung und anderen Modulen getrennt.

Parameter der Strom-/Spannungseingange:

Name
Einheit (MmA, V)

Modus: Definition des Eingangsbereiches(0...20mA, 4...20mA, 0...5V, 1...5V, 0...10V,
2...10V)

Untere Grenze: Signale unterhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Lo.

Obere Grenze: Signale oberhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Hi.

7.9.5.2. Eingangsmodul fir Strom(galvanisch getrennt)

Das Eingangsmodul IS6 beinhaltet 6 voneinander isolierte Eingange fur Stromsignale.

Parameter der Stromeingange:
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Name
Einheit (mA)
Modus: Definition des Eingangsbereiches

Untere Grenze: Signale unterhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Lo.

Obere Grenze: Signale oberhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Hi.
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7.9.5.3. Analoge Flowmeter-Eingangsmodule

Die Eingangsmodule FI2 und FI4 beinhalten jeweils 2/4 analoge Stromeingange mit
gemeinsamem Bezugspotential flr die Erfassung des Momentanwertes und dessen Summierung
sowie 2/4 Standard-Stromeingange mit gemeinsamem Bezugspotential. Die GND-Klemmen auf
einem Modul sind stets miteinander gebruckt, aber von der Versorgung und anderen Modulen
getrennt.

Parameter der Stromeingange:

— Name

— Einheit (mA)

— Basiseinheit: frei definierbare (Volumen-)Einheit

— Modus: Definition von Eingangsbereich(0...20mA, 4...20mA) und Zeitbasis(1/s, 1/min, 1/h)

— Untere Grenze: Signale unterhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Lo.

— Obere Grenze: Signale oberhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Hi.

— Summierung
e Manueller Reset: Nullierung des Totalisators
Resetmodus: (deaktiviert, log. Kanal)
Triggerquelle Reset: log. Kanal, der die Nullierung des Totalisators steuert
Abtastung: (deaktiviert, log. Kanal)
Triggerquelle Abtastung: log. Kanal, der die Summierung unterbricht(hold), wenn
dessen Wert <0 ist
Zahlrichtung: (automatisch, log. Kanal)
¢ Quelle Zahirichtung: log. Kanal, der die Zahlrichtung andert, wenn dessen Wert >0
ist

7.9.5.4. Impuls-Flowmeter-Eingangsmodule

Die Eingangsmodule FT2 und FT4 beinhalten jeweils 2/4 voneinander getrennte Impulseingange
fur die Erfassung des Momentanwertes(Impulsrate) und dessen Summierung sowie 2/4
Standard-Stromeingange mit gemeinsamem Bezugspotential. Die GND-Klemme der
Stromeingange ist von der Versorgung und von anderen Modulen getrennt.

Parameter der Impulseingange:

— Name

— Einheit (1/s, 1/min, 1/h)

— Basiseinheit: frei definierbare (Volumen-)Einheit
— Modus: Definition der Zeitbasis(1/s, 1/min, 1/h)

— Untere Grenze: Signale unterhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Lo.

— Obere Grenze: Signale oberhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Hi.

— Funktion Inp 2: Definition des Verarbeitung von Signalen des zweiten Impulseingangs
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e Auswahl Zahlrichtung: Wert = 0 aufwarts, Wert = 1 abwarts
e Quad 1: Standard-Quadraturzéhlung
e Quad 4: Quadraturzéhlung mit erhdhter Auflésung

Filter: max. Eingangsfrequenz(deaktiviert, 10Hz, 25Hz, 50Hz, 100Hz, 1kHz, 5kHz, 10kHz,
20kHz)

Timeout-Zeit: Dauer ohne Impulseingang, nach der der Eingangswert als O interpretiert
wird(0,1s, 1s, 10s)

Summierung
e Manueller Reset: Nullierung des Totalisators

Resetmodus: (deaktiviert, log. Kanal)

Triggerquelle Reset: log. Kanal, der die Nullierung des Totalisators steuert

Abtastung: (deaktiviert, log. Kanal)

Triggerquelle Abtastung: log. Kanal, der die Summierung unterbricht(hold), wenn

dessen Wert <0 ist

e Modus: Definition der Betriebsart des Totalisators(Integration, Impulszahlung). Der
Modus Integration bezieht eine mogliche Skalierung der Impulsrate in einem log. Kanal
in die Summierung mit ein. Der Modus Impulszahlung summiert die erfassten Impulse
ohne Einbeziehung einer mdglichen Skalierung der Impulsrate. Die Einstellung im
Parameter Timeout-Zeit ist in diesem Modus nicht relevant.

e Zahlrichtung: (automatisch, log. Kanal)

¢ Quelle Zahlrichtung: log. Kanal, der die Zahlrichtung andert, wenn dessen Wert >0 ist

7.9.5.5. Eingangsmodule fiir Thermoelemente

Die Eingangsmodule TC4, TC8 und TC12 beinhalten jeweils 4/8/12 Eingange fur
Thermoelemente und eine Messstelle fur die Temperatur der Klemmestellen. Die Eingange eignen
sich auch fur die Messung von Spannungssignalen in mV-Bereichen.

Parameter der Thermoelement-Eingange:
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Name
Einheit (°C, mV)
Modus: Definition des Eingangsbereiches(Art des Sensors, mV-Bereich)

Untere Grenze: Signale unterhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Lo.

Obere Grenze: Signale oberhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Hi.

Kompensation

e Modus(Kompensation Leitungswiderstand)
= Deaktiviert
= Manuell: permanente Verschiebung des Messwertes um einen vom Anwender
definierten festen Wert
o0 Kompensation: Eingabe der Verschiebung in mV uber Werteditor
= Automatisch: permanente Verschiebung des Messwertes um einen
automatisch ermittelten festen Wert
0 Aktuelle Temperatur: Eingabe des aktuellen Messwertes des Sensor
0 Kompensieren: Bestatigung der Kompensation, Ermittlung und
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Ausgleich der Abweichung zwischen dem Messwert des Sensors und des
Eingabewertes aktuelle Temperatur
o0 Kompensation: Ergebnis der Verschiebung in mV

e Modus(Kaltstellkompensation): Definition der Vergleichsstelle
* Interner Sensor: Temperatursensor auf der Klemmleiste des Eingangsmoduls
* Log. Kanal
= Quelle: log. Kanal, dessen Wert die Funktion der Vergleichsstelle erfullt

Parameter des Eingangs interne Temperatur:
— Name

— Einheit (°C)

— Modus: (Klemmentemperatur)

— Untere Grenze: Signale unterhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Lo.

— Obere Grenze: Signale oberhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Hi.

— Offset: permanente Verschiebung des Messwertes um einen vom Anwender definierten
festen Wert

7.9.5.6. Eingangsmodule fiir Widerstandsthermometer

Die Eingangsmodule RT4 und RT6 beinhalten jeweils 4/6 Eingadnge Widerstandsthermometer.
Die Eingange eignen sich auch fur die Messung von Widerstanden in niedrigen kQ-Bereichen.

Parameter der Widerstandsthermometer-Eingange:

— Name

— Einheit (°C, Q)

— Modus: Definition des Eingangsbereiches(Art des Sensors, Q-Bereich)

— Untere Grenze: Signale unterhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Lo.

— Obere Grenze: Signale oberhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Hi.

7.9.5.7. Universal-Eingangsmodule(galvanisch getrennt)

Die Eingangsmodule UN3 und UNS5 beinhalten jeweils 3/5 voneinander isolierte
Universaleingange fir Strom- und Spannungssignale sowie fir Temperaturen
(Widerstandsthermometer und Thermoelemente).

Parameter der Universaleingange:

— Name

— Einheit (mA, V, °C, mV, Q)

— Modus: Definition des Eingangsbereiches(mA-/V-/mV-/Q-Bereich, Art des Sensors)
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— Untere Grenze: Signale unterhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Lo.

— Obere Grenze: Signale oberhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Hi.

Die weiteren Parameter der Kompensation der Temperatureingange entsprechen den
Parametern der Module fur Thermoelemente.

7.9.5.8. Binar-Eingangsmodule

Die Eingangsmodule D8, D16 und D24 beinhalten jeweils 8/16/24 binare(digitale)
Spannungseingange. Die Eingange konnen als einzelne Werte oder als Gruppen ausgewertet
werden. Dann erfolgt die Verarbeitung im Dezimalsystem.

Parameter der Binareingange:
— Name

— Filter: einstellbar von 0...1000s(0=deaktiviert). Anderungen des Eingangs, die schneller als
dieser Parameter erfolgen, werden nicht verarbeitet. Anwendung findet der Filter bei
prellenden Kontakten oder bei der gezielten Filterung nach max. Eingangsfrequenzen.

7.9.5.9. Universalzahler-Eingangsmodule

Die Eingangsmodule CP2 und CP4 beinhalten jeweils 2/4 voneinander getrennte Universalzahler.
Jeder Zahler besteht aus zwei Impulseingangen, einem programmierbaren Funktionseingang
sowie einem Reset-Eingang.

Parameter der Zahleingange:
— Name
— Einheit (Impulse)

— Untere Grenze: Signale unterhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Lo.

— Obere Grenze: Signale oberhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Hi.

— Modus: Art der Verarbeitung der Impulse der beiden Eingange

o A+B: jede steigende Flanke der beiden Eingange vergroRert das Zahlergebnis

e A-B: jede steigende Flanke des Eingangs 1 vergrofert das Zahlergebnis, jede
steigende Flanke des Eingangs 2 verringert das Zahlergebnis

e Quad 1: Standard-Quadraturzahler. Die Impulse an den Eingangen 1 und 2 sind
zueinander phasenverschoben. Der erste Impuls an einem der Eingange bestimmt
jeweils die Zahlrichtung. Liegt der erste Impuls an Eingang 1 an, vergroRRert dessen
steigende Flanke das Zahlergebnis. Liegt der erste Impuls an Eingang 2 an, verringert
die fallende Flanke des Impulses an Eingang 1 das Zahlergebnis.

e Quad 4: Quadraturzahler mit erhdhter Auflosung. Die Impulse an den Eingangen 1 und
2 sind zueinander phasenverschoben. Der erste Impuls an einem der Eingange
bestimmt jeweils die Zahlrichtung. Liegt der erste Impuls an Eingang 1 an, vergroRert
jede steigende und fallende Flanke der Impulse beider Eingange das Zahlergebnis.
Liegt der erste Impuls an Eingang 2 an, verringert jede steigende und fallende Flanke
der Impulse beider Eingange das Zahlergebnis.

99 © Copyright 2014



Manueller Reset: Nullierung des Totalisators

Resetmodus: (deaktiviert, log. Kanal, extern, log. Kanal & extern)
Triggerquelle Reset: log. Kanal, der die Nullierung des Totalisators steuert
Funktionseingang: (deaktiviert, Richtungsanderung, Unterbrechung)

Filter: Eingangsfrequenz, die als Fehler durch z.B. prellende Kontakte interpretiert wird
(deaktiviert, 10Hz, 20Hz, 30Hz, 40Hz, 50Hz, 60Hz, 70Hz, 80Hz, 90HZz)

7.9.5.10. Zeitzahler-Eingangsmodule

Die Eingangsmodule HM2 und HM4 beinhalten jeweils 2/4 voneinander getrennte Zeitzahler fur
die Erfassung einer zeitlichen Periode zwischen Start- und Stopp-Signal. Jeder Zahler besteht
aus einem binaren Eingang(Start/Stopp) und einem programmierbaren Funktionseingang
(Reset/Hold/Binareingang).

Parameter der Zeitzahler-Eingange:

Name
Einheit (s)
Modus: (Zeit)

Untere Grenze: Signale unterhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Lo.

Obere Grenze: Signale oberhalb dieses Grenzwertes werden als Fehler interpretiert. Es
erscheint die Anzeige Hi.

Start/Stopp-Trigger: definiert die Verarbeitung von Signalen des Eingangs 1
e Level EIN: Die Zeiterfassung erfolgt, solange der Eingang 1 den Zustand 1 hat.
o Level AUS: Die Zeiterfassung erfolgt, solange der Eingang 1 den Zustand 0 hat.
o Steigende Flanke: Die Zeiterfassung startet/endet, wenn der Eingang 1 eine
steigende Flanke detektiert.
¢ Fallende Flanke: Die Zeiterfassung startet/endet, wenn der Eingang 1 eine fallende
Flanke detektiert.

Manueller Reset: Nullierung des Zeitzahlers
Resetmodus: (deaktiviert, log. Kanal, extern, log. Kanal & extern)
Triggerquelle Reset: log. Kanal, der die Nullierung des Zeitzahlers steuert

Funktionseingang: Definition der Verarbeitung von Signalen des Funktionseingangs
e Binarer Eingang: Das Signal hat keine Auswirkung auf die Zeitzahlung. Die
Verarbeitung erfolgt als Standard-Binareingang.
e Reset: Nullierung des Zeitzahlers
e Unterbrechung: Unterbrechung des Zahlvorgangs

Trigger-Funktionseingang.:
e Level EIN: Der Reset/die Unterbrechung erfolgt, solange der Eingang 1 den Zustand
1 hat.
e Level AUS: Der Reset/die Unterbrechung erfolgt, solange der Eingang 1 den Zustand
0 hat.
o Steigende Flanke: Der Reset/die Unterbrechung erfolgt, wenn der Eingang 1 eine
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steigende Flanke detektiert. Eine unterbrochene Zeiterfassung wird fortgesetzt, wenn
der Eingang 1 ein Startsignal detektiert.

¢ Fallende Flanke: Der Reset/die Unterbrechung erfolgt, wenn der Eingang 1 eine
fallende Flanke detektiert. Eine unterbrochene Zeiterfassung wird fortgesetzt, wenn der
Eingang 1 ein Startsignal detektiert.

— Filter: Eingangsfrequenz, die als Fehler durch z.B. prellende Kontakte interpretiert wird
(deaktiviert, 10Hz, 20Hz, 30Hz, 40Hz, 50Hz, 60Hz, 70HZz, 80Hz, 90HZz)

7.10. Menu Interne Ausgange

Grundeinstellungen
Log. Kanile
Interne Eingdnge
mmmm) | Geritekonfiguration | mmm—p>
Externe Ausgédnge
Profile/Timer
Regler
Gruppen
Modbus
Ethernet
Zugriffsschutz

Dieses Menu ist direkt mit den tatsachlich installierten Ausgangsmodulen verknipft. Die
Basisversion des Gerates enthalt bereits folgende Ausgange:

— 1x Akustisches Signal: Bezeichnung Ausg.X1:Akustisches Signal
— 16x Virtuelle Relais: Bezeichnung Ausg.V1 ... Ausg.V16:Virtuelles Relais

Je nach Anforderungen durch die Anwendung kdnnen die drei verfligbaren Slots des Gerates mit
verschiedenen Ausgangsmodulen ausgestattet werden. Eine detaillierte Beschreibung ist ab Abb.
4.8 aufgefihrt.

7.10.1. Grundeinstellungen interner Ausgange

Alle konfigurierten Ausgange konnen unter Nutzung der log. Kanale im Modus Anzeige Ausgang
fur die Anzeige oder die weitere Verarbeitung zu nutzen.

"IN PR N Die Pfeiltasten ermdglichen die Auswahl eines Ausgangs. Die mittlere Taste
lasst die direkte Auswahl eines Ausgangs aus einer Liste zu.

Die Benennung der internen Ausgange folgt stets dem gleichen Schema. Der Parameter Quelle
definiert den log. Kanal, dessen Wert fur die Verarbeitung durch den Ausgang herangezogen wird.
Alle weiteren Parameter im Menu interne Ausgange sind abhangig vom jeweiligen Typ des
Ausgangsmoduls. Eine Auflistung aller installierten Module befindet sich im Menu
Gerateinformationen.
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Nummer des Ausgangs im Slot

Art des Ausgangs

Quelle
Wahle eine Option

Ausgang:

Name: Ausg.C1:Relais Log.Kan. 1:"Inp. A1 "

Modus: Fenstermodus ‘

Log.Kan. 2:"Inp. A2 " L—j
Log.Kan. 3:"Inp. A3 " — |
Log.Kan. 4:"Inp. A4 "
Log.Kan. 5:"Inp. A5 "

—— i I--_;_l
Quelle: Log.Kan. 1:"Inp. A1 " Lj’_l |

Alarm Zustand: keine Anderung = I.J

|
I

Grenzwerte Log.Kan. &:"Inp. B1

Ausgang: $| s |4

Ausgang:

'

Name: AusgV1:Virtuelles Relais Name: Ausg.V1: Virtuelles Relais

Modus: deaktiviert | Modus: Hysteresemodus |

Quelle: Log.Kan. 1:"Inp. A1" |

Alarm Zustand: keine Anderung |

Grenzwerte

Abb. 7.79 Grundeinstellungen des deaktivierten/aktivierten Ausgangs

Die Liste der internen Eingange kann aus folgenden Elementen bestehen:
— Installierte Ausgangsmodule in Slot A, B oder C

— Akustisches Signal X1

— Virtuelle Relais V1 ... V16
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7.10.2. Menii Interne Ausgange — Relais, akustisches Signal, virtuelle Relais

Es sind folgende Parameter fur Relais, das akustische Signal und die virtuellen Relais verfugbar:

— Name

— Modus: Betriebsart des Ausgangs

Deaktiviert

Hysteresemodus: Der Ausgang ist aktiv, wenn der Wert des Quellkanals den
definierten Grenzwert Uberschreitet.

Hysteresemodus invertiert: Der Ausgang ist aktiv, wenn der Wert des Quellkanals
den definierten Grenzwert unterschreitet.

Fenstermodus: Der Ausgang ist aktiv, wenn der Wert des Quellkanals innerhalb der
definierten Grenzwerte liegt.

Fenstermodus invertiert: Der Ausgang ist aktiv, wenn der Wert des Quellkanals
aullerhalb der definierten Grenzwerte liegt.

— Quelle: log. Kanal, dessen Wert als Datenquelle fir den Ausgang definiert wird

— Alarmzustand: Definiert das Verhalten des Ausgangs im Fehlerfall(Quelle=Err, Hi, Lo)

Keine Anderung: der Ausgang reagiert nicht auf einen Alarmzustand

Sofort AUS: im Alarmzustand wird der Ausgang deaktiviert

Sofort EIN: im Alarmzustand wird der Ausgang aktiviert

Verzogert AUS: im Alarmzustand wird der Ausgang mit der definierten Verzogerung
deaktiviert

Verzogert EIN: im Alarmzustand wird der Ausgang mit der definierten Verzégerung
aktiviert

Im Bereich Grenzwerte wird definiert, bei welchen Werten der Ausgang den Zustand andert.

— Modus: Definition der Art der Signalquelle fur den Ausgang

Konstante: vom Anwender fest definierter Wert
Log. Kanal: aktueller Wert eines log. Kanals

— Grenzwert: Werteditor fur die Definition einer Konstante bzw. Auswahleditor fur die Definition
eines Quellkanals(Hysteresemodus)/beider Quellkanale(Fenstermodus)

— Hysterese: Die Definition einer Hysterese bewirkt eine Verschiebung des Grenzwertes um
diesen Wert jeweils in die Richtung der Signalénderung.

Output

state Grenzwert

i‘/

y N
A 4
F

zoneB ¢ ! zone A
L ~

[ Ll
e measurement
'\'\

Hysterese

v
y S

Abb.7.80 Parameter der Ausgénge fiir Hysteresemodus und invertierten Hysteresemodus
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Output

Unterer Grenzwert

Oberer Grenzwert

state o i
- 4 >
i VS ¥ .
zone B ; zone A .y zoneB
—e > 5 — >
PRI PR L
X 7>

Hysterese

Abb. 7.81 Parameter der Ausgénge flir Fenstermodus und invertierten Fenstermodus

e EIEEEE M o EAREES
Grenzwerte & Grenzwerte :
Modus: Konstante ‘ Modus: Konstante |
Grenzwert: 8 *C ‘ unterer Grenzwert: 0 *C |
Hysterese: 0.5 °C ‘ N oberer Grenzwert: 0 °C |
Timing w Hysterese: 0.5 °C | -

Abb. 7.82 Grenzwert-Parameter der Ausgange fur Hysteresemodus und Fenstermodus

Im Bereich Timing wird das zeitliche Verhalten der Zustandsanderungen der Ausgange definiert.

— Verzogerung EIN: minimale Dauer, fur welche das Signal den definierten Grenzwert erreicht
haben muss, um den Ausgang zu aktivieren

— Verzégerung AUS: minimale Dauer, fur welche das Signal den definierten Grenzwert
erreicht haben muss, um den Ausgang zu deaktivieren

— Haltezeit EIN: minimale Dauer, flr welche der Ausgang aktiviert bleibt

— Haltezeit AUS: minimale Dauer, fur welche der Ausgang deaktiviert bleibt
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Eingang i
Zone A {
Grenzwert ------------------------- T ...... e
Zone B { | i i 3 i | : '
1 i2‘3’5455|6| ilgil ﬂ;',I T8 1;! 1355 gt Tmels]
Ausgang | | | | 1 |
14 Ny S, 120
A v A ZoneAY A Y
0 -'|I._> — Maddazzze Time [s]
At—1S'\ /At=23
Verzdgerung EIN=1s Verzdgerung AUS=2s

Abb. 7.83 Einfluss der Verzégerung auf die Funktion der Ausgénge

F %

Zone A

Eingang {

Zone B

Grenzwert 1

Ausgang R |
"N NN '
Y 4 ZoneA + Y ZoneB
| | |
0 ; e .i | . » - +T|me[s]
/,t=53 t=4s\
Haltezeit EIN=5s Haltezeit AUS=4s

Abb. 7.84 Einfluss der Haltezeit auf die Funktion der Ausgénge
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Ausgang:

Timing

Verzégerung EIN: 15

Haltezeit EIN: 5 5

Haltezeit AUS:

Verzogerung AUS: 2 s ‘

Abb. 7.85 Timing-Parameter der Ausgénge

7.10.3. Menii Interne Ausgiange — Modus PWM fir SSR-Ausgange

Es sind folgende Parameter flir SSR-Ausgange(solid state relay/Halbleiterrelais) im Modus PWM
verfugbar:

— Name
— Modus: (PWM)

— Quelle: log. Kanal, dessen Wert als Datenquelle fur den Ausgang definiert wird

Im Bereich Grenzwerte wird definiert, bei welchen Werten der Ausgang den Zustand andert.

— Modus: Definition der Art der Signalquelle fur den Ausgang
o Konstante: vom Anwender fest definierter Wert
e Log. Kanal: aktueller Wert eines log. Kanals

— Unterer/oberer Grenzwert: Definition des Bereiches, der als Quelle fur die Erzeugung eines
PWM-Signals zulassig ist. Unterhalb/oberhalb dieses Bereiches ist das Signal permanent 0/1.

— Alarmwert: Definition eines Wertes, der als Signalquelle des Ausgangs im Fehlerfall
(Quelle=Err, Hi, Lo) herangezogen wird.

Der Tastgrad D wird als Verhaltnis zwischen der Pulsweite t (Dauer in der der Ausgang aktiv ist)
und der Periode T definiert. D = t/T

D
1

A

0,8

0,6

0,4

0,2

0 : - Eingang
o 2 4 6 8 10 12 1 16

Unterer Grenzwert =4 oberer Grenzwert=14

Abb. 7.86 normierte Pulsweite des PWM-Signals
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Im Bereich Timing wird das zeitliche Verhalten der Zustandsanderungen der Ausgange definiert.
— Periode: minimale Dauer eines Zyklus des Ausgangs. Der min. einstellbare Wert betragt 0,1s.
— Haltezeit EIN: minimale Dauer, fur welche der Ausgang aktiviert bleibt

— Haltezeit AUS: minimale Dauer, fur welche der Ausgang deaktiviert bleibt

Haltezeit EIN Haltezeit AUS
12 | |

E t=10s (D=50%)
g 10 ﬁ ge— = - j
> ' "
§ 8 -1—:—.- P
: : :
a © E .

. : E

2 " "

0 J I- - . ——

0 1F 20 3b 40 50 60 70 80 90 100
T=20s Time [s]

Abb. 7.87 PWM-Ausgangssignal

7.10.4. Menii Interne Ausgiange — passive Stromausgiange

Ausgang:

Name: Ausg.C1:Strom
Einheit: mA

Quelle: Log.Kan. 1:"Inp. A1"

Eingangswerte

unterer Wert: 0 °C

Abb. 7.88 Menii interne Ausgénge — passive Stromausgénge

Es sind folgende Parameter flr die passiven Stromausgange verfugbar:
— Name
— Einheit: (mA)

— Quelle: log. Kanal, dessen Wert als Datenquelle fur den Ausgang definiert wird. Die
Verarbeitung erfolgt Uber die folgenden Bereiche.

107 © Copyright 2014



— Eingangswerte
e Unterer/oberer Grenzwert: Definition des Bereiches, der als Quelle fur die Erzeugung
eines Analogsignals zulassig ist. Unterhalb/oberhalb dieses Bereiches entspricht das
Signal permanent den eingestellten Grenzwerten.

— Ausgangswerte
e Unterer/oberer Grenzwert: Definition des Bereiches des Analogsignals, der den
Eingangswerten linear gegenubersteht. Unterhalb/oberhalb dieses Bereiches
entspricht das Signal permanent den eingestellten Grenzwerten.

— Alarmwert: Definition des Ausgangswertes im Fehlerfall (Quelle=Err, Hi, Lo). Der zulassige
Bereich betragt 3...22mA.

Oberer
Grenzwert

______________________________________________________________________

]
I
i
[

Unterer
Grenzwert

Eingang

i
I
]
I
[

N
i
(]
I
[
I
]
L
¥
I
[
(]

Unterer Grenzwert oberer Grenzwert

Abb. 7.89 Kennlinie des passiven Analogausgangs

Ausgang:

Name: Ausg.C1:5trom
Einheit: mA

Quelle: Log.Kan. 1:"Inp. A1" | —

Eingangswerte

unterer Wert: 10 °C |

oberer Wert: 80 °C |

Ausgangswerte

unterer Wert: 4 mA

oberer Wert: 20 mA |

Alarmwert: 3.5 mA

Abb.7.90 Parameter der passiven Stromausgénge
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7.10.5. Beispiele fiir die Konfiguration von internen Ausgangen

Beispiel 7.10.5.1: Anwendung des Ausgangsmoduls R45(siehe Anhang 8.12 R45, R65, R81,
R121 - Relaismodule).

Aufgabe:
Die Temperatur in einem Raum soll durch Ein- und Ausschalten eines elektrischen Heizgerats

auf 30°C (25...35°C) geregelt werden. Die Temperatur soll mit Hilfe eines PT100-Sensors und
einem RT4-Eingangsmodul gemessen werden. Das Heizgerat soll mit Hilfe eines internen 5A-
Relais (R45-Modul) angesteuert werden.

Lésung:
Das Gerat sollte wie in Abb. 7.91 bestiickt und mit dem Widerstandsthermometer und dem
Heizgerat verbunden werden.

PT100
Heater |« censor
N H H
L P ecceccacsscccssssssecssssccssssssmssssafssssssessssscsssss R O
Power supply SlotC 5, <SlotA | —
8 RT4
n01 0 4 RTD inputs
14 L_Tno1
5 z|inp.A1 : RTD
A s
. g o
2 Power supply P 3
(depending on version) g o~ O E |I"Ip.A2 . RTD
g 5 =
2 o
SERVICE 3%
€ 2|inp.A3 : RTD
3 jono n12 B
4 +2_'N_DE!E% _['mf._: zgnn:m} ™3
| M= nid {1 <l inplAl4 : RTD
: -1 I n15| = ol
| RS-485 !
L8 AJ isolated ' il

., o s = =

Abb. 7.91 Anschluss von Widerstandsthermometer und Heizgerét

Definieren Sie einen logischen Kanal fir den Temperatureingang. Wahlen Sie mit Hilfe der
Pfeiltasten in der oberen Navigationsleiste Logischer Kanal 1, vergeben Sie den Namen “Raum’”
und setzen Sie den Modus auf Hardware Eingang. Jetzt kann die Quelle gewahlt werden. Wenn
der im Buro installierte Sensor mit dem Eingang A1 verbunden ist, wahlen sie diesen Eingang als
Quelle. Betatigen Sie dann die Taste Konfiguration Quelle, um zur Hardware-Konfiguration zu
gelangen. Wahlen Sie in dieser Anzeige im Parameter Modus die Art des Sensors und den
Anschluss PT100 und stellen Sie dann die untere Grenze auf -100°C und die obere Grenze auf
600°C.

Die Verarbeitungs-Parameter werden nicht verandert. Werksseitig ist die Anzeige im
numerischen Format, was fur diesen Zweck geeignet ist, jedoch kann die Prazision um eine Ziffer
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hinter dem Komma erweitert werden. Bargraph min. und max. kdnnen ebenfalls verandert
werden. Prazision: 0.0, Bargraph Min.: 0.0, Bargraph Max.: 100.0.

Definieren Sie nun den Ausgang. Gehen Sie zum Menupunkt interne Ausgénge und wahlen Sie
mit Hilfe der Pfeiltasten oder durch Dricken der mittleren Zifferntaste in der oberen
Navigationsleiste den Ausgang C1. Stellen Sie dann den Modus Hysteresemodus invertiert ein
und definieren Sie die Quelle der Eingangsdaten wie folgt: Quelle: Log. Kan. 1:"Raum”. Wahlen
Sie den Alarmzustand: sofort AUS. Dadurch wird das Heizgerat ausgeschaltet, wenn der Sensor
beschadigt ist. Definieren Sie nun den gewunschten Grenzwert 30°C und die Hysterese 5. Um
zu verhindern, dass das Relais oft schaltet, konnen die Haltezeit EIN und Haltezeit AUS sowie
die Verzégerung EIN und Verzégerung AUS eingestellt werden. Speichern Sie die Anderungen,
um die Konfiguration abzuschlieen. Ab diesem Zeitpunkt wird das Relais C1 eingeschaltet, wenn
die Temperatur im Uberwachten Raum unter den Wert 25°C (Grenzwert - Hysterese) fallt, und
ausgeschaltet, wenn die Temperatur tber den Wert 35°C (Grenzwert + Hysterese) ansteigt.

Beispiel 7.10.5.2: Anwendung des Ausgangsmoduls 102(siehe Anhang 8.13 102, 104, 106, 108 -
Ausgangsmodule fur passive Stromausgange).

Aufgabe:
Der logische Kanal 1 zeigt den Druck in einem Bereich von 100...500bar an. Dieser Wert soll in

einen Ausgangsstrom im Bereich 4...20mA umgesetzt werden.

Losung:
Gehen Sie zum MenUpunkt interne Ausgdnge und wahlen Sie mit Hilfe der Pfeiltasten oder durch

Drucken der mittleren Zifferntaste in der oberen Navigationsleiste den Ausgang, den Sie
verwenden wollen, z. B. Ausg.C1. Definieren Sie die gewtinschte Quelle Log.Kanal1. Die Einheit
der Eingangswerte wird automatisch Ubernommen. Unterer Eingangswert: 100 bar, oberer
Eingangswert: 500 bar, unterer Ausgangswert: 4 mA, oberer Ausgangswert: 20 mA, Alarmwert:
3,5mA.

Da es sich um einen passiven Ausgang handelt, muss der Schaltkreis mit Spannung versorgt
werden. Die Schaltung ist in Abb. 9.7 dargestellt. Beachten Sie, dass die Polung der Ausgange
|02 und 104 nicht relevant ist.

7.11. Menii Externe Ausgange

Grundeinstellungen
Log. Kandle
Interne Eingédnge
Interne Ausgange
) ‘ Geratekonfiguration ‘ )
Profile/Timer
Regler
Gruppen
Modbus
Ethernet
Zugriffsschutz

Uber dieses Menii wird definiert welche Daten vom Master-Gerét (iber das Protokoll Modbus RTU
an ein Slave-Gerat gesendet werden. Die Konfiguration der Schnittstelle(Baudrate, Slave-
Parameter, Adresse, Register usw.) erfolgt Uber das Menu Modbus(siehe 7.15.3).
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7.11.1. Grundeinstellungen externer Ausgange

Alle Uber das Menl Modbus definierten externen Ausgange(Output List) werden in diesem Menu
aufgelistet. Je nach definiertem Typ des Ausgangs kdnnen diese als bindrer oder analoger
Ausgang arbeiten.

Nummer des Ports Ext.out.: Nummer des externen
Ausgangs

Slave-Adresse -

Nummer des Ausgangs - Name des Slave-Gerates

. Output channel
Register Datenformat

Schaltausgangs-Modus -+———(odus) Hysteresemodus

Quelle: Log.Kan. 1:"Inp. A1"

. — .I Externe Ausginge . --
Ext.out.: u i f Wahle eine Option Ext.out.. i 2
Comm. port: MB1 (MASTER) | - ' MB1:Addr.1:0ut.1: binary Comm. port: MB1 (MASTER)

: | ® MB1:Addr.1:0ut.2: analog
Device: Addr.1:"Slave 11

Device: Addr.1:"Slave 1"

Output channel: Out.1: HR 1h, b.0-15 Output channel: Out.2: HR 2h, b.0-15

Modus: Hysteresemodus

Log.Kan. 1:"Inp. A1"

Quelle: Log.Kan. 1:"Inp. A1"

werte

Quelle:

Abb. 7.93 Menli externe Ausgénge — Typ analoger Ausgang

"IN PR N Die Pfeiltasten ermdglichen die Auswahl eines Ausgangs. Die mittlere Taste
Iasst die direkte Auswahl eines Ausgangs aus einer Liste zu.

Es sind folgende Parameter flir die externen Ausgange verflgbar:

— Port: verwendete Schnittstelle des Gerates

— Gerat: Name und Adresse des Slave-Gerates

— Ausgangskanal: Nummer des Ausgangskanals, Register und Datenformat

— Quelle: log. Kanal, dessen Wert als Datenquelle fur den Ausgang definiert wird.
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Quelle
oo KRR
Comm. port: MB1 (MAS TER) < Log.Kan. 1:"Inp. A1 " a~
_ @ Log.Kan. 2:"Inp. A2 " ()
Device: Addr.1:"Slave 1" — |
" Log.Kan. 3:"Inp. A3 " —T—l
Output channel: Out.2: HR 2h, b.0-15  Log.Kan. 4:"Inp. A4 " -
Quelle: Log.Kan. 1:"Inp. A1" '[__]J " Log.Kan. 5:"Inp. A5 "
i : < 6"
Eingangswerte

Abb. 7.94 Auswahl der Quelle des externen Ausgangs

7.11.2. Menii Externe Ausgange — Typ: binarer Ausgang

=™ Der Ausgabewert flr externe Ausgange im binaren Format ist abhangig vom gewahlten
\  Datenformat. Bsp. Fiir 16bit: 0=0, 1=65535.

Es sind folgende Parameter fur die externen binaren Ausgange verfugbar:

— Modus: Betriebsart des Ausgangs

Deaktiviert

Hysteresemodus: Der Ausgang ist aktiv, wenn der Wert des Quellkanals den
definierten Grenzwert Uberschreitet.

Hysteresemodus invertiert: Der Ausgang ist aktiv, wenn der Wert des Quellkanals
den definierten Grenzwert unterschreitet.

Fenstermodus: Der Ausgang ist aktiv, wenn der Wert des Quellkanals innerhalb der
definierten Grenzwerte liegt.

Fenstermodus invertiert: Der Ausgang ist aktiv, wenn der Wert des Quellkanals
aullerhalb der definierten Grenzwerte liegt.

— Quelle: log. Kanal, dessen Wert als Datenquelle fur den Ausgang definiert wird

— Alarmzustand: Definiert das Verhalten des Ausgangs im Fehlerfall(Quelle=Err, Hi, Lo)

Keine Anderung: der Ausgang reagiert nicht auf einen Alarmzustand

Sofort AUS: im Alarmzustand wird der Ausgang deaktiviert

Sofort EIN: im Alarmzustand wird der Ausgang aktiviert

Verzogert AUS: im Alarmzustand wird der Ausgang mit der definierten Verzégerung
deaktiviert

Verzogert EIN: im Alarmzustand wird der Ausgang mit der definierten Verzogerung
aktiviert

Im Bereich Grenzwerte wird definiert, bei welchen Werten der Ausgang den Zustand andert(siehe
Abb. 7.80, 7.81, 7.82).

— Modus: Definition der Art der Signalquelle fur den Ausgang

Konstante: vom Anwender fest definierter Wert
Log. Kanal: aktueller Wert eines log. Kanals

— Grenzwert: Werteditor fur die Definition einer Konstante bzw. Auswahleditor fur die Definition
eines Quellkanals(Hysteresemodus)/beider Quellkanale(Fenstermodus)
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— Hysterese: Die Definition einer Hysterese bewirkt eine Verschiebung des Grenzwertes um
diesen Wert jeweils in die Richtung der Signalanderung.

Im Bereich Timing wird das zeitliche Verhalten der Zustandsanderungen der Ausgange
definiert(siehe Abb. 7.83, 7.84, 7.85).

— Verzogerung EIN: minimale Dauer, fur welche das Signal den definierten Grenzwert erreicht
haben muss, um den Ausgang zu aktivieren

— Verzoégerung AUS: minimale Dauer, fur welche das Signal den definierten Grenzwert
erreicht haben muss, um den Ausgang zu deaktivieren

— Haltezeit EIN: minimale Dauer, flr welche der Ausgang aktiviert bleibt

— Haltezeit AUS: minimale Dauer, fur welche der Ausgang deaktiviert bleibt

<« Wenn ein externer Ausgang aktiviert ist, der Modus aber als deaktiviert definiert wird,
\1/ sendet das Gerat den Wert 0.

7.11.3. Menii Externe Ausgange — Typ: analoger Ausgang

Es sind folgende Parameter fur die externen analogen Ausgange verfugbar:

Quelle: log. Kanal, dessen Wert als Datenquelle fir den Ausgang definiert wird. Die
Verarbeitung erfolgt Uber die folgenden Bereiche.

Eingangswerte
¢ Unterer/oberer Grenzwert: Definition des Bereiches, der als Quelle fur die Erzeugung
eines Analogsignals zulassig ist. Unterhalb/oberhalb dieses Bereiches entspricht das
Signal permanent den eingestellten Grenzwerten.

Ausgangswerte
e Unterer/oberer Grenzwert: Definition des Bereiches des Analogsignals, der den
Eingangswerten linear gegenlbersteht. Unterhalb/oberhalb dieses Bereiches
entspricht das Signal permanent den eingestellten Grenzwerten.

Alarmwert: Definition des Ausgangswertes im Fehlerfall (Quelle=Err, Hi, Lo).

~w«  Wenn ein externer Ausgang aktiviert ist, der Modus der Quelle aber als deaktiviert
\1/ definiert wird, sendet das Gerat den Wert 0.
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Oberer -~
Grenzwert

e e Wi

Unterer
Grenzwert

- Y A

Eingang

Unterer Grenzwert oberer Grenzwert

Abb. 7.95 Kennlinie des externen analogen Ausgangs

7.11.4. Beispiele fiir die Konfigquration von externen Ausgangen

> Wahrend der Konfiguration der externen Ausgange sollte die Verbindung zum Slave-
Rxl,f Gerat unterbrochen werden.

Beispiel 7.11.4.1: Anwendung eines externen Ausgangs fur das Gerat als MASTER

Aufgabe:
Der Wert des log. Kanal 1 soll ohne weitere Verarbeitung mittels des Protokolls Modbus RTU an

ein Slave-Gerat auf Adresse 5 Ubertragen werden.

Lésung:
Slot D-g-l---'L:‘-(-:-r-\zl-M~°dLJIe .| Slave device 1
Port MB2 < {5 [0l & | Device name:Flowmeter
A ] 5 g.*ﬁ[.) ..... A1 Modbus settings:
iﬁa 8. ; Baud rate: 19200 bit./sek.
A = %I . : Slave address: 5
P ] Registers:
2 |Power supply M 6lrx0 | 9! )
(depending on version) ; B £ TxD E Reglste r-1h
52 q8fcts ! Register: 2h
P 3_["5' Register: 4h
SERVICE Register: 8h
3 ]USBhosl
GND
+24V DC 5% (Imax. = 200ma)
i < digitalinput !
| 0115..24V DC [ D RJ-45
| GND I ETH
| |
| B‘J RS-485 I
| A+ |

isolated

Abb. 7.96 Anschluss des Slave-Geréates
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Im ersten Schritt sind die geeigneten Parameter der Schnittstelle Gber das Menl Modbus (Master)
zu konfigurieren (siehe Beispiel 7.15.4.2), d.h. Ubertragungsrate, Definition des SLAVE-Geréates
(der Ausgang muss als analog gewahlt werden), usw. Definieren Sie dann den logischen Kanal.
Gehen Sie zum Menupunkt logische Kanéle und konfigurieren Sie den logischen Kanal, indem
Sie mit Hilfe der Pfeiltasten oder der mittleren Zifferntaste in der oberen Navigationsleiste
logischer Kanal 1 auswahlen. Vergeben Sie den Namen “Daten”, und wahlen Sie den Modus
Konstante. Geben Sie im Parameter Konstante z.B. den Wert “10” ein. Werksseitig ist fur die
Anzeige numerisches Format und Prazision: 0 eingestellt. Bargraph min.: 0, Bargraph max.: 300.

Verlassen Sie nun das Menu logische Kanale und gehen Sie zum Menu externe Ausgénge.
Wabhlen Sie mit Hilfe der Pfeiltasten oder durch Dricken der mittleren Zifferntaste in der oberen
Navigationsleiste den externen Ausgang, der definiert werden soll — wahlen Sie den Komm. Port
MB2 (MASTER), Gerat: Adr.5:"Slave”, Ausgangskanal: Ausg.1:HR 1h,b.0-15. Wahlen Sie dann
die Quelle Log.Kan. 1:"Daten”. Danach stellen Sie die Eingangswerte ein. Da im logischen Kanal
1 der Anzeigebereich 0 bis 300 eingestellt ist, werden fur die Eingangswerte die Parameter wie
folgt eingestellt: Unterer Eingangswert: 0, Oberer Eingangswert: 300. Da ein numerischer
Ausgang ohne Skalierung gewunscht wird, werden die Ausgangswerte wie folgt eingestellt:
Unterer Ausgangswert 0, Oberer Ausgangswert 300. Stellen Sie den Alarmwert auf 0.

Die Ubertragung startet sofort nach Verlassen des Meniis.

7.12. Menii Profile/Timer

Grundeinstellungen
Log. Kandle
Interne Eingédnge
Interne Ausginge
Externe Ausgange
mmmmp | Geritekonfiguration | mmm—p>
Regler
Gruppen
Modbus
Ethernet
Zugriffsschutz

Dieses Menu ermoglicht es, einen benutzerdefinierten Signalverlauf zu erstellen und fur die
Anzeige oder weitere Verarbeitung zu nutzen.

7.12.1. Grundeinstellungen von Profilen/Timern

Im Geréat ist standardmaRig die Vorgabe von 8 Profilen/Timern madglich. Diese Profile kbnnen von
jedem log. Kanal im Modus Profile/Timer als Quelle genutzt werden(siehe 7.8.8.).
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Triggerquelle <— Profile / Timer

(log. Kanal/Zeit)

Log. Kanal
im Modus Profile/Timer

!

| Profil |

Abb. 7.97 Blockdiagramm der Konfiguration von Profilen

Profile/Timer:

Name: Profile 1

Triggermodus: Level

Pause: deaktiviert

Startwert:

Triggerquelle: Log.Kan. 1:"Inp. A1" |
: |

Abb. 7.98 Menii Gerétekonfiguration - Profile/Timer

¥ [ o [ & | Die Pfeiltasten ermoglichen die Auswahl eines Profils. Die mittlere Taste lasst

die direkte Auswahl eines Profils aus einer Liste zu.

Es sind folgende Parameter flur die Profile/Timer verflgbar:

Name

Triggermodus: definiert die Art des Signals, durch den das Profil gestartet wird(Deaktiviert,
Level, Flanke(einmalig), Flanke(getriggert), Zeitgesteuert), siehe 7.12.2 und 7.12.3.

Triggerquelle: log. Kanal, der den Start des Profils steuert

Pause: Unterbrechung des Profils

e Deaktiviert

e Level EIN: Das Profil wird unterbrochen, wenn der Wert der Triggerquelle >0 ist. Das
Profil wird fortgesetzt, wenn der Wert der Triggerquelle <0 ist.

e Level AUS: Das Profil wird unterbrochen, wenn der Wert der Triggerquelle <0 ist. Das
Profil wird fortgesetzt, wenn der Wert der Triggerquelle >0 ist.

e Steigende Flanke: Das Profil wird unterbrochen, wenn der Wert der Triggerquelle von
<0 auf >0 wechselt. Das Profil wird fortgesetzt, wenn das nachste gleiche Triggersignal
detektiert wird.
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Fallende Flanke: Das Profil wird unterbrochen, wenn der Wert der Triggerquelle von
>0 auf <0 wechselt. Das Profil wird fortgesetzt, wenn das nachste gleiche Triggersignal
detektiert wird.

— Triggerquelle: log. Kanal, der die Unterbrechung des Profils steuert

— Startwert: Wert des Profils vor dessen Start und nach dessen Ende

— Profile: Unterment fiir die detaillierte Definition des Profils. Es konnen bis zu 100 Abschnitte
vorgegeben werden.

op Fugt einen neuen Abschnitt hinzu
— Entfernt den aktuellen Abschnitt
T P Y Die Pfeiltasten ermoglichen die Auswahl eines Abschnitts. Die mittlere Taste
lasst die direkte Auswahl eines Abschnitts aus einer Liste zu.
e Dauer
e Einheit (Sekunde, Minute, Stunde)
e Form (konstanter Wert, Rampe)
e Endwert

Profile/Timer: n

Abschnitt:

Startwert: 0

ederholung: deaktiviert

Name: Profil 1 | -~

— | T T T T

Triggerquelle: LogKan. 1:"Inp. A1 " | Dauer: 255

Einheit: Sekunde ‘
Die Liste ist leer.
Bitte benutzen Sie '+' Taste. Form: Rampe |

Pause: deaktiviert

Profile ( Endwert: 12 |

~ profile |
Wahle eine Optlon

Dauer: 3 min | = Dauer: 2 h = | +._Dpeto 12 (25.0 5)
Einheit: Minute | Einheit: Stunde | © 2.Const.val.24 (180.0's)
" 3.Slope to 40 (3600.0 5)
RORE] konstanter Wert | Form: Rampe ‘  4.Const.val.40 (1920.0 5)
Endwert: 0 | Endwert: 0 | 7 5.Slope to 20 (1200.0 s)
<qe to 0 (7200.0 s)
4 L -lghl [ 7]
Abb. 7.99 Konfiguration eines Profils
— Wiederholung
e Deaktiviert
e Begrenzt: Wiederholung des Profils um eine bestimmte Anzahl
¢ Log. Kanal: Wiederholung des Profils um eine bestimmte Anzahl, definiert durch den
Wert eines log. Kanals
e Unbegrenzt
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Anzahl: Anzahl der Wiederholung eines Profils
Quelle: log. Kanal, dessen Wert die Anzahl der Wiederholung eines Profils definiert

Riickkehr zu Position: Definition eines Abschnitts, bei der das Profil bei einer Wiederholung
starten soll.

Fur Profile mit aktivierter Wiederholung qilt:

Wenn der erste Abschnitt bei Start einer Wiederholung(Parameter Riickkehr zu Position) als
Rampe definiert wurde, verlauft diese linear vom Endwert des vorangegangenen Abschnitts zum
Endwert der Rampe.

Wenn der erste Abschnitt bei Start einer Wiederholung(Parameter Riickkehr zu Position) als
konstanter Wert definiert wurde, springt das Signal vom Endwert des vorangegangenen
Abschnitts zum konstanten Wert.

1.

Endwert fur
Abschnitt 1

Startwert - - |

/1\  Profil ohne Wiederholung

(1) Profil mit Wiederholung — Riickkehr zu Position 1(Rampe)

Profil mit Wiederholung — Ruckkehr zu Position 2(konstanter Wert)
7.100 Wiederholung von Profilen

12.2. Meni Profile/Timer — Triggermodus ereignisgesteuert

Es sind folgende Parameter fur die Profile/Timer mit Triggermodus Level, Flanke(einmalig),
Flanke(getriggert) verfigbar:

Deaktiviert
Level: Das Profil wird ausgefuhrt, solange das Triggersignal >0 ist(siehe Abb. 7.102a).

Flanke(einmalig): Das Profil wird gestartet und vollstandig ausgefuhrt, wenn der Wert der
Triggerquelle von <0 auf >0 wechselt. Ein erneutes Triggersignal wahrend des Profils erzeugt
keine Aktion(siehe Abb. 7.102b).

Flanke(getriggert): Das Profil gestartet und vollstandig ausgefihrt, wenn der Wert der
Triggerquelle von <0 auf >0 wechselt. Ein erneutes Triggersignal wahrend des Profils erzeugt
einen Neustart des Profils(siehe Abb. 7.102c).
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Abschnitt 1 2 (3 4 B

Profil 4 |

1 2 3 4 56
Abb. 7.101 Beispielprofil

p Time [s]

Triggersignal

a) Level

b) Flanke
(einmalig)

s TiMe [5]

L

c) Flanke
(getriggert)

;Tlme [s]

1121314 56 7 8 9

Abb. 7.102 Einfluss des Triggermodus auf den Profilverlauf

7.12.3. Menii Profile/Timer — Triggermodus zeitgesteuert

Es sind folgende Parameter flr die Profile/Timer mit Triggermodus zeitgesteuert verfligbar:

— Triggerzeiten

e Monate
Tage
Wochentage
Stunden
Minuten
Sekunden
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(2™ Die Parameter ermdglichen eine sekundengenaue Definition der Triggerzeiten. Wurde
A/ keine Auswahl getroffen, wird das Profil nicht ausgeldst. Die Betriebsart entspricht dem
Triggermodus Flanke(einmalig).

Triggerzeiten

Monate: Juli

Tage: 04

Tage der Woche: Donnerstag |

Stunden: 14

Minuten: 42

Sekunden: 00,20,30,50

e . Time [s]
»

I
I
I
I
|
I
L
i
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

| |

| |

| |

—_ ! 1

- —_ —_ —_ |
> > >

3 T T |

()] © | o © |

o 7 . n wn |
= [ e e

c S | -1 -1 |

= c ! = - |

Qi <+ & <+ & <+ &)

o >%  >T >

S 3 < 35 <!

33 535—'4: S ﬁ;_r:

Abb. 7.104 Verlauf zeitgesteuerter Profile

7.12.4. Beispiele fiir die Konfiqurationen von Profilen/Timern

Beispiel 7.12.4.1: Anwendung von ereignisgesteuerten Profilen.

Aufgabe:
Im logischen Kanal 1 soll ein Profil im Triggermodus Flanke(einmalig) erzeugt werden. Die

Triggerquelle des Profils ist der logische Kanal 2, der im Modus Hardware Eingang betrieben
wird(Stromeingang A1, Eingangsmodul Ul4). Das Profil besteht aus 4 Abschnitten: 1. Rampe von
0 bis 10 in 5 Sekunden, 2. konstanter Wert 8 fuir 2 Sekunden, 3. Rampe von 8 bis 4 in 3 Sekunden
und 4. Konstanter Wert 4 fur 1 Sekunde. Der Startwert ist 0 und die Wiederholung ist deaktiviert.
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Value
o N R O 0 O

0 2 4 6 8 10 12

Time [s]
Abb. 7.105 Profilverlauf

Losung:
Zwei Methoden zur Konfiguration des Profils stehen zur Verfigung: im Menu Profile/Timer und

im MenuUpunkt logischer Kanal im Modus Profile/Timer. In diesem Beispiel wird die erste Methode
gezeigt. Gehen Sie zum MenUpunkt Profile/Timer und wahlen Sie mit Hilfe der Pfeiltasten oder
der mittleren Zifferntaste in der oberen Navigationsleiste Profil 1. Andern Sie den Namen in “Profil
1”. Wahlen Sie Flanke(einmalig) im Parameter Triggermodus. Wahlen Sie im Parameter
Triggerquelle den logischen Kanal 2 "Triggerung”, der spater definiert wird. Setzen Sie den
Startwert auf 0 und den Parameter Wiederholung auf deaktiviert. Gehen Sie zum Menupunkt
Profile. Mit der Taste '+ wird ein neuer Abschnitt hinzugefugt und mit '-' wird ein Abschnitt
geléscht. In den Parametern Dauer, Form und Endwert werden die jeweiligen Werte gemal}
obiger Definition eingestellt, z.B. erster Abschnitt: Dauer 5s, Form: Rampe und Endwert: 10.
Gehen Sie nun zum Menu logische Kanéle, definieren Sie den logischen Kanal im Modus
Profile/Timer und wahlen Sie das oben konfigurierte Profil “Profil 1”. Nach Abschluss der
Definition des logischen Kanals und Hinzufigen zur jeweiligen Gruppe sollte das Ergebnis auf
dem Bildschirm angezeigt werden.

Die zweite Methode wird in Kapitel 7.8.11 Beispiele fur die Konfiguration logischer Kanale in
Beispiel 7.8.11.9 beschrieben.

Fur die Konfiguration des log. Kanals 2 beachten Sie bitte das Beispiel 7.8.11.1.

Beispiel 7.12.4.2: Anwendung von zeitgesteuerten Profilen.

Aufgabe:
Es soll ein Profil im log. Kanal 3 erzeugt werden, welches Uber die gesamte Betriebsdauer des

Gerates lauft. Das Profil besteht aus 2 Abschnitten: 1. konstanter Wert 1 fur 0,2 Sekunden, 2.
Konstanter Wert O fir 1,8 Sekunden.
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Abb. 7.106 Profilverlauf

Losung:
Gehen Sie zum Menupunkt Profile/Timer und wahlen Sie mit Hilfe der Pfeiltasten oder der

mittleren Zifferntaste in der oberen Navigationsleiste Profil 1. Andern Sie den Namen in
“Impulsgenerator”. Wahlen Sie zeitgesteuert im Parameter Triggermodus. Wahlen Sie alle
verfugbaren Optionen im Untermend Triggerzeiten(alle Monate, Tage, Wochentage, Stunden,
Minuten, Sekunden). Setzen Sie den Startwert auf 0 und den Parameter Wiederholung auf
unbegrenzt. Gehen Sie zum Menupunkt Profile. Mit der Taste '+ wird ein neuer Abschnitt
hinzugeflgt und mit '-" wird ein Abschnitt geloscht. In den Parametern Dauer, Form und Endwert
werden die jeweiligen Werte gemal} obiger Definition eingestellt. Erster Abschnitt: Dauer 0,2s,
Form: konstanter Wert und Endwert: 1. Zweiter Abschnitt: Dauer 1,8s, Form: konstanter Wert und
Endwert: 0. Wahlen Sie flir den Parameter Riickkehr zu Position: 1. Const.va.1(0,2s).

Gehen Sie nun zum Menu logische Kanéle, definieren Sie den logischen Kanal im Modus
Profile/Timer und wahlen Sie das oben konfigurierte Profil “Impulsgenerator”. Nach Abschluss der
Definition des logischen Kanals und Hinzufugen zur jeweiligen Gruppe sollte das Ergebnis auf
dem Bildschirm angezeigt werden.

7.13. Menii Regler

Grundeinstellungen
Log. Kanile
Interne Eingédnge
Interne Ausgange
Externe Ausgange
Profile/Timer
) ‘ Geratekonfiguration ‘ )
Gruppen
Modbus
Ethernet
Zugriffsschutz

Obwohl die meisten Steuerprozesse mit einer einfachen Zweipunktregelung realisiert werden
kénnen, ist gelegentlich eine differenzierte Steuerung von Stellgliedern erforderlich. Das Gerat
verfugt Uber 8 integrierte PID-Regelprofile, die von jedem logischen Kanal im Modus Regler
verwendet werden kdnnen. Prinzip dieser Regler ist es, die Abweichung von Prozessparametern
zu Sollwerten zu ermitteln und diese durch die Veranderung von Ausgangsgrof3en zu minimieren.
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7.13.1. Grundeinstellungen von Reglern

Name des Reglers: Controller 1

Modus: PID |
Totzone: 0 |

Parameter des Reglers

Proportionalanteil: 0

Abb. 7.107 Geréatekonfiguration - Men(li Regler

Die Pfeiltasten ermdglichen die Auswahl eines Reglers. Die mittlere Taste lasst
die direkte Auswahl eines Reglers aus einer Liste zu.

AERE

Es sind folgende Parameter fur die Regler verfugbar:
— Name
— Modus: (PD, PI, PID)

— Totzone: Definiert, ab welcher Differenz zwischen Istwert und Sollwert der Regler anspricht

Im Bereich Parameter des Reglers werden die P-/I-/D-Koeffizienten definiert.

Proportionalanteil

Integralanteil
— Differentialanteil

— Differenziertes Signal
e Istwert: Der Wert des Istwert-Kanals wird direkt fur die Differentiation verwendet, was
ein schnelleres Ansprechen des Gerates ermoglicht.
e Abweichung: Der Wert der Abweichung zwischen Istwert und Sollwert wird nach
Einbeziehung des Parameters Totzone fir die Differentiation verwendet, was besser
fur langsame Regelprozesse geeignet ist.

Im Bereich Ausgang des Reglers sind folgende Parameter verflugbar:
— Offset: verschiebt den Ausgangswert um einen festen Betrag
— Unteres Limit: untere Grenze des Ausgangs

— Oberes Limit: obere Grenze des Ausgangs

Im Bereich Startwert sind folgende Parameter verflgbar:

— Modus
¢ Kein Startwert: Beim Start des Reglers ist dieser im 0-Zustand.
o Wert
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= Startwert: prozentuale Verschiebung des Ausgangs mit Bezug auf die Werte
der Parameter unteres Limit und oberes Limit

(2™ Wenn der Parameter Offset definiert wird, wird der Ausgang des Reglers auch
A/ automatisch auf die Werte der Parameter unteres Limit und oberes Limit begrenzt.

Regler

iy

Sollwert-Kanal

—> Log. Kanal im
Modus Regler
—*  Istwert-Kanal 11
Interner/externer ,
Ausgang > Objekt
Messgrofe

Abb. 7.108 Blockschaltbild eines Regelkreises mit dem Gerét

Xn sn Mode:

Iz T_, ”( > e 1m 1.Pl

) T H ) 2.PD _ o
3. TD High output limit

T > Offset ‘
Dead zone (dz) L
1.

Y 1R
Differentiated signal:
1. Error (deviation)
2. Feedback (measured)

Set piont Sp en=Sp-gn

Sampling 0,1s

Feedback gn

Low output limit

Abb. 7.109 Blockschaltbild des Reglers im Gerét

7.13.2. Beispiele fiir die Konfiquration von Reglern

Beispiel 7.13.2.1: Anwendung des Reglers

Aufgabe:

Ein Regler, der die Temperatur in einem Raum uber eine ModbusRTU-Verbindung regelt, soll im
PID-Modus konfiguriert werden. Das Signal des Temperatursensors PT100 und ein log. Kanal im
Modus Konstante sind mit dem Regler verknlpft. Die Einstellung der Koeffizienten des Reglers
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betragt: P=0,3, 1=0,5, D=0,02. Der Regler soll erst ab Abweichungen von 2°C reagieren. Der
Ausgang des Reglers soll mit einem Bereich 0...20mA arbeiten, da das Heizgerat mit diesem
Bereich arbeitet.

Losung:
Das Geréat sollte wie in Abb. 7.110 bestlckt und mit dem Widerstandsthermometer und dem

Heizgerat verbunden werden.

)
I _—
: Pt100 : <SlotB
! sensor_[— 4RTD inputs
| :
) .
: Control system : 1 & $RTD
]
| N | ] peeeic .
]
Vo ______ ;
! | . | 1
: Heater :S'EWE device : : SERVICE
: | Slave address: 1 : i RTD
: : Register: 1h : : fz':[\)« DC 5% max. - 200ma)
| I — digitalinput |
! " | I | < 015.2av DC
! 0-5A — Current : ; "° : RTD
I
X GND || converter — T ] R4 |
)

gy ) IR

Abb. 7.110 Anschluss von Konverter und Widerstandsthermometer

Gehen Sie zum MenUpunkt Regler und wahlen Sie mit Hilfe der Pfeiltasten in der oberen
Navigationsleiste Regler 1. Geben Sie ihm z. B. den Namen “Regler”. Wahlen Sie im Parameter
Modus PID. Setzen Sie den Parameter Totzone auf 2. Stellen Sie dann die Reglerparameter wie
folgt ein: Proportionalanteil: 0.3, Integralanteil: 0.5, Differentialanteil: 0.02. Wahlen Sie in der
Anzeige differenziertes Signal Abweichung. Stellen Sie die Parameter Ausgang des Reglers wie
folgt ein: Offset: 0, unteres Limit: 0, oberes Limit: 20.

Zum Abschluss der Konfiguration missen nun die log. Kanale im Modus Regler, Konstante und
Anzeige Ausgang sowie die Einstellungen des externen Ausgangs vorgenommen werden.

7.14. Menii Gruppen

Grundeinstellungen
Log. Kanile
Interne Eingdnge
Interne Ausgange
Externe Ausginge
Profile/Timer
Regler
mmmmd | Geritekonfiguration | mp [T S0
Modbus
Ethernet
Zugriffsschutz

Gruppen sind freie Zusammenstellungen von 1 bis 6 log. Kanalen zum Zwecke der besseren
Darstellung(siehe auch Kapitel 5.1).
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7.14.1. Grundeinstellungen von Gruppen

"IN P N Die Pfeiltasten ermoglichen die Auswahl einer Gruppe. Die mittlere Taste lasst
die direkte Auswahl einer Gruppe aus einer Liste zu.

Es sind folgende Parameter flr die Gruppen verflugbar:

— Gruppe
e Aktiviert
o Deaktiviert: Die weiteren Parameter des Menus sind ausgeblendet. Die Gruppe wird
nicht dargestellt.

— Name

— Bargraph(horizontal, vertikal)

G 05 Group 5 20%7:451s Jll G 04 Group 4 2095822
Humidity Torgque EEEEd Heating  Current Pressure

01 %*%RH|02 Nm 03 m/sec. 04 05 mA 0 575 6 o7 kPa
584 564 243 16 19 3.440
&0 100 35 50 20 10 - d 05 PerERE
52.65
o™ Y
0 30% 60 183

97% 56% 69% 43% 93%

0 0 1] -10 0

TOUCH THE SCREEN TO SHOW NAVIGATION KEYS TOUCH THE SCREEN TO SHOW NAVIGATION KEYS

Abb. 7.111 Beispiele fiir horizontale und vertikale Balken

— Diagramm
e Horizontal
e Vertikal
o Zeigerdiagramm: wird fur die Darstellung von Vektoren verwendet. Jeder Vektor
basiert auf den Werten von zwei log. Kanalen(Amplitude und Phase). Es sollte beachtet
werden, dass der Bereich des Bargraphs der verwendeten Kanale fur die Darstellung
geeignet ist(Bereich der Phase: 0...360).

Linienbreite: Kurvenstarke des Diagramms(1 Punkt, 2 Punkte, 3 Punkte)
— Zeitachse(19s, 48s, 95s, 3min, 6min, 12min, 30min, 60min, 2h, 4h, 8h, 16h, 24h)

Hintergrund: Hintergrundfarbe in der Diagrammansicht(weil3, schwarz)

Rotation: Ausrichtung der Skala in der Diagrammansicht als Zeigerdiagramm(links, rechts)

— Verschiebung: Rotation des Nullpunkts des Zeigerdiagramms in °

Beschriftung: Skalierung des Zeigerdiagramms(Winkel, Himmelsrichtung)
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Im Bereich Kanale werden Anzahl und Lage der dargestellten Kanale definiert. Es sind folgende

G 05 Group5 200594
30 60

0 Humidit
01 1{PﬁF‘.H

17:51:33

17:51:50
Heating
04

Current
05

2009-05-31
G04 Group4 17:40:42
‘2 Pressure

o7

- [Humidit
01 1{%RH

17:40:20 17:40:25 17:40:30 17:40:35 17:40:E=

Temperature|
0o “C

kPa

53.49

17.0

2013-06-13
09:52:29

B TRE

G15 Windrad 1-3 e

e .
BERUHRE DEM BILDSCHIRM, UM DIE NAVIGATION ANZUZEIGEN

TOUCH THE SCREEH

Abb. 7.113 Beispiele fiir Zeigerdiagramme

Parameter verfugbar:
— Slot 1-6

— Farbe Slot 1-6: Auswahl von Schrift- und Hintergrundfarbe des jeweiligen Anzeigenslots

Der Bereich Messwerterfassung ist nur verfigbar, wenn die Datenlogger-Funktion Uber den

Deaktiviert: Ein deaktivierter Slot wird nicht angezeigt. Die Anzahl der dargestellten
Kanale reduziert sich. Der Platz in der Anzeige wird von den Ubrigen Kanalen

ausgefullt.

Leer: Ein leerer Slot zeigt keinen Wert. Die Anzahl der dargestellten Kanale bleibt

unverandert.

Log. Kanal: Auswahl eines verfugbaren log. Kanals aus einer Liste fur die Darstellung

in der Anzeige.

optionalen Lizenzschlissel aktiviert wurde(Details siehe Kapitel 7.14.2).
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Gruppe:

Gruppe: aktiviert

R1OX3

Anzeigeoptionen

G 01| Temperatur

Name: Temperatur
Bargraph: horizontal

= 2013-09-05

G 01 Temperatur ® i henss
Channel1

o 57% 35 20
Channel2

o 69 35 24
Channel3

o 498 35 17

Channeld -

o 63% 35 22

Channel 5 .

0 57% 35 20
Channel &

EERLUHRE DE

G 01 Temperatur @ 013905
Channel1 Channel2 Channel3
] Tt Tt
Ay LY LY
20" 35 24 - 35 17 35
W W W
> 178 > 17s > 175
- - .
] 5% “o 69% "o 49%
Channel 4 Channel 5 Channel&
Tt Tt Tt
Ay LY LY
220 35 20, 35 15+ 35
W W W
> 115 > 1S S 1S
- - .
— 53% 0 57% 0 43%

—0
iERUHRE DEN BII ANZUZEIGEN

Diagramm: horizontal
Linenbreite: 2 Punkte
Zeitachse: 195 '\

|

Hintergrund: weill
Kanile

Slot 1: LogKan. 1:"Channel 17

FarbeSlot1

Slot 2: LogKan, 2:"Channel 2"

Farbe Slot 2
Slot 3: LogKan. 3:"Channel 3"

FarbeSlot 3

Slot 4: Logkan. 4:"Channel 4"
FarbeSlot 4 }/

Slot 5: LogkKan, 5:"Channel 5"

FarbeSlot 5
Slot 6: Logkan, 6:"Channel 6" }——

i 7, 35 ||
Channel 2 C Channel 5
o 0% 3 ||

Channel 3 . Channel&

0 40%
BERUHRE DEN BILDSCHIRM,

FarbeSlot 6

Abb. 7.114 Ansicht der Gruppen, alle Slots belegt
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G 01 Temperatur
0 57%
0 49%
o 57%

= 2013-09-05
- 13:39:25|
Channel 1

35 20

Channel3
35 17

Channel 5 e
35 20

BEERUHRE
® 2013-09-05
G 01 Temperatur ® “Znor
Channel 1 . o Channel 3 . _—
20 35 17,°Y 35
N o
N > 115
-.\“ \““
o 57% o 49%
Channel &
oot
20 35
W
N
N

BERUHRE DE

G 01 Temperatur
0 57%
1] 498
[¥] 57%

Channel 5

_0 57%
BERUHRE DEN BILDSCHIRM, UM DIE NAVIGA

= 2013-09-10
= 08:44:14
Channel1

35 20
Channel3
°C

35 17
Channel 5
°C

35 20

ANZUZEIGEN

Kanile

Kanile

Gruppe:

Slot 1: LogKan. 1:"Channel 1"

FarbeSlot 1

Slot 2: leer

Farbe Slot 2

Farbe Slot 3

Slot 4: leer

Farbe Slot 4

Slot 5: LogKan. 5:"Channel 5"

FarbeSlot 5

Slot 3: Log.Kan. 3:"Channel 3" ‘

Slot 6: leer

Farbe Slot 6 -

Slot 1: Log.Kan, 1:"Channel 1"

Farbe Slot 1

Slot 2: deaktiviert

FarbeSlot 2

Slot 3: Log.Kan. 3:"Channel 3"

Slot 4: deaktiviert

Farbe Slot 4

Slot5: LogKan. 5:"Channel 5"

FarbeSlot 5

Slot 6: deaktiviert

Farbe Slot 3 |

G 01 Temperatur

13:38:53 133858 13:40:03
BERUHRE DEN BIL

G 01 Temperatur

Channel1

i
1} S E
Channel3

G 01 Temperatur

5 (8:42:30 (84235 (84240
EERUHRE DEN B 0

G 01 Temperatur
Channel 1

BERUHRE DEN BILI

Abb. 7.116 Ansicht der Gruppen, belegte und deaktivierte Slots

1340008

® 2013-09-05
— 13:40:16)
wo|Channel

i 20

¢ [canneis
o 17

13:40:1 2 o
LK.

® 2013-09-05
= 13:38:26/

N
=)

® 2013-09-10
— 08:42:52
Channel1

°C
i 20

Channel3

35

OB:42:45 (84 o

0 57% 35
Channel 3 Channel 5

S =C
o 49% 35 (0 57% 35

HIRM, UM DIE NAVIGATION ANZUZEIGEN

Channell l-ihanneIJ .
A0 3 3 5 ) 7
A ) P A P e S —
= — — - | : N N
.BelsEleI Belsinel Beispiel To 5% T o % o -9
24 20' Channel4 . Channel5
| H e : .
i —. -] 5T S 22 35 200t 35 15" 35
Channel3 B Y o "
N O 1 T e SR S| S
17 15 | - 3 3
4 0 5 S - 63% ; -

_o 0 4
BERUHRE DEN BILDSCHIRM, UM DIE NAVIGATION ANZUZEIGEN

Abb. 7.117 Farbauswahl der Slots
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7.14.2. Meniu Gruppen — Messwerterfassung

Der Bereich Messwerterfassung ist nur verfigbar, wenn die Datenlogger-Funktion Uber den
optionalen Lizenzschlissel aktiviert wurde(siehe Kapitel 7.4). Um die Werte eines log. Kanals
aufzeichnen zu koénnen, muss der Kanal einer Gruppe mit aktivierter Messwerterfassung
hinzugefligt werden. Das Gerat kann die Daten von 10 Gruppen mit unabhangigen Parametern
erfassen.

(=™ Die max. Aufzeichnungsrate des Gerétes betragt 200/s(z.B. 20 Kanale mit je 10Hz). Ein
A J Uberschreiten dieses Grenzwertes kann die Verarbeitungsgeschwindigkeit des Geréates
negativ beeinflussen.

Im Bereich Messwerterfassung sind folgende Parameter verfugbar:

— Modus
e Deaktiviert
e Permanent: Das Gerat zeichnet die Daten der Gruppe fortlaufend auf.
e Log. Kanal: Das Gerat zeichnet die Daten der Gruppe in Abhangigkeit vom Zustand
eines log. Kanals auf(Triggerung).

— Triggerquelle: Log. Kanal, der die Messwerterfassung der Gruppe steuert. Die
Messwerterfassung ist aktiv, wenn der Wert des Kanals >0 ist.

— Beschreibung: Textfeld in das eine Erklarung zur Aufzeichnung hinterlegt werden kann.

— Primédre Abtastrate/primare Einheit: Definition der Rate der Messwerterfassung
(0,1...3600s, 0,1...1440min, 0,1...24h)

— Alternativmodus: Veranderung der Parameter der Messwerterfassung in bestimmten
Situationen.
e Deaktiviert
e Log. Kanal: Das Gerat zeichnet die Daten der Gruppe Abhangigkeit vom Zustand
eines log. Kanals mit veranderten Parametern auf.

— Alternative Triggerquelle: Log. Kanal, der die Messwerterfassung der Gruppe mit
veranderten Parametern steuert. Die Messwerterfassung ist aktiv, wenn der Wert des Kanals
>0 ist.

— Alternative Abtastrate/alternative Einheit: Definition der Rate der Messwerterfassung
(0,1...3600s, 0,1...1440min, 0,1...24h)

/=™ Beijeder Anderung der Konfiguration einer Gruppe oder deren log. Kanale wird eine neue
‘A J Messwertdatei angelegt. Das Herunterfahren des Gerates erzeugt keine neue
Messwertdatei.

/=™ Wenn eine Konfigurationsdatei gespeichert, gesichert oder geladen wird, wird die
AL/ Messwerterfassung kurzzeitig unterbrochen.

7.14.3. Beispiele fiir die Konfiguration von Gruppen

Beispiel 7.14.3.1: Einzelkanalanzeige als Zeigerinstrument

Aufgabe:
Der Wert von nur einem Hardware-Eingang soll als Zeigerinstrument visualisiert werden.
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Losung:
Es muss ein logischer Kanal und eine Gruppe mit einem aktiven Kanal definiert werden. Fir die

Anzeige von Daten als ein Zeigerinstrument missen aufl’erdem alle nicht verwendeten Anzeige-
Slots einer Gruppe deaktiviert werden.

G 01 Group 1 it
Heating v
CH 04 N VA 50
LO-
~ 20
~—
—-10 22%

TOUCH THE SCREEN TO SHOW NAVIGATION KEYS

Abb. 7.118 Einzelkanalanzeige als Zeigerinstrument

Beispiel 7.14.3.2: Anzeige von drei Kanalen (eine grol3e Anzeige, zwei kleinere Anzeigen)

Aufgabe:
Es sollen drei Kanale visualisiert werden. Der Druck in einem Raum ist der Schllisselparameter,

und Temperatur und Feuchtigkeit sind weniger wichtig.

Losung:
Die Konfiguration des Gerats beginnt mit der Definition von 3 logischen Kanalen - fir jeden

Parameter ein Kanal. Die Quellen sind in diesem Beispiel Hardware Eingange mit der jeweiligen
Skalierung und Definition der Einheiten. Die definierten Kanale muissen in einer Gruppe
zusammengefasst werden. Die Konfiguration der Anzeige-Slots in der Gruppe ist fur die
gewulnschte Darstellung entscheidend.

Um das Beispiel in Abb. 7.119 zu erhalten, mussen die Slots wie folgt definiert werden:

Slot1: Log. Kan. 7:“Druck”

Slot 2: Log. Kan. 9 "Temperatur”
Slot 3: Log. Kan. 1 "Luftfeuchtigkeit”
Slot 4: deaktiviert

Slot 5: deaktiviert

Slot 6: deaktiviert

G 05 Group5 4 i G 05 Group5
Druck Temperatur il "_ﬂ'] Druck
Lls \\,
kPa 15.00.- kPa
278, ™2 2.74
e 10 i ®
. o 21% i 27% 10
o g Luffeuchtigkeit v+ " | Temperatur Lufifeuchtigkeit
N %RH 60 °C %RH
:‘H 45.2Q‘\3n
_ 0 27% = 75%

L
SERUHRE DEN BILDSCHIRIM, UM DIE MAVIGATION AMZUZEIGER SERUHRE DEN BILDSCHIRM, UM DIE MAVIGATION ANZUZEIGER

Abb. 7.119 Anzeige von drei Kanélen (eine grol3e Anzeige, zwei kleinere Anzeigen)
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Beim Wechsel zwischen den Ansichten wird deutlich, dass die Position des jeweiligen Kanals
leicht variieren kann. Der Grund hierfur sind die unterschiedlichen Darstellungsformen - ihre
Position wird so gewahlt, dass die Elemente der jeweiligen Ansichten mdglichst grol3 angezeigt
werden.

7.15. Menui Modbus

Grundeinstellungen
Log. Kanile
Interne Eingénge
Interne Ausgange
Externe Ausginge
Profile/Timer
Regler
Gruppen

mmmmp | Geritekonfiguration | =)

Ethernet
Zugriffsschutz

Die Grundversion des Gerats verflgt Uber eine integrierte Kommunikations-Schnittstelle RS-
485(Modbus RTU). Durch die Installation eines weiteren Kommunikationsmoduls(ACM) kann
diese Anzahl erweitert werden. Das Modul bietet zwei weitere serielle Schnittstellen(1x RS-485,
1x RS-485/RS-232) sowie einen Ethernet-Anschluss. Hiermit konnen Multi-Modbus-Netzwerke
erstellt werden. Bisher sind ausschlieBlich die Protokolle ModbusRTU(Master/Slave) und
ModbusTCP(Slave) verfugbar.

Slot D- ACM module
: ----- :-@-T C:N-D- o ! - -I GND
Port:MB2 2[70]s- . E 5. |MASTER/
[ R"] L > SLAVE
::::::L:I-n-% 2 x== A+ device
’ ! GND , ! GND
Port:MB3 | _I731s A 5. | MASTER/
] Peies e e
lmmmmm :i 1;‘ _____ G o A+| device
| GND |
2 |Power supply 1| 16]RxD :
(depending on version) : S 17 |TxD :
1 & 18 JcTs !
. [19]rTs |
SERVICE T TT°7°7 I
3 Jenp [ host
Port MB1 4 |+24vDCis%amac=200ma) T P_ Qr_t _M_Bﬂ; ________ ,
Tt TTEEEE T H -1 digitalinput |, .
oND ¢ | g ~ rotsavoe RJ45 MASTER|:
MASTER/ [, | ! : h ETH il device |i
- - 7 IB-1s Iy .
ot e bl frees T .
Theed ' isolated |

Abb. 7.120 serielle Schnittstellen des Gerétes
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7.15.1. Modbus-Grundeinstellungen

AR E

Modus: SLAVE |
Baudrate: 115200 bits/sek. |
Format: BMN1 |
Address: 1 |
SLAVE settings |

Abb. 7.121 Mentli Modbus — Modus Slave

¥ [ %+ Die Pfeiltasten ermoglichen die Auswahl einer Schnittstelle. Die mittlere
Taste lasst die direkte Auswahl einer Schnittstelle aus einer Liste zu.

Es sind folgende gemeinsame Parameter fur das Menu Modbus verfugbar:

— Modus
e Deaktiviert
e SLAVE
e MASTER

7.15.2. Menu Modbus — Modus SLAVE

Es sind folgende Parameter fur die Schnittstellen mit Protokoll ModbusRTU im Modus SLAVE
verfugbar:

— Baudrate: Ubertragungsgeschwindigkeit der Schnittstelle(1200, 2400, 4800, 9600, 19200,
38400, 57600, 115200bit/s)

— Format
Format | Datenbits | Paritatskontrolle | Stoppbits
8N1 8 Ohne(none) 1
8N2 8 Ohne(none) 2
8E1 8 Even(gerade) 1
8E2 8 Even(gerade) 2
801 8 Odd(ungerade) 1
802 8 Odd(ungerade) 2

— Adresse: Gerateadresse im Netzwerk(1...255)

— SLAVE settings: Untermenu fur die Definition der Parameter der Lese-/Schreibe-Register

Es sind folgende Parameter flr die Schnittstelle mit Protokoll ModbusTCP im Modus SLAVE
verfugbar:

— Slave settings: Untermenu fur die Definition der Parameter der Lese-/Schreibe-Register
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s« Es kdnnen max. 3 Verbindungen uber ModbusTCP hergestellt werden. Jede weitere

'kx!.jl Verbindung deaktiviert die zuerst hergestellte Verbindung. Es st keine
Zeitablaufsteuerung(Queuing) und keine Zugangskontrolle(Access Control) auf Basis der
Client IP integriert.

7.15.2.1. Menii Modbus — Modus SLAVE, Modbus-Vorlagen

Im Untermenlu SLAVE settings sind zwei Optionen zur Verwaltung von Modbus-Vorlagen
verfugbar:

— Load device template: erlaubt das Laden einer Vorlage mit definierten Blocken von
Eingangsregistern.

— Save device template: erlaubt das Erstellen und sichern einer Vorlage mit definierten
Blocken von Eingangsregistern. Die gesicherte Vorlage kann Uber die Funktion Load device
template im Meni Geritekonfiguration-Modbus(Ubertragung auf anderen Port) oder im
Menii Dateienmanagement-Konfigurationsdateien(Ubertragung auf anderes Gerét)
eingelesen werden.

Abb. 7.122 Menii Modbus - Liste der Templates

J Offnet den Texteditor zum Schreiben oder Suchen des Template-Namens

X Loscht die ausgewahlte Vorlage

Navigationstasten flr Auswahl der jeweiligen Vorlage

7.15.2.2. MenU Modbus — Modus SLAVE, Device channels

Im Untermenu Device channels erfolgt die Definition der Parameter der Lese-/Schreibe-Register
sowie deren Zusammenfassung zu Blocken. Es sind folgende Parameter verfligbar:

— Ouput list: Untermenu fur die Definition der Parameter der Werteregister der einzelnen log.
Kanale.

¥ | o | # | Die Pfeiltasten ermdglichen die Auswahl eines Kanals. Die mittlere Taste 1&sst
die direkte Auswahl eines Kanals aus einer Liste zu.

e Value register: Nummer und Formatierung des Werteregisters(lesen und schreiben)
e Status register: Nummer und Formatierung des Statusregisters(nur lesen)
e Dec. Point register: Nummer und Formatierung des Dezimalpunktregisters(nur lesen)
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— Avail. Output blocks: Ansicht der zu Blécken zusammengefassten Register.

e Block type: (nur lesen)
» Read Holding reg.: Holding-Register mit Lesezugriff
= Write Holding reg.: Holding-Register mit Lese- und Schreibzugriff
» Read Input reg.: Input-Register mit Lesezugriff

¢ Register size: DatengrofRe(16bit, 32bit)

o First register: Nummer des ersten Registers des Blocks

e Last register: Nummer des letzten Registers des Blocks

¥ | o | # | Die Pfeiltasten ermdglichen die Auswahl eines Blocks. Die mittlere Taste 1asst
die direkte Auswahl eines Blocks aus einer Liste zu.

7.15.2.3. Menu Modbus — Modbus SLAVE, Modbusprotokoll

l?bertragungsparameter: 1 Start-Bit, 8 Daten-Bits, 1/2 Stopp-Bits, Paritatsprifung(0, even, odd)
Ubertragungsrate: (1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200 bits/s)
Ubertragungsprotokoll: MODBUS RTU-kompatibel

7.15.2.4. Menu Modbus — Modbus SLAVE, Liste der Register

Die Parameter des Gerats und die Werte der log. Kanale stehen mittels der Schnittstelle RS-485
als HOLDING- und INPUT-Register des Modbus RTU-Protokolls sowie mittels der Ethernet-
Schnittstelle als HOLDING- und INPUT-Register des Modbus TCP/IP-Protokolls zur Verfugung.
Die Register (oder Registergruppen) kdnnen gemall Modbus RTU- bzw. TCP/IP-Spezifikation
mittels der Funktion 03h ausgelesen und mittels der Funktion 06h (Einzelregister) oder 10h
(Registergruppen) geschrieben werden.

Register | Schreiben Bereich Beschreibung
20h Nein 0...199 Adresse des Gerats
21h Nein 2050h Identifikationscode des Gerats 144x144mm
2060h Identifikationscode des Gerats 96x96mm
Werte (Floating Point-Format) '
200h Nein 0 ... OFFFFh |Messwert fir logischen Kanal 1 (high word)
201h Nein 0 ... OFFFFh |Messwert fur logischen Kanal 1 (low word)
Status fir logischen Kanal 1:
0h - Daten glltig
1h — Daten nicht bereit
20h - Softwarefehler
. 40h - Untergrenze Messbereich(Software) unterschritten
202h Nein O... OFFFFh 80h - Obergrenze Messbereich(Software) Uberschritten
2000h — Hardwarefehler
4000h - Untergrenze Messbereich(Hardware) unterschritten
8000h - Obergrenze Messbereichs(Hardware) tberschritten
FFFFh - keine Daten vorhanden(logischer Kanal deaktiviert)
203h Nein 0...6 Dezimalpunkt fir logischen Kanal 1
Register 204h bis 2F0h Werte, Status und Dezimalpunkt fur die logischen Kanale 2 - 60

135

© Copyright 2014




Werte (Integer-Format) '

400h Nein 0 ... OFFFFh |Messwert fir logischen Kanal 1 (high word, ohne Kommastelle)
401h 0 ... OFFFFh |Messwert fir logischen Kanal 1 (low word)

Status fir logischen Kanal 1:

0h - Daten giltig

1h — Daten nicht bereit

20h - Softwarefehler

40h - Untergrenze Messbereich(Software) unterschritten

402h Nein 0... OFFFFh 80h - Obergrenze Messbereich(Software) Uberschritten
2000h — Hardwarefehler
4000h - Untergrenze Messbereich(Hardware) unterschritten
8000h - Obergrenze Messbereichs(Hardware) tberschritten
FFFFh - keine Daten vorhanden(logischer Kanal deaktiviert)

403h Nein 0...6 Dezimalpunkt fiir logischen Kanal 1

Register von 404h bis 4FOh Werte, Status und Dezimalpunkt fir die logischen Kanale 2 - 60

1 IEEE754 Standard. Im Floating Point-Format werden Werte mit héchstmdéglicher Prazision dargestellt. Das Format

Integer 32 stellt Werte immer in der gleichen Prazision dar, je nach Position des Dezimalpunktes. Wenn z. B. der
Dezimalpunkt auf 0.0 gesetzt ist, gibt das Format Int32 den Integer-Wert des Wertes eines Floating Point-Registers
multipliziert mit 10 wieder (z. B.: Floating Point-Register = 1.2345, Dezimalpunkt = 0.0, ergibt den Integer-Wert = 12).
Analog dazu gibt Integer den Integer-Wert eines Floating Point-Registers multipliziert mit 1000 wieder, wenn der
Dezimalpunkt auf 0.000 gesetzt ist (z. B.: Floating Point-Register = 1.2345, Dezimalpunkt = 0.000, ergibt den Integer-
Wert = 1234).

7.15.2.5. Menii Modbus — Modbus SLAVE, Behandlung von Ubertragungsfehlern

Wenn wahrend des Lese- oder Schreibvorgangs ein Fehler auftritt, sendet das Gerat den
Modbus-Frame mit einem Fehlercode (gemall Modbus-Protokoll) zurick.

Die Fehlercodes haben folgende Bedeutungen:

01h: unzulassige Funktion (nur die Funktionen 03h, 06h und 10h stehen zur Verfligung),
02h: unzulassige Registeradresse
03h: ungultiger Datenwert

7.15.2.6 Menu Modbus — Modbus SLAVE, Frage- und Antwort-Modbus-Frames
Die Beispiele sind flr ein Gerat mit der Adresse 1. Alle Werte sind Hexadezimalzahlen.

ADDR Adresse des Gerates im Netzwerk

FUNC Funktionscode

REG H,L High- und Low-Word des Registers, auf die sich die Funktion bezieht

COUNTH,L High- und Low-Word der Anzahl der Register (max. 32), beginnend ab dem
in REG genannten Register, auf die sich die Funktion bezieht.

BYTE C Anzahl der high-Datenbytes im Modbus-Frame

DATAH,L High- und Low-Word des Datenwortes

CRCLH High- und Low-Word der CRC-Summe

1. Auslesen des ID-Codes

ADDR | FUNC | REGH,L | COUNTH,L | CRCLH
01 03 00 | 21 00 01 D4 00
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Die Antwort:

ADDR | FUNC |BYTEC | DATAH,.L | CRCLH
01 03 02 20 | 60 | A1 | AC

DATA H,L - Identifikationscode (2060 h), Gerat 96x96mm

2. Auslesen der Register 401h, 402h, und 403h in einer Nachricht (Auslesen mehrerer
Register in einem Modbus-Frame):

ADDR | FUNC | REGH,L | COUNTH,L CRC L,H
01 03 04 | 01 00 03 55 3B

COUNT L - die Anzahl der auszulesenden Register (max. 32)

Die Antwort:
ADDR | FUNC | BYTE C | DATAH1,L1 | DATAH2,L2 DATA H3,L3 CRCL,H
01 03 06 00 0A 00 02 00 00 18 B4

DATA H1, L1- 401h Register (10 — High-Word fur Kanal 1, keine Kommastelle),
DATA H1, L2- 402h Register (2 — Low-Word fur Kanal 1, keine Kommastelle),
DATA H1, L3- 403h Register (0 — Status des Kanals 1).

/+™ Das Modbusprotokoll ist nicht komplett im Geréat implementiert. Es stehen ausschlief3lich
‘AL die oben beschriebenen Funktionen zur Verfliigung.

7.15.3. Menii Modbus — Modus MASTER

Es sind folgende Parameter fir die Schnittstellen mit Protokoll ModbusRTU im Modus MASTER
verfugbar:

— Baudrate: Ubertragungsgeschwindigkeit der Schnittstelle(1200, 2400, 4800, 9600, 19200,
38400, 57600, 115200bit/s)

— Format
Format | Datenbits | Paritatskontrolle | Stoppbits
8N1 8 Ohne(none) 1
8N2 8 Ohne(none) 2
8E1 8 Even(gerade) 1
8E2 8 Even(gerade) 2
801 8 Odd(ungerade) 1
802 8 Odd(ungerade) 2

— Request timeout: Wartezeit nach Senden der Anfrage(0,01...3s)

— Request retrials: Anzahl der Sendeversuche(1...5)

— Intervall: Minimale Dauer zwischen aufeinanderfolgenden Abfragen
— SLAVE devices: Untermenu fur die Definition der SLAVE-Gerate
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Im Untermenl SLAVE devices kdnnen auf den Adressen 1...255 Slave-Gerate definiert werden.
Um die externe Datenquelle festzulegen, muss zuerst eine Adresse gewahlt werden, um
anschlielend die weiteren Parameter vorzugeben.

¥ [ o [ & | Die Pfeiltasten ermdglichen die Auswahl einer Adresse. Die mittlere Taste lasst
die direkte Auswahl einer Adresse aus einer Liste zu.

Wenn die gewahlte Adresse nicht genutzt wird, stehen folgende Parameter zur Verfigung:

— Device type: aktiviert/deaktiviert die gewahlte Adresse
¢ Not present: Die Adresse wird nicht genutzt.
e Defined: Die Adresse kann fur die Kommunikation genutzt werden.
— Load device template: erlaubt das Laden einer Vorlage mit definierten Blocken von
Eingangs-/Ausgangsregistern.

Wenn die gewahlte Adresse flir die Kommunikation genutzt werden kann, stehen zusatzlich
folgende Parameter zur Verfugung:

— Device name: Benennung des Slave-Gerates
— Load device template: siehe 7.15.3.1.

— Save device template: siehe 7.15.3.1.

— Input list: siehe 7.15.3.2. und 7.15.3.3.

— Output list: siehe 7.15.3.2. und 7.15.3.3.

— Blocks conf. mode: siehe 7.15.3.4.

— Max. block size: siehe 7.15.3.4

7.15.3.1. Menu Modbus — Modus MASTER, Modbus-Vorlagen

Im Bereich Device templates sind zwei Optionen zur Verwaltung von Modbus-Vorlagen
verflugbar:

— Load device template: erlaubt das Laden einer Vorlage mit definierten Blocken von
Eingangs-/Ausgangsregistern.

— Save device template: erlaubt das Erstellen und sichern einer Vorlage mit definierten
Blocken von Eingangsregistern. Die gesicherte Vorlage kann Uber die Funktion Load device
template im Menii Geratekonfiguration-Modbus(Ubertragung auf andere Adresse) oder im
Menii Dateienmanagement-Konfigurationsdateien(Ubertragung auf anderes Gerét)
eingelesen werden.

Abb. 7.123 Menti Modbus - Liste der Templates
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J Offnet den Texteditor zum Schreiben oder Suchen des Template-Namens

X Loscht die ausgewahlte Vorlage

K | 4 Navigationstasten flr Auswahl der jeweiligen Vorlage

7.15.3.2. Menu Modbus — Modus MASTER, Device-Channels
Im Bereich Device channels erfolgt die Definition der Parameter der Lese-/Schreibe-Register.

Im Untermen( Input list sind folgende Parameter verflgbar:

— Bereich Channel value
e Value register: Definition der Parameter des Werteregisters(siehe 7.15.3.3)
e Decimal point: Auswahl der Kommastelle
e Decimal point register: Definition des Dezimalpunkt-Registers bei Auswahl der Option
*exp(-point register) im Unterment Decimal point. Berechnung des Wertes:

(Werteregister) . 1O(—Dezimalpunktregister)

— Bereich Channel status high: definiert, wann die Meldung -HI- anstatt eines Wertes
angezeigt werden soll
e -HIl-state: Bedingung fur die -HI-Anzeige
= Never: keine Anzeige der Meldung -HI-
= If register = value: Anzeige der Meldung -Hi-, wenn der Wert des -HI-Registers
dem Wert -Hl-value entspricht
= If register # value: Anzeige der Meldung -Hi-, wenn der Wert des -HI-Registers
nicht dem Wert -HI-value entspricht
e -Hl-register
e -Hl-value

Die Bereiche Channel status -LO- und Channel status -WAIT- werden analog konfiguriert.

Im Unterment Output list sind folgende Parameter verfugbar:

— Output active:
e Nein: Der Ausgangskanal kann konfiguriert werden, ist jedoch im MenlU Externe
Ausgange nicht sichtbar.
e Ja: Der Ausgangskanal kann konfiguriert werden und ist jedoch im MenU Externe
Ausgange sichtbar.

— Control Type: Betriebsart des Ausgangs
e As arelay: Der Ausgang hat zwei Zustande(Aus=0, Ein=max. Wert des Registers, z.B.
16bit=65535)
e As alinear output: Der Ausgang kann beliebige Werte annehmen, abhangig von den
Parametern der Menus Output register und Externe Ausgange.

— Output register: Definition der Parameter des Ausgangsregisters
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7.15.3.3. Menu Modbus — Modus MASTER, Einstellungen der Register
Die Untermenus Input-/Output-Registers verfligen Uber folgende Parameter:

— Register type: Die Optionen kénnen nur im UntermeniU Input list gewahlt werden. Im
Untermenu Output list sind die Register als HOLDING definiert.
e HOLDING
e INPUT

— Register number: Nummer des Registers(0...65535)

— Data format
e 16 bits, signed: Integer-Wert mit Vorzeichen
16 bits, unsigned: Integer-Wert ohne Vorzeichen
32 bits, signed: Integer-Wert mit Vorzeichen
32 bits, unsigned: Integer-Wert ohne Vorzeichen
32 bits, float: Gleitkommazahl IEEE754
16 bits, BCD: BCD-Wert ohne Vorzeichen
32 bits, BCD: BCD-Wert ohne Vorzeichen

— 32-bit reading: (two 16-bit registers, one 32-bit register)

— Ordering: Reihenfolge der Bytes nach der Signifikanz
e ABCD: A=hochste Signifikanz des high word, B=niedrigste Signifikanz des high word,
C=hdchste Signifikanz des low word, D=niedrigste Signifikanz des low word

e CDAB
e DCBA
e BADC

— Data shift: bitweise Verschiebung der Werte nach rechts(16bit: 0...15, 32bit: 0...31)

— Data mask: Bitmaske

7.15.3.4. Menu Modbus — Modus MASTER, Registerblocke
Im Bereich Register blocks sind folgende Parameter verfugbar:

— Blocks conf. mode
e Automatic: unter Berlcksichtigung der Liste der bereits definierten Kanale/Register
werden die Listen der verfugbaren Registerblécke automatisch erstellt.
¢ Manual: manuelle Zusammenstellung der Registerblocke uber die Blockliste.

— Max. block size: manuelle Limitierung der Registeranzahl in automatisch erzeugten
Registerblocken.

— Block list: Untermenu fur die Definition der Parameter der manuell erzeugten Registerblocke
— Awvail. Input blocks: Ansicht der zu Blécken zusammengefassten Eingangsregister.

— Avail. Output blocks: Ansicht der zu Blécken zusammengefassten Ausgangsregister.

Im Untermenu Block list sind folgende Parameter verfugbar:

— Block type
e Read HOLDING reg.: Lesen der Register mit der Funktion 03h
¢ Read Input reg.: Lesen der Register mit der Funktion 04h
o Write HOLDING reg.: Schreiben von einzelnen Registern mit der Funktion 04h und
schreiben von mehreren Register mit der Funktion 10h.
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— Register size: Definition der DatengrofRe(16bit, 32bit)

— First register: Nummer des ersten Registers des Blocks

— Last register: Nummer des letzten Registers des Blocks

@ Fugt einen neuen Registerblock hinzu

Entfernt den aktuellen Registerblock

AERE

Die Pfeiltasten ermdglichen die Auswahl eines Registerblocks. Die mittlere
Taste lasst die direkte Auswahl eines Registerblocks aus einer Liste zu.

7.15.4. Beispiele fiir die Modbus-Konfiquration

Beispiel 7.15.4.1: Konfigurationen eines Modbus-Eingangs im Modus MASTER

Aufgabe:

Es soll der gemessene Temperaturwert von zwei Slave-Geraten auf den Adressen 1 und 8
gelesen werden. Register 1 steht flr die Temperatur, Register 2 ist das Statusregister, Register
3 ist das Dezimalpunktregister. Fur die Parametrierung der Verbindung fur zwei gleiche Gerate
ist die Erstellung einer Modbus-Vorlage sinnvoll.

Losung:

Das Gerat sollte z.B. wie in Abb. 7.124 bestickt werden. Bevor die Slave-Gerate verbunden
werden, sollte jedoch die Konfiguration abgeschlossen werden.

Slave device 1
Device name:Temp. converter

Modbus settings:
Baud rate: 9600 bit./sek.
Slave address: 1

Registers:

Register: 1h
Register: 2h
Register: 3h

GND

A+

A\

Power supply

(depending on version)

Slave device 2
Device name: Temp. converter

Modbus settings:

Baud rate: 9600 bit./sek.
Slave address: 8

Registers:

Register: 1h
Register: 2h
Register: 3h

SERVISE

GND

o digital input
0/15..24V DC

|
[
! GND
|
[

isolated

+24V DC 25% (Imax. = 200mA)

Master
Device

} Port MB1
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Abb. 7.124 Anschluss von Slave-Geréten
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Register Bereich Beschreibung
01h -4000 ... 8500 | Messwert mit 2 Dezimalstellen(3523=35,23°C)
Status der Temperaturmessung
00h: korrekte Messung
00h, 10h, 20h, | 10h:

02h 40h, 80h 20h: defekter Temperatursensor
40h: Temperatur<-40°C
80h: Temperatur>80°C

03h 0..2 Dezimalpunktregister

Im ersten Schritt sind zur Konfiguration im Menu Modbus die geeigneten Parameter des Port MB1
einzustellen. Modus: Master, Baudrate: 9600bit/s, Format: 8N1, Request timeout: 0,2s, Request
retrials: 3. Im Anschluss folgt die Benennung der Slave Gerate auf Adresse 1 und 8: Temperatur
1 und Temperatur 2 und die Definition des Eingangsregisters Uber das Untermenu Input list —
Value register. Register type: HOLDING, Register number: 1h, Data format: 16bits signed, Data
shift: 0, Data mask: OxFFFF.

Im weiteren Verlauf sollte der Dezimalpunkt definiert werden. Wahlen Sie die Option *exp(-point
register) und definieren Sie die Parameter des Dezimalpunktregisters. Register type: HOLDING,
Register number: 3h, Data format: 16bits unsigned, Data shift: 0, Data mask: 0x0003(es sind nur
die ersten 2 bits von Interesse).

Definition des Zustandes -HI-: high state: if register=value, Register type: HOLDING, Register
number: 2h, Data format: 16bits unsigned, Data shift: 0, Data mask: 0x0080, -HI-value: 0x0080.

Definition des Zustandes -LO-: high state: if register=value, Register type: HOLDING, Register
number: 2h, Data format: 16bits unsigned, Data shift: 0, Data mask: 0x0040, -LO-value: 0x0040.

Definition des Zustandes -ERR-: high state: if register#value, Register type: HOLDING, Register
number: 2h, Data format: 16bits unsigned, Data shift: 0, Data mask: 0x00CO0, -ERR-value:
0x0000.

Die Konfiguration der Registerblocke sollte auf automatisch belassen werden. Da die Slave-
Gerate die Abfrage von max. 5 Registern mit der Funktion 03h unterstutzen, sollte der Parameter
Max. block size auf 5 gesetzt werden.

Die Modbus-Konfiguration sollte mit der Funktion Save device template gesichert werden, um Sie
anschliel’end auf Adresse 8 Uber Load device template erneut fur das zweite Slave-Gerat zu
nutzen.

Die weitere Konfiguration der log. Kanale im Modus Modbus wird im Beispiel 7.8.11.5. gezeigt.

Beispiel 7.15.4.2: Konfigurationen eines Modbus-Ausgangs im Modus MASTER

Aufgabe:
Es sollen die Register 1, 2, 4 und 8 eines angeschlossenen Slave-Gerates(Flowmeter) auf

Adresse 5 konfiguriert werden. Fiur die Kommunikation wird der Port MB2 eines ACM-Moduls
genutzt.

Losung:
Das Gerat sollte z.B. wie in Abb. 7.125 bestlickt werden. Bevor die Slave-Gerate verbunden

werden, sollte jedoch die Konfiguration abgeschlossen werden.
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Slot B_2CM Module Slave device 1

H GND

Port MB2 é‘: B s.| Device name:Flowmeter
LA A1 Modbus settings:
p [12)eN0 :
o K G : Baud rate: 19200 bit./sek.
| 1 ol14])a- ; Slave address: 5
/°\ 13 GND ! .
2 |Power supply S [T6IRxD Registers:

(depending on version) | § A<D E Register: 1h
Z8lcts Register: 2h
: RTS .1 Register: 4h

SERVICE

< | GND
+24V DC 5% (Imax. = 200ma)

Register: 8h
]USB host

< digital input |
0/15..24V DC [ RJ-45
GND | ETH
|
|
|

B‘J RS-485
A+

isolated

Abb. 7.125 Anschluss des Slave-Gerétes

Register Bereich Beschreibung
01h 0 ... OXOFFFFh | Schaltpunkt (Wort niederer Ordnung des 32bit float-Wertes)
02h 0 ... OXOFFFFh | Schaltpunkt (Wort héherer Ordnung des 32bit float-Wertes)
04h 0...1 Ventilstellung: 0=geschlossen, 1=geoffnet
08h 0...1 Alarmzustand: 0=aus, 1=ein

Im ersten Schritt sind zur Konfiguration im Menu Modbus die geeigneten Parameter des Port MB2
einzustellen. Modus: Master, Baudrate: 19200bit/s, Format: 8N1, Request timeout: 0,2s, Request
retrials: 3. Im Anschluss folgt die Benennung des Slave Gerates auf Adresse 5: Flowmeter und
die Definition der Ausgangsregister Uber das Untermenu Output list — Value register.

Register number: 1h, Data format: 32bits float, 32bit reading: two 16bit registers, Anordnung:
CDAB(zuerst wird das Wort niedriger Ordnung 1h gesendet, dann Wort hoherer Ordnung 2h). Da
der Kanal beliebige Werte annehmen kann, wahlen Sie Control type: linear output.

Register number: 4h, Data format: 16bits unsigned, Data shift: 0, Data mask: 0x0001. Da der
Kanal nur zwei Werte annehmen kann, wahlen Sie Control type: as a relay.

Register number: 8h, Data format: 16bits unsigned, Data shift: 0, Data mask: 0x0001. Da der
Kanal nur zwei Werte annehmen kann, wahlen Sie Control type: as a relay.

Die Konfiguration der Registerblocke soll in diesem Beispiel manuell durchgefuhrt werden.
Registerblock 1: Block type: write HOLDING req., Register size: 16bit registers, First register: 1h,
Last register: 2h. Registerblock 2: Block type: write HOLDING reg., Register size: 16bit registers,
First register: 4h, Last register: 4h. Registerblock 3: Block type: write HOLDING reg., Register
size: 16bit registers, First register: 8h, Last register: 8h.

Die Modbus-Konfiguration kann mit der Funktion Save device template gesichert werden, um Sie
anschliel3end auf weitere Adressen bzw. Gerate zu Ubertragen.
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7.16. Menu Ethernet

Grundeinstellungen
Log. Kandle
Interne Eingdnge
Interne Ausginge
Externe Ausgange
Profile/Timer
Regler
Gruppen
Modbus

mmmmp | Geritekonfiguration | )
Zugriffsschutz

I./T“‘xl Das Menu Ethernet ist nur vorhanden, wenn das Gerat mit einem ACM- oder ETU-Modul
Ny ausgestattet ist.

Im Menu Ethernet sind folgende Parameter verflugbar:

DHCP: (Dynamic Host Configuration Protocol) ermdglicht die automatische Vergabe der
Netzwerkeinstellungen des Gerates.
o Deaktiviert: der Anwender muss die Netzwerkparameter des Gerates IP adress,
subnet mask und default gateway(wenn erforderlich) manuell definieren.
o Aktiviert: Die Vergabe der Netzwerkparameter des Gerates erfolgt automatisch durch
den DHCP-Server. Dies kann einige Sekunden in Anspruch nehmen.

IP adress: Adresse des Gerates im Netzwerk basierend auf dem Internetprotokoll.
Subnet mask: Bitmaske, die einen Bereich von moglichen IP-Adressen definiert.

Default gateway: IP-Adresse eines Gateways/Routers, der bei Bedarf die Kommunikation mit
einem externen Netzwerk ermaoglicht.

Der Bereich Remote display ermoglicht es das Gerat fir die Verlinkung des Bildschirms auf
einen externen PC vorzubereiten(siehe Kapitel 7.4). Es sind folgende Parameter verfugbar:

IP adress: Adresse des externen PSs im Netzwerk basierend auf dem Internetprotokoll.

Screen number: Nummerierung(0...9). Ein externer PC kann mit den Bildschirmen von max.
10 Geraten verlinkt werden.

Die aktuellen Netzwerkeinstellungen konnen uber das MenlU Gerateinformationen betrachtet
werden(siehe Kapitel 7.4)
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7.17. Menu Zugriffsschutz

Grundeinstellungen
Log. Kandle
Interne Eingédnge
Interne Ausgange
Externe Ausginge
Profile/Timer
Regler
Gruppen
Modbus
Ethernet

mmmmp | Geritekonfiguration | ) Zugriffsschutz

Zum Schutz vor unbeabsichtigten oder nicht autorisierten Anderungen an den Einstellungen des
Gerates kann der Anwender einen ein- oder mehrstufigen Passwortschutz aktivieren.

Im einstufigen Modus muss der Anwender vor dem Zugriff auf die Konfiguration oder die Daten
des Gerates das Passwort eingeben, um sich als Administrator auszuweisen(Abb. 7.126). Das
Passwort wird direkt im Menu Zugriffsschutz definiert.

Im mehrstufigen Modus kann der Administrator mehreren Benutzern verschiedene Zugriffsrechte
auf die einzelnen Konfigurationsmenus erteilen. Nur der Administrator verfugt Uber die vollen
Zugriffsrechte. Die Anwender mussen sich mit lhrem jeweiligen Benutzernamen und dem
dazugehdrigen Passwort einloggen. Diese Daten werden im Untermenl Benutzerliste definiert.

Unabhangig von der Lange des Passwortes erscheint dies nach der Eingabe als ********  Ein
Passwort kann durch entfernen aller Zeichen im Texteditor geléscht werden.

Nach der Eingabe des korrekten Passwortes wird der eingeloggte Benutzer tber ein Symbol in
der Informationszeile des Gerates dargestellt(A = Administrator, 2 ... 16 = Benutzer 2 ... 16). Die
Abmeldung erfolgt manuell GUber betatigen dieses Symbols oder zeitgesteuert nach der letzten
Bedienung(einstufiger Modus: 1min, mehrstufiger Modus: frei definierbar).

Fur den mehrstufigen Modus besteht weiterhin die Moglichkeit sich Uber Verbinden eines
registrierten USB-Dongles(Schlussel) abzumelden. Hier ist keine Angabe eines Benutzers und
eines Passwortes noétig. Nach Entfernen des Schllissels erfolgt automatisch die Abmeldung.
Diese Funktion ist nur verfugbar, wenn der dazugehorige optionale Lizenzschlissel aktiviert
wurde.

Im MenU Zugriffsschutz sind folgende Parameter verfugbar:
— Modus (einstufig/mehrstufig)
— Passwort

— Abmelde-Verzogerung: Dauer von der letzten Bedienung des Gerates bis zur automatischen
Abmeldung des Benutzers

— Benutzerliste
e Name
Passwort
Zugriffe: Liste fur die Auswahl der freigegebenen Menuls/Funktionen
USB-Dongle: Nummer des fir den Benutzer registrierten Schlissels
USB-Dongle registrieren: registriert einen verbundenen USB-Stick als Schlissel
USB-Dongle entfernen: entfernt den Schliussel von einem verbundenen USB-Stick
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146

Enter Password:
|

Cancel | 0K |

Abb. 7.126 Abfrage des Passwortes(Modus einstufig)

Anmeldung

Benutzer: Administrator ‘

Passwort: ‘

— ]

Abb. 7.127 Abfrage des Passwortes(Modus mehrstufig)

Benutzerliste
Wahle eine Option

# Administrator

" Benutzer 2: Mr. Stofl
" Benutzer 3: Service
" Benutzer 4: Mr. Neb

" Benutzer 5: Produktion

Abb. 7.128 Benutzerliste

Enter Administrator password:
= | Cancel | oK |

Abb. 7.129 Abfrage des Adminitrator-Passwortes

G 01 Temperature [W]® 23175 G 01 Temperature [ ® 23518

Abb. 7.130 Darstellung des eingeloggten Benutzers
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L1 Zugriff verweigert ! "-x\‘ Falsches Passwort!

ets
OK OK

Abb. 7.131 Fehlermeldungen bei der Anmeldung

1 Administrator
E220  Abmelden?

Nein ‘ IE ‘

Abb. 7.132 Logout-Fenster

Die Passworteinstellung des einstufigen Zugriffsschutzes werden in der Haupt-
Konfiguration des Gerates gespeichert und bei einer Kopie der Konfigurationsdatei mit
Ubertragen.

Die Benutzer- und Passworteinstellungen des mehrstufigen Zugriffsschutzes werden in
separaten Dateien gespeichert und werden nicht durch das Laden der Werks-
einstellungen des Gerates geldscht. Die Konfiguration kann als Benutzerverzeichnis
kopiert werden(siehe 7.3. Menu Dateienmanagement).
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8. Anhanqg — Beschreibung der Ein- und Ausgangsmodule

8.1. PS3, PS4, PS42 — Netzteil-Module

1A

Power supply

2| 19v=50vDC
16V+35V AC

SERVICE

3 |eND

+24V DC #5%
4 F—"1max = 200mA
digital input
0/15..24V DC

isolated |

1A T

A\

Power supply
2 |85V+260V AC/DC 2

Power supply
85V+260V AC/DC

EPE

SERVICE
|5ERV|CE
3 |anD 3 |enD
+24V DC #5% +24V DC 5%
4 Imax. = 200mA 4 F—>1max =200mA
e oo T — = N e e
: 5 digital input | "1 5 digital input !
| 0/15..24V DC | | 0/15..24V DC '
| 6 JGND | | 6 |GND |
| | |
il 7 le- '
: } RS-485 | 1% | Rs-a85 |
| 8 |a+ isolated ' | 8 A+ isolated !

Abb. 8.1 Netzteil-Module PS3, PS4 und PS42

,/".'\I Wenn ein UN3/UN5-Modul installiert ist, ist keine Transmitterspeisung 24VDC fur die
'kx!,,f Module PS3 und PS4 verflugbar. Diese Einschrankung ist lediglich temporar. Bitte prifen
Sie das Anschlussschaltbild auf dem Gerat.

PS3 PS4 PS42
Anzahl der Ein-/Ausgange | 5 5 5
Spannungsversorgung 19...50V DC 85 ...260 V AC/DC

16 ... 35 VAC 50 ... 60 Hz
USB Service
Transmitterspeisung 24 V DC 5% max. 200 mA
Digitaleingang 0 ... 24 V DC galvanisch getrennt

Aus:0...1V,Ein:8...24V
Leistungsaufnahme: 7,5 mA @ 24 V
Isolation: 1 min @ 500 V DC

Dig. Schnittstelle

RS-485, Modbus RTU, 1200 ... 115200 bit/s

Gewicht

70g 70g |

80 g

148

© Copyright 2014



8.2. Ul4, UI8, Ul12 U16, U24, 116, 124 — Eingangsmodule fiur Strom und Spannung

UI8

n01

n02

n03

n04

n05
n06

n07

n08

n09

n10
n11

n12

n13

n14

n15
n16

Ny
&)

n17

n18

n19

n20

IN9
IN10

IN11
IN12

IN13
IN14
IN15
IN16

4 x 010V 4 x 0-20mA 4 x 0-20mA

4 x 010V

8 current + 8 voltage inputs

U14

4 current + 4 voltage inputs

n01

4'(@
-
"y

n02

«(0H

n03

«0H

n04

«0H

n05
n06

GND |

n07

)4

N

n08

N

“«EA

n09

9

n10

GND |

IN1
IN2
IN3
IN4

IN5
IN6
IN7
IN8

mA

4 x 0-20

4 x 010V

116

16 current inputs

n01

« D

n02

(0>

n03

«D

n04

n05
n06

n07

n08

n09

n10
n11

n12

n13

n14

n15
n16

n17

n18

n19

n20

IN1
IN2
IN3

IN4

4 x 0-20mA 4 x 0-20mA 4 x 0-20mA

4 x 0-20mA

U16
16 voltage inputs

n01|«(c)-™
n02|«(+)-¢N2
n03|«+(+4'N3
n04|««

n05
n06
n07
n08
n09
n10
n11
n12
n13
n14
n15

n16
n17
n18
n19
n20

4 x 0-10V

IN4

4 x 010V

4 x 010V

4 x 0-10V

Abb. 8.2 Eingangsmodule fir Strom und Spannung

149

© Copyright 2014



UI12 U24 124

12 current ) 24 voltage inputs 24 current inputs
+ 12 voltage inputs n01lee— N1 no1 |« N1 <
no1 ::: E n02lee) N2 :é: n02|«()4IN2 é
n02 - S no3lec4Nd & no3|e 4N &
no3 " ?‘ N04lee)¢INe :‘ n04|«((7)4INd :
n04j«_ < nos nO5|GND |
L [n06}«<)Ns n06j«(D-INs <
IN5
noé N B n07 Ne 3 no7jeCDyNe &
no7 & n08 INT & n08J«(04N &
nos ::: ?‘ 09 N8 : n09J«((7)4IN8 :
n09 < ﬂ n10jGND |
ni0 . n11 ]« IN9 _n11 «({)—N9 .E
n11 o E n12|«(« IN10 ;é: n12|«({])-+IN10 S
n12 S n13] (N1 & n13|«D9N11 &
n13 IN11 : n14 (= IN12 : n14)+{)¢iN12 ::
n14 IN12 <+ n15 n15
n15 n16lee— IN13 n16|«()IN13
n16]«(«)N13 IN14 2 N1 E
Nia > N7} «{+ = n17]«(0 S
n17 : - 2. n18J«)4IN15 & n18|«()4N15 &
n18j«{+ e : n19)<LdIN1E : n19|«(7)4N16 :
n19e(« < n20 n20
[n20] n21 e« IN17 N21) (- INT7
n21j«(«) :::: S n22lee)4IN18 fc: N22|«(7))-4IN18 g
n22 s 2 n23fec4N1® & N23|«(7)4N1e
n23 o n24|ee)¢N20 X n24 IN20
n24 N20 % 25 N 25 NI
T =) =
- n26 |« N21 N26)«(7)-IN21
n26j«< . 27 el 4IN22 1}5 N27|«({)4IN22 é
n27 |+« N 2. n28|«(« IN23 & N28Je(77)¢IN23 &
n28 - : n29 |« (< )4IN24 : N29|«(77)-¢IN24 :
n‘;z * < n30 n30
n

Abb. 8.3 Eingangsmodule fiir Strom und Spannung(Fortsetzung)

Die Abb. 8.2 und 8.3 zeigen die Klemmenanordnung der Ul-Module. Zur Vereinfachung des
Anschlusses sind die Eingange in Gruppen zusammengefasst. Die GND-Klemmen eines Moduls
sind intern gebruckt, jedoch sind sie getrennt von der Spannungsversorgung oder von anderen
Modulen. Sollen Spannungen mit unterschiedlichen Bezugspotentialen gemessen werden,
kénnen mehrere Ul-Module im Gerat montiert werden.
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uUl4 ui8 u16 116
Anzahl der Eingange 4xU+4xl 8xU+8xl 16 x U 16 x|
Max. Messbereich
Spannung | -2...13V -2...13V -2...13V -
Strom | -2... 30 mA -2...30 mA - -2...30mA
Aufldsung
Spannung | 1 mV 1mV 1mV -
Strom | 1 pA 1pA - 1uA
Genauigkeit
Spannung | 0,25% 0,25% 0,25% -
Strom | 0,25% 0,25% - 0,25%
max. max. max. max.
0..5V 0.6V 0..5V 0..6V 0..5V 0.6V 0..20mA | 0...22mA
- 1..5V 0..6V 1..5V 0..6V 1..5V 0..6V 4...20mA | 4...22mA
panibarer 0..10V |0..12v |0..10v |0..12V |0..10V |0..12V
2...10V 0..12V 2...10V 0..12V 2...10V 0..12V
0...20mA | 0...22mA | 0...20mA | 0...22 mA
4...20mA | 4...22mA [ 4...20mA | 4...22mA
Eingangswiderstand
Spannung | 50 kQ 50 kQ 50 kQ -
Strom | 100 Q 100 Q - 100 Q
Uberlastschutz
Spannung | - - - -
Strom | 50 mA 50 mA - 50 mA
Abtastrate 10 ms 10 ms 10 ms 10 ms
Gewicht 32g 42 g 42 g 429
ui12 u24 124
Anzahl der Eingange 12xU+12x| 24 x U 24 x|
Max. Messbereich
Spannung | -2... 13V -2...13V -
Strom | -2 ... 30 mA - -2...30 mA
Auflésung
Spannung | 1 mV 1mV -
Strom | 1 pA - 1A
Genauigkeit
Spannung | 0,25% 0,25% -
Strom | 0,25% - 0,25%
max. max. max.
0..5V 0.6V 0..5V 0..6V 0..20mA | 0...22mA
. 1..5V 0..6V 1..5V 0..6V 4...20mA | 4...22mA
panibaret . 0..10V |0..12v [0..10v |0..12V
2...10V 0..12V 2...10V 0..12V
0...20mA | 0...22mA
4...20mA | 4...22mA
Eingangswiderstand
Spannung | 50 kQ 50 kQ 50 kQ
Strom | 100 Q 100 Q -
Uberlastschutz
Spannung | - - -
Strom | 50 mA - 50 mA
Abtastrate 10 ms 10 ms 10 ms
Gewicht 61g 61g 61g
* Die Messbereiche kdnnen softwareseitig eingestellt werden.
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A
2 | Power supply

(depending on version)

SERVICE

GND

Sensor 1

Ul4

4 current + 4 voltage inputs
) IN1

Sensor 2
[

+24V DC 15% (Imax. = 200mA)

3
4
[ Pa— digital input
6
7
8

|

0/15..24V DC !

GND |
|

|

|

|

} RS-485

isolated |

n01
n02
n03
n04
n05
| |
n06
n07j«+«
n08j««
n09«(«
ni0 GND

mA

4 x 0-20

4 x 0-10V

Abb. 8.4 Anschluss von 2-Leiter-Messumformern(Strommessung)

2 | Power supply

(depending on version)

SERVICE

GND

in1

Sensor 1

Ul4

4 current + 4 voltage inputs

+

n01
n02

Sensor 2

n03
n04
n05

3
4 +24V DC £5% (Imax. = 200mA)
——

< digital input
0/15..24V DC

n06
n07
n08
n09
n10

IN1

7 )eIN2
77)¢IN3
) oIN4

INS
IN6
IN7
IN8

mA

4 x 0-20

4 x 0-10V

Abb. 8.5 Anschluss von 3-Leiter-Messumformern(Strommessung)
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A
2 |Power supply

(depending on version) U

SERVICE

GND

Ul4

4 current + 4 voltage inputs

no01

n02

n03

n04

n05
n06

in1

Sensor 1

in2

Sensor 2

n07

n08

n09

3
4 24V DC £5% (imax. = 200mA)
- - - - - - - - — - — - — —
5 digital input I
0/15..24V DC |
6 |GND |
|
7 |B- I
RS-485 |
8 |a+

n10

(7T INA
«()reIN2
« IN3

IN4

mA

4 x 0-20

4 x 0-10V

Abb. 8.6 Anschluss von 3-Leiter-Messumformern(Spannungsmessung)

8.3. 1S6 — Eingangsmodul fiir Strom(galvanisch getrennt)

IS6
6 isolated current input
n01| (0

IN 1
n02

IN 2
n04
n05 jQHIN s
n06
no7) <

IN 4
no8 _fl
n09j +(G

IN 5
n10
nit ﬂl IN 6
ni2

Abb. 8.7 Eingangsmodul fiir Strom(galvanisch getrennt)
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I1S6

Anzahl der Eingange 6 x|

Auflésung 1 pA

Genauigkeit 0,25% @ 25°C
Temperaturkoeffizient | 65 ppm/°C

Wahlbarer max.
Messbereich 4..20mA | 3...30mA

Eingangswiderstand

1750 Q @4 mA, 400 Q @ 20 mA

Spannungsabfall <9V
Uberlastschutz 50 mA
Abtastrate 100 ms
Gewicht 39g
Isolation
|
|
I t 4-20mA
npu m & LED :
current
o \A/ E regLIator V5 : :\‘v
- T | I
I
Input 4-20mA & I
LED N
current
o \A/ F regulator SZ; : :‘:SZ
| — 1 |
o  E— * |
!
Input 4-20mA 7 !
LED |
current
o F 50mA regufator V; | ::V
 — l o -
 E— * |
|
Input 4-20mA !
LED ]
current |
e W g
 E— * |
1
Input 4-20mA : f 7 '
LED X
current
o F 50mA regulator SZ; : :"‘SZ
— !
07  — * |
1
1
Input 4-20mA 1
\é 7/2 LED [
current 1
o A E 50mA regulator SZ; 1 ;-.:SZ
— ] |
 — * |
T

154

Abb. 8.8 Aufbau des Moduls mit getrennten Stromeingéngen

Interface

AAA

YYy

Main board
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8.4. FI2, Fl4, FT2, FT4 — Flowmeter-Eingangsmodule

FI2 FI4 FT2 FT4
2 flowmeter inputs 4 flowmeter inputs 2 pulse inputs 4 pulse inputs
+ 2 current inputse +4 current inputs _ + 2 current inputs + 4 current inputs
no1 INT o g n01l<«— mpt1 n01l«— mp11
no2 ] )reIN2 § “qE',; n02|+— Inp12 n02|«— Inp12
no3 9IN3 & S n03|<«— comi n03|«— com1
04 INa X % n04]<«— inp21 n04]<«— inp21
n05 n05|«— Inp22 n05|«+— Inp22
n01|«() N1 2x 0-20mA o]« N6 <« n06j<+— comz n06]«— comz
n02|« 4Nz (flowmeters) [=o= IN6 é 0071« np31
<« 7 -4IN3 IN7 <— Inp32
n03 . 2 x 0-20mA n08 c:: n08 P
n04| (0 -4iN4 n09 N8 - & n09|«— coms
n05 n10 n10) < Inp41
n11]4— Inpd2
n12|<+—
n13|« <
< n14| <« E
n07 E n15] (O iy
n08 3 n16|+ x
<
x
n09 ~ n17
Abb. 8.9 Flowmeter-Eingangsmodule
FI2 Fl4 FT2 FT4
Anzahl der Eingéinge g x | (Flowmeter) + 4 x | (Flowmeter) + 2 x U (Tachometer) + 4 x U (Tachometer) +
x| 4x1 2xl 4xl
Max. Messbereich
Strom | -2... 30 mA -2...30mA -2...30 mA -2...30 mA
Aufldsung
Strom | 1 pA 1 pA 1 pA 1uA
Genauigkeit
Strom | 0,25% 0,25% 0,25% 0,25%
Wahlbarer max. max. max. max.

0..20mA [ 0...22mA | 0...20mA | 0...22mA | 0...20mA | 0...22mA | 0...20mA | 0... 22 mA

Messbereich 4...20mA | 4. 22mA | 4..20mA | 4..22mA | 4..20mA | 4..22mA | 4..20mA | 4...22mA

Eingangswiderstand

Strom | 100 Q 100 Q 100 Q 100 Q
Uberlastschutz
Strom | 50 mA 50 mA 50 mA 50 mA
Spannungseingang
Level AUS | - - <1V <1V
Level EIN | - - =210V =210V
Max. Eing.spannung 5V 5V 30V 30V
Abtastrate 50 ms 50 ms 50 ms 50 ms
Eingangsfrequenz - - Max. 50 kHz Max. 50 kHz
Kapazitat Totalisator 1000 000 000 000 1000 000 000 000 1000 000 000 000 1000 000 000 000
Gewicht 28 g 33g 42 g 509

* Die Messbereiche kdnnen softwareseitig eingestellt werden.
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8.5. TC4, TC8, TC12 — Eingangsmodule fiir Thermoelemente

156

TC4

4 thermocouple inputs

no1|—

IN1
rr P
no3|=

IN2
. >
b
n05|—

IN3
s D
b

no7|-
1, »IN4

. IN_T

TC8

8 thermocouple inputs

no1

n02

n03
n04

n05

n06
n07

. »IN
. N2

N “» IN3

. »IN4

n08

n09

n10
n11

n12

n13
n14

n15

n16|

TC12

12 thermocouple inputs
n01
n02
no3
n04
n05
n06

IN1

IN2

IN3

IN4

IN5

ING

BASRVAVASLY)

IN_T

IN7

IN8

IN9

IN10

IN11

IN12

JOJTY

Abb. 8.10 Eingangsmodule fiir Thermoelemente

TC4

TC8

TC12

Anzahl der Eingénge

4

8

12

Max. Messbereich

-30 mV ... 30 mV
-120 mV ... 120 mV

-30 mV ... 30 mV
-120 mV ... 120 mV

-30mV ... 30 mV
-120 mV ... 120 mV

Auflésung
30mV...30mV | 1V 1V 1V

-120mV ... 120mV | 4 uVv 4 v 4 Vv
Genauigkeit 0,1% @25 °C 0,1% @ 25°C 0,1% @25°C
Zul. Uberlast 20 % 20 % 20 %
Zul. Spannungsdiff. | 4 5y, 05V 05V
zwischen Eingdngen
Wahlbarer
Messbereich *

Thermoelement | K, S, J, T, N, R, B, E, L(GOST)

Spannung | -10...25mV,-25...25mV, -10 ... 100 mV, -100 ... 100 mV
Eingangswiderstand 1MQ 1 MQ 1 MQ
Uberlastschutz

Spannung | - - -

Strom | 50 mA 50 mA -
Abtastrate 385 ms 385 ms 385 ms
Gewicht 32g 42 g 52g

* Die Messbereiche kdnnen softwareseitig eingestellt werden.

** die + (Hi) und - (Lo)-Klemmen sind jeweils lber einen 470kQ-Widerstand an das Bezugspotential der Spannungsversorgung

geschaltet. + und - Klemmen verschiedener Eingange diirfen nicht gebriickt werden.
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Typ Bereich Auflésung Bereich(ges.) Genauigkeit Bereich(lim.) Genauigkeit
[mV] [uv] [°C] [*C] [%] [°C] [°C] [%]
K +120 4 -200 ... 1370 18 +0,51 -100 ... 1370 +4 10,27
S +30 1 -50 ... 1768 7,5 +0,41 0...1768 +6 10,34
J +120 4 -210 ... 1200 16,3 +0,44 -100 ... 1200 +3 10,23
T +30 1 -200 ... 400 1,9 +0,31 -100 ... 400 +1 +0,20
N +120 4 -200 ... 1300 12 40,80 -100 ... 1300 5,9 +0,42
R +30 1 -50 ... 1768 18,6 +0,47 0...1768 +5,5 +0,31
E +120 4 -200 ... 1000 4,7 40,40 -100 ... 1000 2,7 +0,25
L +120 4 -200 ... 800 4,4 +0,44 -100 ... 800 +2,5 +0,28
B +30 2 250 ... 1820 15 +0,96 480 ... 18204 +6 +0,45
Typ Norm

K EN60584-1:1997

S EN60584-1:1997

J EN60584-1:1997

T EN60584-1:1997

N EN60584-1:1997

R EN60584-1:1997

E EN60584-1:1997

L GOST R 8.585_2001

B EN60584-1:1997

8.6. RT4, RT6 - Eingangsmodule fiir Widerstandsthermometer

RT4 RT6 RTD 2-wire RTD 3-wire RTD 4-wire
4 RTD inputs 6 RTD inputs configuration configuration configuration
n01 n01 n01 n01 n01
n02 - n02 - n02 « [n02 — [n02 =
n03 z n03 < n03 Z [n03 Z |n03 =
n::: n04 n04 n04 n04
n n05
n06 o~ n06 o~
n07 Z no7 =
n08 n08
09 09
n n
n10 B " n10 -
n11 Z 11 z
n12 :>I ni2
13 13
n n
n14 }1 E n14 iﬂ E
ni15 = n15 =
n16 }I n16
| 1
n17
ni8 2
n19 -
n20
| 1
n21
n22 ©
n23 =
n24

Abb. 8.11 Eingangsmodule fiir Widerstandsthermometer
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158

Messbereich *

0...3000Q,

0...3kQ

RT4 RT4
Anzahl der Eingdnge 4 6
Max. Messbereich 0...325Q 0...325Q
0...3250 Q 0...3250 Q
Auflésung
0..325Q | 0,01 Q 0,01 Q
0...3250Q | 0,1Q 010
x Pt100, Pt500, Pt1000, Pt'50, Pt"100, Pt'500, Cu50,
Wahlbarer

Cu100, Cu’50, Cu™100, Ni100, Ni500, Ni1000,

Verbindung 2-, 3- und 4-Leiter
Abtastrate 1s 1s
Gewicht 429 57 g
* Die Messbereiche kdnnen softwareseitig eingestellt werden
Typ Bereich Auflésung Genauigkeit
[Q] [°C] [Q] [°C] [%]
Pt100 0...325 -100 ... 600 0,01 +1 +0,14
Pt500 0...3250 -100 ... 600 0,1 +2 +0,3
Pt1000 0...3250 -100 ... 600 0,1 +1 10,14
Pt'50 0...325 -200 ... 600 0,01 +2 +0,25
Pt"100 0...325 -200 ... 600 0,01 +1 +0,12
Pt'500 0...3250 -200 ... 600 0,1 +2 +0,25
Cu50 0...325 -50 ... 200 0,01 +1,8 +0,73
Cu100 0...325 -50 ... 200 0,01 +0,9 +0,37
Cu’50 0...325 -200 ... 200 0,01 +1,6 +0,4
Cu’100 0...325 -200 ... 200 0,01 +0,8 +0,2
Ni100 0...325 -60 ... 180 0,01 +0,7 +0,3
Ni500 0...3250 -60 ... 180 0,1 +1,4 +0,58
Ni1000 0...3250 -60... 180 0,1 +0,7 +0,3
Typ Norm
Pt100 EN60751:2009
Pt500 EN60751:2009
Pt1000 EN60751:2009
Pt'50 GOST 6651-94
Pt"100 GOST 6651-94
Pt'500 GOST 6651-94
Cu50 GOST 6651-94
Cu100 GOST 6651-94
Cu’50 PN-83M-53852
Cu’100 PN-83M-53852
Ni100 EN60751:2009
Ni500 EN60751:2009
Ni1000 EN60751:2009
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8.7. UN3, UN5 - Universal-Eingangsmodule

UN3 UN5 RTD 2-wire RTD 3-wire RTD 4-wire
3 universal inputs 5 universal inputs configuration configuration configuration
no01 n02 n02 n02
“gg no3} - L _ o3}« L _ [no3]l L
n - -— RTD RTD RTD =
7 z = nodl - 0OZ  [nodl— VZ  [noal— =
n05. n05 n05 n05
L]
n07}-
n08|—"¢ [ o o
n09 = =
n10|
I—I |—I
z z
LU Nl
n12 — n12 I
v m
+ o~ s 9
n13|— . 2 n13]— 2
n14 n14
n15| n15
18w
n17 C o
,
n18 3
RID[N &=
nTo|
n20
S
n21|—"
V,mA
n22 —
,m
wn
n23[—= . 2
n24
n25|
Abb. 8.12 Universal-Eingangsmodule
UN3 UN5
Apzth der 3 5
Eingédnge
Max. Messbereich
Strom | -2 ... 30 mA -2 ...30 mA
Spannung | -1...12V -1...12V
-15...30 mV -15...30 mV
-15... 120 mV -15...120 mV
-50 ... 650 mV -50 ... 650 mV
Thermoelemente | -15 ... 30 mV -15 ... 30 mV
-15... 120 mV -15...120 mV
RTD | 0...325Q 0...325Q
0..325Q 0...325Q
Auflésung
Strom | -2... 30 mA 1uA -2...30mA 1 uA
Spannung | -1...12V 1mV -1...12V 1mV
-15...30 mV 2 uv -15...30 mV 2uVv
-15 ... 120 mV 4uv -15 ... 120 mV 4uv
-50 ... 650 mV 40 pv -50 ... 650 mV 40 pv
Thermoelemente | -15 ... 30 mV 2uV -15...30 mV 2uVvV
-15 ... 120 mV 4uv -15 ... 120 mV 4uv
RTD | 0...325Q 0,01 Q 0...325Q 0,01 Q
0...3250 Q 0,2Q 0...3250Q 0,2Q
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Wahlbarer

Messbereich * max. max.
Spannung | 0...5V 0..6V 0..5V 0..6V
1..5V 0...6V 1...5V 0..6V
0..10V 0..12V 0..10V 0..12V
2...10V 0..12V 2...10V 0..12V
-10 ... 25 mV -10 ... 30 mV -10 ... 25 mV -10 ... 30 mV
-10 ... 100mV -10 ... 120 mV -10 ... 100mV -10 ... 120 mV
0...600 mV -50 ... 650 mV 0... 600 mV -50 ... 650 mV
Strom | 4...20 mA 4...22mA 4...22mA 4...22mA
Thermoelemente | K, S, J, T, N, R, B, E, L(GOST) K,S,J, T,N,R, B, E, L(GOST)
Pt100, Pt500, Pt1000, Pt'50, Pt"100, | Pt100, Pt500, Pt1000, Pt'50, Pt"100,
RTD | Pt’500, Cu50, Cu100, Cu’50, Pt"500, Cu50, Cu100, Cu’50,

Cu’100, Ni100, Ni500, Ni1000,
0...3000Q,0...3kQ

Cu’100, Ni100, Ni500, Ni1000,
0...3000Q,0...3kQ

Verbindung (RTD)

2-, 3-und 4-Leiter

2-, 3- und 4-Leiter

Eingangswiderstand

Strom | <65 Q <65 Q
Spannung | >100 kQ >100 kQ
Thermoelemente | >1,5 MQ >1,5 MQ
Zulassige Uberlast 20 % 20 %
Abtastrate
Strom | 535 ms 535 ms
Spannung | 535 ms 535 ms
Thermoelemente | 535 ms 535 ms
RTD | 1410 ms 1410 ms
Gewicht 44 g 739
Typ Bereich Auflésung Bereich(ges.) Genauigkeit Bereich(lim.) Genauigkeit
[mV] [Lv] [°C] [°C] [%] [°C] [°cl [%]
K +120 4 -200 ... 1370 18 +0,51 -100 ... 1370 +4 +0,27
S +30 1 -50 ... 1768 17,5 +0,41 0...1768 6 +0,34
J +120 4 -210 ... 1200 16,3 +0,44 -100 ... 1200 +3 +0,23
T +30 1 -200 ... 400 1,9 +0,31 -100 ... 400 +1 +0,20
N +120 4 -200 ... 1300 +12 +0,80 -100 ... 1300 5,9 +0,42
R +30 1 -50 ... 1768 18,6 0,47 0...1768 5,5 +0,31
E +120 4 -200 ... 1000 4,7 40,40 -100 ... 1000 2,7 10,25
L +120 4 -200 ... 800 4.4 +0,44 -100 ... 800 +2,5 +0,28
B +30 2 250 ... 1820 +15 +0,96 480 ... 18204 6 +0,45
Typ Norm
K EN60584-1:1997
S EN60584-1:1997
J EN60584-1:1997
T EN60584-1:1997
N EN60584-1:1997
R EN60584-1:1997
E EN60584-1:1997
L GOST R 8.585_2001
B EN60584-1:1997
Typ Bereich Auflésung Genauigkeit
[Q] [°C [Q] Y [%]
Pt100 0...325 -100 ... 600 0,01 +1 0,14
Pt500 0...3250 -100 ... 600 0,1 2 +0,3
Pt1000 0...3250 -100 ... 600 0,1 +1 10,14
Pt’'50 0...325 -200 ... 600 0,01 2 $0,25
Pt"100 0...325 -200 ... 600 0,01 +1 $0,12
Pt'500 0...3250 -200 ... 600 0,1 +2 +0,25
Cu50 0...325 -50 ... 200 0,01 +1,8 $0,73
Cu100 0...325 -50 ... 200 0,01 10,9 +0,37
Cu’50 0...325 -200 ... 200 0,01 +1,6 10,4
Cu’100 0...325 -200 ... 200 0,01 10,8 10,2
Ni100 0...325 -60 ... 180 0,01 0,7 0,3
Ni500 0...3250 -60 ... 180 0,1 +1,4 +0,58
Ni1000 0...3250 -60 ... 180 0,1 0,7 10,3
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n01

n02

n03

n04

n05

IN2
IN3
IN4
IN5

Typ Norm
Pt100 EN60751:2009
Pt500 EN60751:2009
Pt1000 EN60751:2009
Pt'50 GOST 6651-94
Pt'100 GOST 6651-94
Pt'500 GOST 6651-94
Cu50 GOST 6651-94
Cu100 GOST 6651-94
Cu’50 PN-83M-53852
Cu’100 PN-83M-53852
Ni100 EN60751:2009
Ni500 EN60751:2009
Ni1000 EN60751:2009
R=100k
o 1
|
st
|
= N F 50mA
|
o _
R=3,3M ‘
[+
= Measuring [« > - » Galvanic |e > .
R=3,3M - o - - bl
m system [« Interface &=—> . |ation =—% Device
o
= R=2k
2v
Abb. 8.13 Aufbau des Moduls mit getrennten Universaleingdngen
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8.8. D8, D16, D24 — Binar-Eingangsmodule

D24

24 Digital inputs

no01

<— IN1

n02

n03

n04

n06

n05
| ]

n07

n08

n09

n10
ni1

n12

ni13

ni4
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ni17

ni8

n19
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n20
L]

n22

<*— IN4 -J/
<+— NG
COM 5-8
<— IN11
<— IN13 -
-— [N14 IN28
=— [N15
=— IN16 -
=— [N18

n23

< IN2

< COM 14

- IN7

«— IN9 -
}mz?

- IN12

<— COM 13-16

«— IN19

n24

n26

<— IN3
<+— N5 -\L
IN26
<+— IN8 _J
<— IN10
<— COM9-12
<— IN17 -1
IN29
=— [N20 /r

n25}=— com 17-20

<— IN21

n27

=— [N22

h28

=— [N23

n29

} IN30
-« IN24

n30

<+— COM 21-24

Die Eingangsmodule D8, D16, D24 verfugen Uber 8/16/24 binare/digitale Eingange. Die Eingange
sind in Gruppen von je 4 Eingangen aufgeteilt. Jede Gruppe hat eine Klemme fur ein
gemeinsames Bezugspotential(COM) und ist iber Optokoppler sowohl von den anderen Gruppen

-

JII|
/

Abb. 8.14 Bindr-Eingangsmodule

D16

16 Digital inputs

n01
n02
n03
nod

n05
| |

n06)
n07
n08
n09
n10

n11
n12
n13
ni14
n15

|
n16
n17
n18
n19

n20

INT -
IN2

IN3

INd -
COM 14
IN§  —
ING

IN7

IN8
COM 5-8
IN9  —
IN10
IN11
IN12 —
COM 9-12
IN13 —
IN14
IN15 /
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IN17
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als auch vom Bezugspotential des Gerats potentialgetrennt.

D8

8 Digital inputs

n01
n02
n03
nod
[nog]
n06
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IN§ -
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IN7

IN8
COM 5-8
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™

p

o IN11
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D8

D16

D24

Anzahl der Eingange

8 (2 Gruppen)

16 (4 Gruppen)

24 (6 Gruppen)

Max. Messbereich

AUS | <1V <1V <1V
EIN | >4V >4V >4V
Leistungsaufnahme
15 mA @ 24V 15 mA @ 24V 15 mA @ 24V
5mA@10V 5mA@10V 5mA@10V
2mA@5V 2mA@5V 2mA@5V
Uberlast 30V 30V 30V
Isolation 500 V 500 V 500 V

Verarbeitung

8x 1 bit (IN1 - IN8)
2x 4 bits (IN9 - IN10)
1x 1byte (IN11)

16x 1 bit (IN1 — IN16)
4x 4 bits (IN17 — IN20)
1x linteger (IN21)

1x 24 bit (IN1 — IN24)
6x 4 bits (IN25 — IN30)
1x linteger (IN31)

Abtastrate 3 kHz 3 kHz 3 kHz
Gewicht 30g 40g 58¢g
Isolation
|
R=3k '
INTo—— '} izis'
|
|
— : al
R=3k I
N2o—T ] 7 ZS :
|
T H
R=3k L
IN3o— ] y l
|
vz K
L JR —
R=3k : % Mai
Ndo— [ ] {72& : Interface > > Main board
|
Vil K
I PR -
COM 1-4 I
|

Abb. 8.15 Interne Schaltung der optokoppler-getrennten Binér-Eingangsmodule

L

© Copyright 2014




8.9. CP2, CP4 — Impulszahler-Eingangsmodule

CP2

2 universal counters

n01

<— Inp11

n02

<+— Inp12

n03
n04
n05

|
n06J=— Inp21 ™

~— Prg1
*+— Res1

<— coMm1_J

> Counter 1

n07
n08

-— Inp22

<+— Prg2 >~ counter 2

n09

l+— Res2

n10

com2_

Die Eingangsmodule CP2 und CP4 verfligen Uber 2/4 Gruppen von Impulszahlern. Die Gruppen
verfugen Uber jeweils 4 Eingange(lmpuls- und Funktionseingange). Jede Gruppe hat eine
Klemme flr ein gemeinsames Bezugspotential(COM) und ist GUber Optokoppler sowohl von den

CP4

4 universal counters

n01
n02
n03
n04

n06)
n07
n08
n09
n10

n11
n12
n13
n14

n16
n17
n18
n19
n20

Abb. 8.16 Impulszéhler-Module

<*— Inp12
*— Prg1

*+— Res1

n0S}«— com1
| |

--— Inp21 ™
«— Inp22
<— Prg2
+— Res2
<— COM2

[+— Inp32
-<— Prg3

4+— Res3

n15f«—coms
| |

«— Inp41 )

<+—Inp42
<—Prg4

-+—Res4

<«— [np11

<«— Inp31

<— COM4 _/

>~ Counter 1

> Counter 2

>— Counter 3

> Counter 4

anderen Gruppen als auch vom Bezugspotential des Gerats potentialgetrennt.
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CP2

CP4

Anzahl der Eingdnge

2 Gruppen

4 Gruppen

Klemmenbelegung

Impulszahler (Inp[n]1)
Impulszahler (Inp[n]2)

Programmierbarer Funktionseingang (Prg[n])

Reset-Eingang(Res[n])
Bezugspotential (COM[n])

Max. Messbereich

AUS | <1V <1V
EIN | >10V >10V

Uberlast 30V, 50 mA 30V, 50 mA
Max. Eingangsfrequenz 10 kHz** 10 kHz**

5 kHz (quad)* 5 kHz (quad)*
Kapazitat Totalisator 4 503 599 627 370 495 4 503 599 627 370 495
Leistungsaufnahme 14 mA @ 24V 14 mA @ 24V

6mA @10V 6mA @10V
Isolation 2 kv 2 kV
Gewicht 35¢g 429

* Fur Quadratur-Signale >3 kHz wird ein Tastgrad vom 50% und eine Phasenverschiebung von 90° empfohlen.

** Die Phasenverschiebung zwischen den Impulsen muss mindestens 100us betragen.
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Isolation

F50mA R=1.4k
Inpt1 ofF—FH  F—

F 50mA R=1.4k

E
Inp12 of——{ |
y
Y
v

F50mA R=1.4k
Prgt ol —J{ |

F50mA R=1.4k
Res1 of——{ |

YYY

Interface Main board

Yyy

e e I Ry S
Inp22,32,42 HEH:I—E
Pra234 of—H b7 1+ |
Res234 ofF—H +— ||

COM 2,34 T

Abb. 8.17 Interne Schaltung der Impulszéahler-Eingangsmodule

8.10. HM2. HM4 — Zeitzihler-Eingangsmodule

HM2 HM4

2 hourmeters 4 hourmeters
n01 j«— START/STOP 1 n01 f«— START/STOP 1
n02j«— PRG1 n02 j«— PRG 1
n03 j<— com1 n03 j«— com1
n04 j«— STARTISTOP 2 n04 |«— START/STOP 2
n05}«— PRG 2 n05 |=— PRG 2
n08 |«— com2 n06 j=«— com2

no7 l«— sTARTISTOP 3
n08 j«=— PRG 3
n09 j«—Ccom3

n10 j=— START/STOP 4
n11 |«—PRG 4
n12|<—com4

Abb. 8.18 Zeitz&hler-Module
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HM2

HM4

Anzahl der Eingdnge

2

4

Klemmenbelegung

Start/Stop (START/STOP[n])
Programmierbarer Funktionseingang (Prg[n])

Bezugspotential (COM[n])

Max. Messbereich

AUS | <1V <1V
EIN | >10V >10V
Uberlast 30V, 50 mA 30V, 50 mA
Max. Eingangsfrequenz * 1 kHz 1 kHz
Leistungsaufnahme 14 mA @ 24V 14 mA @ 24V
6mA @10V 6mA@ 10V
Isolation 2 kV 2 kV
Genauigkeit +30 ppm @ 25 °C +30 ppm @ 25 °C
Auflésung 0,001 s 0,001 s
Temperaturkoeffizient +50 ppm/K +50 ppm/K
Zahlbereich 10E+9 s 10E+9 s
Gewicht 289 329

F 50mA R=1.4k

START/STOP 10 [ | ]

F50mA R=1.4k

Isolation

PRG 1 o —}] |

| b

START/STOP 2,3,4 o |—H }—4'

i

COM2,3,40

PRG2 3,40 1 |7:‘

Interface

Main board

wy

Abb. 8.19 Interne Schaltung der Zeitzahler-Eingangsmodule
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8.11. S8, S16, S24 — SSR-Ausgangsmodule

S8

8 SSR outputs

n01

+10..24V DC

n02

—= QUT1

n03

—= OUT2

n04

—= QUT3

n05
n06

—= OUT4
— OUTS

n07

—= OUTS

n08

— OUT7

n09

—= OUT8

n10

GND

516
16 8S

n01
n02
n03
n04
n05

n06
n07
n08
n09
n10

ni1
ni2
n13
ni4
n15
[n16]
n17
n18
n19
n20

R outputs

;‘Mﬂ' DC
—= OUT1
—= OUT2
—= QUT3
—= OUT4
—= OQUTS
—= OUTE
—= OUTY
—= OUTS
GND
+10..24VDC
—= OUT9
— OUT10
—= OUT11
—= OUT12
—= OUT13
—= OUT14
—= OUT15
—= OUT16
GND

Abb. 8.20 SSR-Ausgangsmodule

S24
24 88

n01
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n04
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ni0
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ni2
ni3
ni4
ni5

n16
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n20
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n25
—
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R outputs

£10.24VDC
—= OUT1
—= OUT2
—= OUT3
—» OUT4
—= OUTS
—= QUTE
—= OUTY
—= QUT8
GND
£10..24V DC
—= OUT9
—= OUT10
—= OUTM1
—= OUT12
—= OUT13
—= OUT14
—= OUT15
—= OUT16
GND
+10..24VDC
—= OUT9
—= QUT10
—= OUT11
—= OUT12
—= OUT13
—= OUT14
—= OUT15
—= OUT16
GND
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S8 S16 S24
Anzahl der Ausgange 8 16 (2 Gruppen) 24 (3 Gruppen)
Ausgangsleistung EIN
Intern gespeist | 10 mA / Ausgang 10 mA / Ausgang 10 mA / Ausgang
50 mA max. 50 mA max. / Gruppe 50 mA max. / Gruppe
28V 28V 28V
Extern gespeist | 100 mA / Ausgang 100 mA / Ausgang 100 mA / Ausgang
500 mA max. 500 mA max. / Gruppe 500 mA max. / Gruppe
2Ue. — 0,5V 2Ue. — 0,5V 2Ue. — 0,5V
Ausgangsleistung AUS | 5 mA 5 mA 5 mA
<1V <1V <1V
Uberlast
Intern gespeist | 50 mA 50 mA 50 mA
Extern gespeist | 500 mA 500 mA 500 mA
Externe Speisung * Max. 30 V Max. 30 V Max. 30 V
Isolation 1 min @ 500 V 1 min @ 500 V 1 min @ 500 V
Dynamische Parameter
PWM Periode ** 0,1...1600s 0,1...1600s 0,1...1600s
Auflésung 0,1s 0,1s 0,1s
Interne Frequenz ** 5 kHz 5 kHz 5 kHz
Tastgrad 0...100 % 0...100 % 0...100 %
Aufldsung Tastgrad 15 bit max. 15 bit max. 15 bit max.
Haltezeit EIN 0...800s 0...800s 0...800s
Haltezeit AUS 0...800s 0...800s 0...800s
Abtastrate 3 kHz 3 kHz 3 kHz
Gewicht 32g 42 g 69g

* Die minimale Spannung fiir eine externe Speisung betragt 10V. Wenn die externe Spannungsversorgung unter 10V absinkt,
werden die Ausgange intern mit Spannung versorgt.

** Die interne PWM-Frequenz und die PWM-Periodendauer begrenzen die Aufldsung des Tastgrades. Bsp. PWM-Periodendauer
0,1 Sekunden: die tatsachliche Auflésung des Tastgrades betragt 9 bit (0,1 * 5kHz = 500 Zustande). Wenn die PWM-

Periodendauer grofer als 6,55s ist, liegt die Auflésung des Tastgrades bei vollen 15 bit (6,56 * 5kHz > 32768 Zusténde).

|
7] 10V
|
e =
| F F
! 100mA 500mA
|
: o™
| o
Main board : .
|
° OuUT 1-8
| ouT1-8 Driver . >
Inlterface
= -~ |
- > : o s
|
|
1 | > GND
| 1
|

Abb. 8.21 Interne Schaltung des SSR-Ausgangsmoduls (8 Ausgénge)
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Main board

10V

Y Y

]

Yvyy

Interface

| < oVec 1
F F
100mA 500mA
N S—
OUT 1- Driver . OouT 1-8
/ :
O
> GND
= IS S S B o Vee 2
F F
100mA 500mA
el
° o]
OUT 9-16 Driver . OUT 9'1 6
[ ]
O
o GND

Abb. 8.22 Interne Schaltung des SSR-Ausgangsmoduls (16 Ausgénge)
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8.12. R45, R61, R81, R121 — Relais-Ausgangsmodule

R121

12 relay outputs 1A/250V
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Abb. 8.23 Relais-Ausgangsmodule
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R45

R81

R65

R121

Anzahl der Ausgange

4 SPDT

8 SPST

6 SPDT

12 SPST

Max. Last

5A,cos¢=1,250V AC

1A cos¢=1,250VAC

5A,cos¢=1,250V AC

1A cos¢=1,250 VAC

Isolation 21000 V AC, 1h 21000 V AC, 1h 21000 V AC, 1h 21000 V AC, 1h
Gewicht 509 749 133 g 110g
Isolation
|
|
|
1
==
|
i )
Eﬂ g
! °
Device Driver : ¢

- > I .

-t - I *

- > !
1

LA,

|

3 =
1
|
|
|

Abb. 8.24 Interne Schaltung der Relais-Ausgangsmodule
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8.13. 102, 104, 106, I08 — Strom-Ausgangsmodule

102 104 106 108
2 current output 4 current output 6 current output 8 current output

n01 §0U” n01 ""E no1] T
n02 n02 @. ouTs n02 @E oure

n03 §oum n03 '_"§ ure no3| - ¥
n04 n04 @_ o] & Jour?
,—I-
n05 w_§ no05 n05 = n05
ouT 2
106 E? £ n06 é 50”” n06 j ours n06 éom
'—h
n07) ~ ¥ n07 n07 n07
08 %. ouT1 08 Eg:;ﬁ ouT1 n08 é:é ouT 3 nﬂa §DUT5
nog E ouT 2 n09 é ouT 4
n10 i n10 i
n11 Eoun n11 5
ni2| & # n12| & 2913
ni3 '_'E
14 @’ ouT 2
n15 '_'5
16 @‘ ouT 1

Abb. 8.25 Ausgangsmodule fiir passive Stromausgénge

Da es sich jeweils um einen passiven Ausgang handelt, muss der Schaltkreis mit Spannung
versorgt werden. Die Polung der Ausgange ist nicht relevant.
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102 104 106 108
Anzahl der Ausgange 2 4 6 8
Ausgangsbereich 3...25mA 3...25mA 3...25mA 3...25mA
Spannungsabfall OV YV YV 9V
Auflésung 12 bit 12 bit 12 bit 12 bit
Genauigkeit 0,1% @ 25°C 0,1 % @ 25°C 0,1 % @ 25°C 0,1 % @ 25°C
Temperaturkoeffizient | 50 ppm/°C 50 ppm/°C 50 ppm/°C 50 ppm/°C
Uberlastschutz 50 mA 50 mA 50 mA 50 mA
Versorgungsbereich 9...30V 9...30V 9...30V 9..30V
Isolation 500 V AC, 1min 500 V AC, 1min 500 V AC, 1min 500 V AC, 1min
Gewicht 23g 30g 38g 53¢g
104
4 current output
no1| Sk
> 2 ouT4
n02| -’ &
8
]
/
1 | E |
o <
o | Power supply o~ no3l & £ ours
(depending on version) g n04 £
e
g\
<
SERVICE "
nos| 1 &
06 E3 @ OouT 2
3 |GhD n L
4 +24V DC *5% (Imax. = 200mA)
— - S oo TS T T |
i S < digital input |
| 6 0/15..24V DC |
GND !
| 7 | no7 @J;—% OUT 1
I - [%]
=" ] RS-485 | nos| ' #
I 8 |a+ isolatedJ

Abb. 8.26 Anschluss der Stromausgénge, ausgehend vom Bezugspotential
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104
4 current output
no1| L&
ouT 4
n02 Eﬁ_ﬁ
1 8
2
< nos| L %
2 Power supply & ZouTs
(depending on version) t @ n04 L.m
£
£
£
<
SERVICE
nos| & &
.\j @ OouUT 2
3 lenD n06| =
4 +24V DC £5% (Imax. = 200mA)
[— - e |
1 5 < digital input X
| 0/15..24V DC |
! : GND ! 07 QT’%
i B- I = 2 ouT1
I RS-485 ! n08 \L.EE
1 8 Ja+ : \
e Isolated |

Abb. 8.27 Anschluss der Stromausgénge, ausgehend von der Versorgung
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Interface [«—— Main board
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Abb. 8.28 Interne Schaltung der Strom-Ausgangsmodule
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8.14. ACM, ETU, USB - Kommunikations-Module

USB
host

RJ-45
ETH

ETU

USB
host

RJ-45
ETH

Abb. 8.29 Kommunikations-Module

use
host

RJ-45 Ethernet

ACM ETU
Anzahl der Ein-/Ausgénge | 4 2
RS-485 USB Host
A . RS-232+RS-485 RJ-45 Ethernet
usgangsbereich USB Host

Hardware-Limitation

USB-Host: 100 mA max.

USB-Host: 100 mA max.

USB-Host: 100 mA max.

Baudrate
RS-485

RJ-45 Ethernet
USB-Host

1200, 4800, 9600, 19200,
38400, 57600, 115200
bit/s

10 Mbit/s

12 Mbit/s

10 Mbit/s
12 Mbit/s

Datenformat

8N1, 8N2, 8E1, 8E2,
801, 802

Gewicht

48 g

44 g
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— Technische Anderungen vorbehalten —

Die Inhalte dieser Bedienungsanleitung sind urheberrechtlich geschitzt und durfen nicht
ohne ausdruckliche Genehmigung vervielfaltigt oder veroffentlicht werden.
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